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Quick start-up guide for
ACS880 drives with primary
control program

About this guide

This guide describes the basic start-up sequence of an ACS880 drive equipped with m
the primary control program. Complete documentation of the drive firmware can be
found in Firmware manual (see list of manuals on the inside of the front cover).

In this guide, the drive is set up using the ACS-AP-I control panel. The start-up
sequence can also be carried out using the Drive composer PC tool.

Before you start

Ensure that the drive has been mechanically and electrically installed as described in
the appropriate Quick installation guide and/or Hardware manual.

Safety

WARNING! All electrical installation and maintenance work on the drive should
be carried out by qualified electricians only.

Never work on the drive, the braking chopper circuit, the motor cable or the motor
when power is applied to the drive. Always ensure by measuring that no voltage is
actually present.
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Start-up

Safety

The start-up may only be carried out by a qualified electrician.
The safety instructions must be followed during the start-up procedure. See the safety
instructions on the first pages of the appropriate Hardware manual.

] Check the installation. See the installation checklist in the appropriate Hardware manual.

H Check that the starting of the motor does not cause any danger.
De-couple the driven machine if
+ there is a risk of damage in case of an incorrect direction of rotation, or

* a Normal ID run is required during the drive start-up, when the load torque is higher
than 20% or the machinery is not able to withstand the nominal torque transient during

the ID run.
1 — Power-up, date and time settings

] Power up the drive. Remote C. 00 rpm
Note: It is normal that warning messages p N
appear at various points along the start-up Motor speed used O OO
process. To hide a message and to resume pm . J
the start-up process, press (—. p (Motor current O OO )
Hide any warnings now to enter the Home \A .
view (shown on the right). ’ S g
The two commands at the bottom of the (I}//(I)Otor torque A O . O
display (in this case, Options and Menu), . J
show the functions of the two softkeys Options 12:34 Menu

and located below the display. The
commands assigned to the softkeys vary
depending on the context.

H In the Home view, press (&—) (Menu). Remote 0.0 rpm
The main Menu (right) appears.

Menu

Parameters >
Assistants >
g Energy efficiency >

rl -......... .
Exit 12:34 Select
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Highlight Settings on the menu using @
and (v] and press (Select). ZZT:I)EQS 0.0 rpm
Date & time >
Edit texts >
Display settings >
Back 12:34 Select
In the Settings menu, highlight Date & time
(if not already highlighted) and press %eathz gme 0.0 rpm
(Select).
Date 01.01.1980
Time 12:34:56
Show date as day.month.year
Show time as 24-hour
Daylight saving EU
Back 12:35 Edit
In the Date & time menu, highlight Date (if
not already highlighted) and press Remote C* 0.0 rpm
(Select). Date
Day Month  Year
Tuesday
Cancel 12:35 Save
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[l

Set the correct date:

« Use [«) and (»] to move the cursor left
and right.

* Use @ and @ to change the value.

* Press (Save) to accept the new
setting.

Check/adjust all the remaining settings in the

Date & time menu.

The Show clock setting determines whether
the time is shown at all times in the bottom
pane of the display.

After you have made the settings, press
(Back or Exit) repeatedly until the
Home view (right) reappears.

Switch to local control to ensure that external

Remote 0.0 rpm
(Motor speed used \
aor s 0.00
(Motor current ]

A 0.00p
(Motor torque % ]
U 0.0

Options 12:35 Menu

2 — Supply voltage and motor data settings

= control is disabled by pressing the L(ical . 0.0 r?m
key. Local control is indicated by the text Motor speed used O OO
“Local”’ in the top pane. rem . )

(M N
P Aotor current OOO )
(Motor torque % )
U 0.0
Options 12:36 Menu
Open the main Menu by pressing &—)
L] (Menu). Local ¢ 0.0 rpm
Menu
Parameters >
Assistants >
g Energy efficiency >
... .
Exit 12:36 Select
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Highlight Parameters and press (— Local ¢ 0.0 rpm
Select). -
( ) Parameters
By function >
Complete list >
Modified >
Back 12:36 Select
Highlight Complete list using @ and @ Local ¢ 0.0 rpm
and press (Select). Commiete Tist :
A listing of parameter groups is displayed. P
01 Actual values >
03 Input references >
04 Warnings and faults >
05 Diagnostics >
06 Control and status words >
N7 Ouintaimn tnfa -
Back 12:36 Select
Highlight parameter group 95 HW Local 0.0 rom
configuration and press (Select). o ch Fp— 2P
Note that the list wraps around in either contiguration :
direction between groups 99 and 01. In this | KA Suppl voltage - NOthen
case, it is quicker to use (4] to locate group || 95.02 Adaptive voltage limits  Disable
95 on the list. 95.04 Control board supply Internal 24V
After selecting a group, a listing of
parameters within the group is displayed.
Back 12:36 Edit
Highlight parameter 95.01 Supply voltage Local 0.0 rom
(if not already highlighted) and press ¢ 2P
(Edit). 95.01 Supply voltage

The available parameter settings are listed. [0] Not given
[1] 208...240 V

2] 380..415V
[3] 440...480 V
[4] 500 V

Cancel 12:36 Save
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] Highlight the correct setting on the list and
press (Save).

Local

0.0 rpm

95 HW configuration
95.01 Supply voltage 380...415V
95.02 Adaptive voltage limits  Disable
95.04 Control board supply Internal 24V

Back

12:36 Edit

Press (—/ (Back) to display the list of parameter groups again. Select parameter group
99 Motor data, and set parameter 99.03 Motor type.

Set parameter 99.04 Motor ctrl mode.
DTC = Direct torque control; Scalar

DTC is suitable for most cases. Scalar mode is recommended if

» the nominal current of the motor is less than 1/6 of the nominal current of the drive,
+ the drive is used for test purposes with no motor connected, or
+ the drive controls multiple motors and the number of motors connected is variable.

Refer to the motor nameplate for the following parameter settings. Whenever possible, enter
the values exactly as shown on the motor nameplate.

Example of a nameplate of a motor:

DEMAG

ATEREXBRAND IS SESEEE F 3

Typ: ZBA 71 B 4 B007 3~ |IP: 54 Iso: F
Mot.Nr.: 71740301 100 %ED
10,0 kg FI. -—- 50 Hz coso
1380 1/min
A 230 V. 250
Y 400 V 1,40
Bremse:5,1 Nm AC 400 V DC 180
ANR: 85674100 ASN: 00201

Made in Germany
EN 60034-1

IM B5-1

0,37 kW
0,60

ch --- °C

] 99.06 Motor nominal current
The allowable range is

* in DTC mode: 1/6 x Iy ... 2 % Iyq of the
* in Scalar mode: 0 ... 2 x J4

Note: With numerical parameter values:

* Press (Save) to enter the value.

drive

* Use @ and @ to change the value of a digit.
+ Use [©) and (»] to move the cursor left and right.

Make the following parameter settings in the same manner.
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99.07 Motor nominal voltage
The allowable range is 1/6 x Uy ... 2 x Uy of the drive.

With permanent magnet motors, the nominal voltage is the BackEMF voltage at nominal
speed. If the voltage is given in volt/rpm (eg. 60 V per 1000 rpm), the voltage at a nominal
speed of 3000 rpm is 3 x 60 V = 180 V. Note that nominal voltage is not the same as
equivalent DC motor voltage (EDCM) given by some manufacturers. The nominal voltage
can be calculated by dividing the EDCM voltage by 1.7 (or square root of 3).

99.08 Motor nominal frequency

With permanent magnet motors, if the nominal frequency is not shown on the nameplate,
it can be calculated using the following formula:

f=nxp/60
where n = nominal motor speed, p = number of pole pairs.

99.09 Motor nominal speed

[

99.10 Motor nominal power

99.11 Motor nominal cosfii
99.12 Motor nominal torque

These values are not required, but can be entered to improve control accuracy. If not
known, leave at 0.

99.13 Identification run request
This parameter selects the mode of the identification run (DTC motor control mode only).

WARNING! The identification run modes marked thus * will run the motor in the
forward direction (see below for details). Make sure it is safe to run the motor
before choosing any of these modes.

*Normal mode should be selected whenever possible. The driven machinery must be de-

coupled from the motor if

 the load torque is higher than 20%, or

+ the machinery is not able to withstand the nominal torque transient during the
identification run.

*Reduced mode should be selected if the mechanical losses are higher than 20%, ie. the

load cannot be de-coupled, or full flux is required to keep the motor brake open (eg. with

conical motors).

The Standstill mode should be selected if neither the *Normal or *Reduced mode can
be used. Notes:

» This mode cannot be used with a permanent magnet motor if the load torque is higher
than 20% of nominal.

* Mechanical brake is not opened by the logic for the identification run.

Ensure that the Safe torque off and emergency stop circuits (if present) are closed.

Start the identification run by pressing the A warning will indicate that the
(Start) button. identification run is in progress.
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] Check that the motor runs in the correct direction (forward direction shown below).

The identification run has completed when the drive stops and the value of parameter
99.13 reverts to “No”.

If the motor ran in the wrong direction, correct the motor cabling or adjust parameter
99.16 Phase order.

3 — Control signal settings

] Check the positions of jumpers J1 and J2 on the control unit of the drive. These jumpers
determine whether analog inputs Al1 and Al2 are current or voltage.

Check/adjust the following parameters.

] 20.01 Ext1 commands

By default, the drive starts/stops according to the status of digital input DI1 (0 = Stop,
1 = Start). DI2 determines the direction of rotation (0 = Forward, 1 = Reverse).

If other sources are required, change the value accordingly. The sources In1...In3 are
defined by parameters 20.03...20.05.

n 12.15 Al1 unit selection
Set this to either mA or V corresponding to the setting of jumper J1.

H 12.17 Al1 min
12.18 Al1 max
12.19 A1 scaled at Al1 min
12.20 A1 scaled at Al1 max

The default input for speed reference is analog input Al1. (This is controlled by the
parameters in group 22.)

Parameters 12.17 and 12.18 set the low and high limits of the analog input signal. Scaling
parameters 12.19 and 12.20 define the internal signal levels that correspond to these
limits as follows:

Al (scaled)
A

1220 | — — — — —

—————— 12.19

The corresponding parameters for analog input Al2 are 12.27...12.30.
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13.12 AO1 source

13.17 AO1 source min

13.18 AO1 source max

13.19 AO1 out at A1 src min
13.20 AO1 out at Al1 src max

Parameter 13.12 selects the source for analog output AO1 (by default, motor speed in
rpm).

Parameters 13.17 and 13.18 set low and high source signal values that correspond to the
actual analog output values defined by parameters 13.19 and 13.20.

Source signal
A

1348 — — — — -

—————— 1317

46.10 Speed scaling

23.11 Ramp set selection

23.12 Acceleration time 1

23.13 Deceleration time 1

23.14 Acceleration time 2

23.15 Deceleration time 2

You can define two different sets of acceleration/deceleration ramps. The source that
switches between the two sets is selected by parameter 23.11.

Each acceleration/deceleration time set in parameters 23.12...23.15 refers to the time it
takes for the drive to accelerate or decelerate between 0 and scaling speed (parameter
46.10).

ASpeed
| _46.10
|
Acc. | ec.
| \
0 L >
} | { .
23.12 | 23.13 Time

23.14 23.15
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[l

30.11 Minimum speed
30.12 Maximum speed
30.17 Maximum current
30.19 Minimum torque
30.20 Maximum torque

Check, and set if necessary, the limits for motor speed, current and torque.

Start the drive with a positive (forward) speed reference:

« From control panel (Local control): In the Home view,press (Options), select
Reference, adjust the reference using the (<), (»], (4], and @ keys, press Save, and
press the Start button.

* From 1/O: In Remote control, adjust analog input Al1 (reference), switch digital input
DI2 to O (forward), and switch digital input DI1 to 1 (start).
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Quick Start-up Guide for
ACS880-frekvensomformere
med standardstyreprogram

Om denne vejledning

Denne guide beskriver den grundlaeggende opstartssekvens for en ACS880-
frekvensomformer med standardstyreprogram. Den komplette dokumentation til
frekvensomformerens firmware findes i firmwaremanualen. Se listen over manualer m
pa indersiden af forsiden.

| denne guide er frekvensomformeren indstillet til at bruge ACS-AP-I-kontrolpanelet.
Opstartssekvensen kan ogsa udfgres ved hjeelp af pc-veerktgjet Drive composer.

Inden du starter

Du skal sikre dig, at frekvensomformeren er blevet mekanisk og elektrisk installeret
som beskrevet i den tilhgrende Hurtig installationsvejledning ogl/eller
hardwaremanualen.

Sikkerhed

ADVARSEL! Al elektrisk installation og alt vedligeholdelsesarbejde pa
frekvensomformeren ma kun udfgres af en autoriseret installatar.

Arbejd aldrig pa frekvensomformeren, bremsechopperkredsen, motorkablet eller
motoren, nar netspaendingen er tilsluttet frekvensomformeren. Sgrg altid for at sikre
dette ved at male, at der ikke er nogen spanding til stede.
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Opstart

Opstartsproceduren ma kun gennemfgres af en kvalificeret elektriker.
A Sikkerhedsinstruktionerne skal falges under opstartsproceduren. Se
sikkerhedsinstruktionerne pa de farste sider af den tilhgrende hardwaremanual.

] Kontroller installationen. Se installationstjeklisten i den tilhgrende hardwaremanual.

H Kontroller, at start af motoren ikke medfarer fare.
Belastningsmaskinen frakobles, hvis:
» Der er risiko for gdelaeggelse i tilfeelde af forkert omlgbsretning, eller

* en normal identifikationstest kraeves under opstarten af frekvensomformeren, hvis
belastningsmomentet er hgjere end 20 %, eller hvis maskinen ikke kan tale det
nominelle transiente moment under identifikationstesten.

1 — Opstart, angivelse af dato og klokkeslaet

] Start frekvensomformeren op. Fjern C. 0,0 o/min
Bemaerk! Det er normalt, at der der vises p . N
advarsler pa forskellige tidspunkter i Benyttet motorhastighed O OO
opstartsprocessen. Tryk pa (—>, hvis du vil || (0/min . J
skjule en meddelelse og fortseette (Motorstrejm \
opstartsprocessen. 4 A OOO }
Skjul alle advarsler nu for at fa vist >|V| % S
skaermbilledet Home (vist til hgjre). (yomrmoment 0 O O
De to kommandoer nederst i displayet (i 2 -
dette tilfeelde Indstillinger og Menu), viser  ||Indstillinger 12:34 Menu
funktionerne for de to taster og
nederst i displayet. Tasternes tilknyttede
kommandoer varierer alt efter
sammenhaengen.

H Tryk i Startsiden pa (&—) (Menu). Fem C 0,0 o/min
Hovedmenuen (hgijre) vises. Menu

Parametre >
Assistenter >
g Energieffektivitet >

P o -
Afslut 12:34 Velg
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H Marker Indstillinger i menuen ved at bruge Fem 0.0 o/min
tryk pa \\—J (Veelg). -
(& og ] og tryk pa (Valg) Indstillinger
 Sprog >
Dato og klokkeslzet >
Rediger tekst >
Vis indstillinger >
Tilbage 12:34 Valg
I menuen Indstillinger kan du markere Dato |[¢: :
= og klokkeslat (hvis valget ikke allerede er Flem  C 0.0 ofmin
markeret). Tryk herefter pa (Valg). Dato og klokkes|zt
Dato 01.01.1980
Klokkesleet 12:34:56
Vis dato som dag.maned.ar
Vis klokkeslaet som 24-timer
Sommertid EU
Tilbage 12:35 Rediger
| menuen Dato og klokkeslaet kan du : i
= markere Dato (hvis valget ikke allerede er Fem ¢ 0.0 ofmin
markeret). Tryk herefter pa (Veelg). Dato
Dag Maned  Ar
Tirsdag
Annuller 12:35 Gem
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H Indstil den korrekte dato: Fem 0,0 o/min
« Brug () og (] til at flytte markeren til - _ -
. : o/min .
* Brug @ og @ til at sendre veerdien. \ J
. Tryk pa (Gem) for at acceptere den  ||¢ Motorstrem O OO )
nye indstilling. A . ]
Kontrollér/juster de andre indstillinger i (Motormoment % O O
menuen Dato og klokkeslat % .
Indstillingen Vis ur angiver, om klokkeslaet — - -
altid skal vises nederst i displaypanelet. Indstllllnger 12:35 Menu

Nar du har udfgrt indstillingerne, skal du
trykke pa (Tilbage eller Afslut)
gentagne gange, indtil Startsiden (hgjre)
vises igen.

2 — Indstillinger for forsyningsspaending og motordata

] Skift til lokal styring for at sikre, at ekstern Lokal 0,0 o/min
styring er deaktiveret, ved at trykke pa tasten c

. Lokalstyring er angivet med teksten (Ben.yttet motorhastighed O OO
"Lokal" gverst i panelet. .0/min . J
(Motorstrem |
A 0.00p
(Motormoment % |
v 0.0
Indstillinger 12:36 Menu
n Aktiver hovedmenuen ved at trykke pa (— Lokal 0.0 o/min
(Menu).
Menu

Parametre >

Assistenter >
g Energieffektivitet >
m Harnmdalaaalaa

Afslut 12:36 Vealg
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[] | Marker Parametre, og tryk pa K—J (Veelg). Lokal 0.0 o/min
Parametre
Efter funktion >
Komplet liste >
Andret >
Tilbage 12:36 Valg
Marker Komplet liste i menuen ved at bruge :
L] () og [v), 0g tryk pa Vlg). Lokal C’_ 0,0 o/min
Der vi : Komplet liste
er vises en liste med parametergrupper. :
01 Aktuel veerdi >
03 Inputreferencer >
04 Advarsler og fejl >
05 Diagnostik >
06 Kontrol- og statusord >
Tilbage 12:36 Valg
Marker parametergruppe 95 HW- ;
. konfiguration, og tryk pa (Veelg). Lokal __C* - - 0.0 o/min
: : " 95 HW konfiguration
Bemeerk, at listen vil fortseette i retning mod . :
gruppe 99 eller 01. | dette tilfaelde er det 95.01 Forsyningsspaen.  lkke angivet
hurtigere at bruge (4] til at finde gruppe 95 || 95.02 Adaptive spaend.greense Inaktiv
pa listen. 95.04 Styrekort forsyning  Intern 24V
Nar du har valgt en gruppe, vises en liste
med parametre for gruppen.
Tilbage 12:36 Rediger
] Marker parameteren Forsyningsspanding Lokal C, 0.0 o/min

(hvis den ikke allerede er markeret), og tryk

pa (Rediger). 95.01 Forsyningsspanding
De tilgeengelige parameterindstillinger vises. [0] Ikke angivet
[1] 208...240 V
[2] 380...415V

[3] 440...480 V
[4] 500 V

Annuller 12:36 Gem
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u Marker den korrekte indstilling pa listen og Lokal C>
tryk pa Gem). i i
ykpa =) (Gem) 95 HW konfiguration

95.01 Forsyningsspeaen.  380...415V
95.02 Adaptive spaen.graenser Inaktiv
95.04 Styrekort forsyning  Intern 24V

0,0 o/min

Tilbage 12:36 Rediger

Tryk pa (—’ (Tilbage) for igen at fa vist listen med parametergrupper. Marker
parametergruppe 99 Motordata, og indstil parameter 99.03 Motortype.

Indstil parameter 99.04 Motorstyringstilstand.
DTC = Direkte momentstyring, Skalar
DTC er egnet i de fleste tilfeelde. Skalarmode anbefales, hvis

* motorens nominelle stram er mindre end 1/6 af frekvensomformerens nominelle stram
* frekvensomformeren anvendes til test, hvor der ikke er tilsluttet en motor til den, eller
+ frekvensomformeren styrer flere motorer, og antallet af tilsluttede motorer er variabelt.

Se motorens maerkeplade for oplysninger om de fglgende parameterindstillinger. Indtast, hvis
det er muligt, vaerdierne ngjagtigt som de er angivet pa motormeerkepladen.

Eksempel pa en meerkeplade fra en motor:

DEMAG Made in Germany

ATEREXBRAND MNEEEE EEEE XT3 EN 60034-1
Typ: ZBA 71 B 4 B007 3~ |IP: 54 Iso: F IM B5-1
Mot.Nr.: 71740301 100 %ED 0,37 kw
10,0 kg FI. -—- 50 Hz cos¢e 0,60
1380 1/min ch --- °C
A 230 V. 250 A
Y 400 V 1,40 A
Bremse:5,1 Nm AC 400 V DC 180 V 0,14 A
ANR: 85674100 ASN: 00201

] 99.06 Nominel motorstrem
Det tilladte interval er

» i DTC-tilstand: 1/6 % Iyyq ... 2 x Iyq for frekvensomformeren
* iskalartilstand: 0 ... 2 x /4

Bemeerk! Med numeriske parameterveerdier:

* Brug @ og @ til at @endre veerdien for et ciffer.

« Brug (D og (] til at flytte markgren til venstre eller hgjre.
* Tryk pa (Gem) for at indsaette vaerdien.

Foretag indstillinger for de falgende parametre pa samme made.
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H 99.07 Nominel motorspanding
Det tilladte interval er 1/6 x Uy ... 2 x Uy, for frekvensomformeren.

Med permanmagnetmotorer er den nominelle spaending BackEMF-spaendingen ved
nominel hastighed. Hvis spaendingen angives i volt / o/min (f.eks. 60 V pr. 1000 o/min), er
spaendingen ved en nominel hastighed pa 3000 o/min 3 x 60 V = 180 V. Bemeerk, at
nominel spaending ikke svarer til den tilsvarende DC-motorspaendingsveerdi (EDCM), der
angives af nogle producenter. Den nominelle spaending kan beregnes ved at dividere
EDCM-spaendingen med 1,7 (= kvadratroden af 3).

N 99.08 Nominel motorfrekvens

For permanmagnetmotorer vises den nominelle frekvens ikke pa maerkepladen. Den kan
beregnes ved hjeelp af falgende formel:

f=nxp/60
hvor n = nominel motorhastighed, p = antal polpar.

H 99.09 Nominel motorhastighed

99.10 Motorens nominelle effekt

[

H 99.11 Nominel motor-cosfii
99.12 Nominel motormoment

Disse veerdier kraeves ikke, men de kan indtastes for at forbedre styrengjagtigheden.
Hvis veerdien ikke kendes, kan du lade den forblive 0.

] 99.13 Identifikationskersel anmodn.

Denne parameter veelger tilstanden for identifikationskerslen (kun i DTC-
motorstyringstilstand).

ADVARSEL! De med * markerede tilstande for identifikationskarsel vil kare
motoren i forla&ens omlgbsretning (se oplysningerne herunder). Du skal kontrollere,
at det er sikkert at kare motoren, inden du veelger en af disse tilstande.

*Normal tilstand bgr altid veelges, nar det er muligt. Den drevne maskine skal veere

frakoblet motoren, hvis

* belastningsmomentet er hgjere end 20 %, eller

* hvis maskinanlaegget ikke kan tale det nominelle transiente moment under
identifikationskarslen.

*Reduceret tilstand bgr veelges, hvis de mekaniske tab er hgjere end 20%, dvs. hvis

belastningen ikke kan frakobles, eller der kreeves fuld flux for at holde motorbremsen

aben (konisk motor).

Tilstanden Stilstand bar vaelges, hvis du hverken kan benytte *Normal eller *Reduceret
tilstand. Bemaerk!

» Denne tilstand kan ikke benyttes med en permamagnetmotor, hvis
belastningsmomentet er hgjere end 20 % af det nominelle.

» Mekanisk bremsning abnes ikke af logikken for identifikationskarslen

] Searg for, at Safe toque of- og ngdstopskredslgbene (hvis saddanne findes) er lukkede.

H Start identifikationskgrslen ved at trykke pa | En advarsel vil angive, at
knappen (Start). idetifikationskgrslen er i gang.
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H Kontroller at motorer karer i den rigtige omlgbsretning (forleens omlgbsretning er vist
herunder).

Identifikationskarslen er afsluttet, nar frekvensomformeren stopper og veerdien for
parameter 99.13 skifter tilbage til "Nej".

Hvis motoren karte i den forkerte retning, skal du kontrollere motorkablingen eller indstille
parameteren 99.16 Faserakkefalge.

3 — Indstillinger for styresignaler

H Kontrollér positionen af jumperne J1 og J2 pa frekvensomformerens styreenhed. Disse
jumpere bestemmer, om analogindgange Al1 og Al2 angiver strgm eller spaending.

Kontrollér/juster falgende parametre.

H 20.01 Ext1-kommandoer

Som standard starter/stopper frekvensomformeren i overensstemmelse med status for
digitalindgang DI1 (0 = Stop, 1 = Start). DI2 Bestemmer rotationsretningen (0 = Forlaens,
1 = Bagleens).

Hvis der skal bruges andre kilder, skal du eendre veerdien tilsvarende. Kilderne In1...In3
defineres med parametrene 20.03...20.05.

] 12.15 Al1-enhedsvalg
Indstil denne til enten mA eller V i overensstemmelse med indstillingerne for jumper J1.
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] 12.17 AM1-min

12.18 Al1-maks.

12.19 Al1-skala ved Al1-min
12.20 Al1-skala ved Al1-maks.

Standardindgang for hastighedsreference er analogindgang Al1. (Denne styres af
parametrene i gruppe 22).

Parametrene 12.17 og 12.18 indstiller greenserne for laveste og hgjeste analoge
indgangssignal. Skalaparametrene 12.19 og 12.20 definerer de interne signalniveauer,
som svarer til falgende graenser:

Al (skaleret)
A

1220 | — — — — —

—————— 12.19

De tilsvarende parametre for analogindgang Al2 er 12.27...12.30.

H 13.12 AO1-kilde

13.17 AO1-kilde min

13.18 AO1-kilde maks.

13.19 AO1 ud ved Al1-kilde min
13.19 AO1 ud ved Al1-kilde maks.

Parameter 13.12 veelger kilde for analogudgang AO1 (standard er motorhastighed
angivet i o/min).

Parametrene 13.17 og 13.18 indstiller lav og hgj signalveerdi, som svarer til
analogudgangsveerdierne defineret med parametrene 13.19 og 13.20.

Kildesignal
A

1348 — — — — -

—————— 1317
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H 46.10 Hastighedsskaler

23.11 Valg af rampeseet

23.12 Accelerationstid 1

23.13 Decelerationstid 1

23.14 Accelerationstid 2

23.15 Decelerationstid 2

Du kan definere to forskellige rampesaet for acceleration/deceleration. Skift mellem de to
saet foretages ved at veelge indstilling med parameter 23.11.

Valgene for accelerations-/decelerationstid indstillet med parametrene 23.12...23.15
henviser til den tid, det tager frekvensomformeren at accelerere eller decelerere mellem 0
og hastighedsskalering (parameter 46.10).

Hastigh
A astighed
| _46.10
|
Acc | ec.
| \
OI : | > .
' 23.12 | 23.13 ! Tid
23.14 23.15

H 30.11 Minimum hastighed
30.12 Maksimum hastighed
30.17 Maksimum strom
30.19 Minimum moment
30.20 Maksimum moment

Kontroller og indstil (hvis det er nadvendigt) greenserne for motorens hastighed, strem og
moment.

H Start frekvensomformeren med en positiv (forleens) hastighedsreference:

+ Pa betjeningspanelet (Lokal styring): Tryk i startbilledet pa (Indstillinger), vaelg
Reference, tilpas referencen ved hjeelp af tasterne (O, O], @, og @ tryk pa Gem,
og tryk pa knappen Start.

» Fra I/O: | fijernkontrol skal du justere analogindgangen Al1 (reference), skifte
digitalindgang DI2 til O (forleens) og skifte digitalindgang DI1 til 1 (start).
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Kurzanleitung fur den Start
des ACS880 mit Haupt-Rege-
lungsprogramm

Informationen uber diese Anleitung

In dieser Anleitung wird die Basis-Inbetriebnahme des ACS880 mit dem Haupt-Rege-
lungsprogramm beschrieben. Die vollstandige Dokumentation der Frequenzumrich-
ter-Firmware ist im Firmware-Handbuch (siehe Liste der Handbucher auf der
vorderen Einband-Innenseite) enthalten.

In dieser Anleitung erfolgt die Inbetriebnahme des Frequenzumrichters mithilfe des E
Bedienpanels ACS-AP-I. Die Inbetriebnahme kann auch mit dem PC-Tool Drive
Composer erfolgen.

Bevor Sie beginnen

Stellen Sie sicher, dass der Frequenzumrichter mechanisch und elektrisch entspre-
chend den Anweisungen in der jeweiligen Kurzanleitung und/oder im Hardware-
Handbuch installiert wurde.

Sicherheit

WARNUNG! Alle elektrischen Installations- und Wartungsarbeiten an dem
Antrieb durfen nur von qualifiziertem Fachpersonal durchgefiihrt werden.

Arbeiten Sie niemals bei eingeschalteter Spannungsversorgung an dem Frequen-
zumrichter, dem Brems-Chopper, dem Motorkabel oder dem Motor. Stellen Sie immer
durch eine Messung sicher, dass keine Spannung anliegt.
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Inbetriebnahme

Die Inbetriebnahme darf nur durch qualifiziertes Fachpersonal vorgenommen
{2: werden.

Die Sicherheitsvorschriften mussen bei der Inbetriebnahme befolgt werden. Siehe die
Sicherheitsvorschriften auf den ersten Seiten des jeweiligen Hardware-Handbuchs.

] Prufung der Installation. Siehe Installations-Checkliste im jeweiligen Hardware-
Handbuch.

H Prufen Sie, dass durch den Start des Motors keine Gefahrdungen entstehen.
Die angetriebene Maschine abkoppeln, wenn:
+ durch eine falsche Drehrichtung des Motors eine Gefahrdung entstehen kann, oder

* bei der Inbetriebnahme des Antriebs ein normaler ID-Lauf erforderlich ist, wenn das
Lastmoment hoher als 20% ist oder die angetriebene Maschine den Lastwechseln mit
Nennmoment wahrend des ID-Laufs nicht standhalt.

1 — Einschalten, Datum- und Zeiteinstellung

H Den Frequenzumrichter einschalten. Fernsteuerung C» 0.0 U/min
Hinweis: Es ist normal, dass zu verschiede- p N
nen Punkten wahrend des Startprozesses Motordrehzahl benutzt O OO
Warnmeldungen erscheinen. Zum Ausblen- || (U/min . )
den einer Meldung und zum Fortsetzen des Motorstrom \
Startprozesses Taste driicken. 4 A O OO 4
Jetzt alle Warnmeldungen ausblenden, um >|\/| dreh o 2
in die Startansicht (rechts dargestellt) zu O/Otor rehmoment % O 0
gelangen. /0 )
Die zwei Befehlsanzeigen am unteren Rand ||Optionen 12:34 Menii
des Displays (in diesem Fall Optionen und
Menii) zeigen die Funktionen der zwei Funk-
tionstasten (— und (&) an, die unter
dem Display sind. Die den Funktionstasten
zugeordneten Befehlsanzeigen sind vom
Betriebszustand abhangig.

] Infier Startansicht die Taste (&—] (Menii) Fernsteuerung e 0.0 U/min
drucken. NMend
Das Hauptmenii (rechts) wird angezeigt.

Parameter >
Assistenten >
g Energieeffizienz >
Beenden 12:34 Auswahlen
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Im Menu Einstellungen mit den Tasten @

und (v) auswahlen und Taste Fe,mSteuerung C 0.0 Ufmin
(Auswahlen) dricken. Einstellungen
 Sprache >
Datum & Zeit >
Texte bearbeiten >
Display-Einstellungen >
Zuriick 12:34 Auswahlen
Im Menu Einstellungen - Datum & Zeit :
auswahlen (wenn nicht bereits ausgewahlt) FemSteuerung_ ¢ 0.0 Ujmin
und Taste (Auswihlen) driicken. Datum & Zeit
Datum 01.01.1980
Zeit 12:34:56
Datum anzeigen als  Tag.Monat.Jahr
Zeitanzeige als 24 STD
Sommerzeit EU
Zuriick 12:35 Bearbeiten
Im Menl Datum & Zeit - Datum auswahlen :
(wenn noch nicht markiert) und dann Taste Fernsteuerung C 0.0 Ufmin
(Auswihlen) driicken. Datum
Tag Monat Jahr
Dienstag
Abbruch 12:35 Speichern
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] Das korrekte Datum einstellen. Fernsteuerung C» 0.0 U/min
+ Mit den Tasten (<) und (») den Cursor p S
nach links und rechts bewegen. Motordrehzahl benutzt O OO
. U/min .
* Mit den Tasten @ und @ den \ J
Einstellwert andern. <(|\/|otorstrom O OO }
+ Mit der Funktionstaste (Speichern) || |A " }
die neue Einstellung ub?rnehmen. (Motordrehmoment % O O
Alle Einstellungen im Menl Datum & Zeit % .
vornehmen bzw. prifen. — -
Durch die Einstellung Uhr zeigen wird Optionen 12:35 Menu
festgelegt, ob die Zeit immer am unteren
Rand des Displays angezeigt wird.
Wenn die Einstellungen korrekt sind, Taste
(Zuriick oder Beenden) mehrmals
drucken, bis die Startansicht (rechts)
erscheint.
2 — Einspeisespannung und Motordaten einstellen
Sicherstellen, dass die Fernsteuerung L :
okal 0.0 U/min
= (externe Steuerung) deaktiviert ist und mit - ¢ ~
Taste auf Lokalsteuerung Motordrehzahl benutzt O OO
umschalten. Die Lokalsteuerung wird durch U/min . ]
Lokal” oben im Display angezeigt. rMotorstrom )
I .00p
(Motordrehmoment % Y
B 0.0
Optionen 12:36 Menii
N I?as Hauptmenii mit Taste (&—]J (Meni)) Lokal 0.0 U/min
offnen. T
Menii
Parameter >
Assistenten >
g Energieeffizienz >
Beenden 12:36 Auswahlen
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Parameter auswahlen und Taste (—

(Auswahlen) driicken. l;):f;mei;r 0.0 Ufmin
Nach Funktion >
Komplette Liste >
Geandert >
Zuruck 12:36 Auswahlen
Komplette Liste mit den Tasten @ und @ :
auswahlen und Taste (Auswihlen) Lokal ¢ - 0.0 Ufmin
driicken. Komplette Liste
Eine Liste mit Parametergruppen wird 01 Istwerte >
angezeigt. 03 Eingangssollwerte >
04 Warnungen und Storungen >
05 Diagnosen >
06 Steuer- und Statusworte >
Zuruck 12:36 Auswahlen
Parametergruppe 95 Hardware- Lokal C; 0.0 U/min

Konfiguration auswahlen und Taste
(Auswahlen) drucken.

Beachten Sie, dass die Liste in beiden
Richtungen nach den Gruppen 99 und 01
durchblattert werden kann. In diesem Fall ist
es schneller, die Taste @ zu betatigen, um
zur Gruppe 95 in der Liste zu gelangen.

Nach der Auswahl einer Gruppe wird eine

95 Hardware-Konfiguration

93.01 EinspeisespannungNicht gegeben

95.02 Adaptive Spannu... Deaktivieren
95.04 Spann.Vers.Regel... Interne 24V

Parameterliste mit den Parametern der Zurlick 12:36 Bearbeiten
Parametergruppe angezeigt.
Parameter 95.01 Einspeisespannung Lokal 0.0 U/min

auswahlen (wenn nicht bereits ausgewahlt)
und Taste (Bearbeiten) driicken.

Die verfugbaren Parametereinstellungen
werden aufgelistet.

95.01 Einspeisespannung

[1] 208...240 V
2] 380...415V
[3] 440...480 V
[4] 500 V

Abbruch 12:36

Speichern
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Die richtige Einstellung aus der Liste L i
okal 0.0 U/min
= auswahlen und Taste (Speichern) C
drucken.

95 Hardware-Konfiguration
95.01 EInspeisespannung

95.02 Adaptive Spannu... Deaktivieren
95.04 Spann.Vers.Regelu... Interne 24V

Zuriick 12:36 Bearbeiten

H Die Taste (— (Zuriick) driicken, um wieder die Liste der Parametergruppen
anzuzeigen. Die Parametergruppe 99 Motordaten wahlen und den Parameter 99.03
Motorart einstellen.

] Parameter 99.04 Motor-Regelmodus einstellen.
DTC = Direkte Drehmomentregelung; Skalar
DTC ist fur die meisten Anwendungen geeignet. Skalarregelung wird empfohlen, wenn

+ der Nennstrom des Motors weniger als 1/6 des Nennausgangsstroms des
Frequenzumrichters betragt.

» der Frequenzumrichter ohne angeschlossenen Motor betrieben wird (z.B. fur
Prifzwecke) oder

» der Frequenzumrichter mehrere Motoren regelt und die Anzahl der angeschlossenen
Motoren variabel ist.

Fir die folgenden Parametereinstellungen die Daten vom Motor-Typenschild verwenden.
Wenn moglich, die auf dem Motor-Typenschild angegeben Werte genau eingeben.

Beispiel fur ein Typenschild eines Motors::

DEMAG Made in Germany
ATEREX BRAND SEEEEEE BB B R 1 1 EN 60034-1
Typ: ZBA71B4 B007 3~ IP:.54 Iso: F IM B5-1
Mot.Nr.: 71740301 100 %ED 0,37 kw
10,0 kg FI. -—- 50 Hz cos¢e 0,60
1380 1/min ch --- °C
A 230 vV 250 A
Y 400 vV 1,40 A
Bremse:5,1 Nm AC400 V DC 180 V 0,14 A
ANR: 85674100 ASN: 00201

] 99.06 Motor-Nennstrom
Der zulassige Bereich ist

* im DTC-Modus: 1/6 % Iyq ... 2 x 4 des Frequenzumrichters
+ im Skalarmodus: 0 ... 2 x Jyq

Hinweis: Bei numerischen Parameterwerten:

» Mit den Tasten @ und @ den Wert einer Ziffer andern.

+ Mit den Tasten [« und () den Cursor nach links und rechts bewegen.
* Die Taste (Speichern) zum Sichern des Werts driicken.

Nehmen Sie folgenden Parametereinstellungen wie gerade beschrieben vor.
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99.07 Motor-Nennspannung
Der zulassige Bereich ist 1/6 x Uy ... 2 x Uy des Frequenzumrichters.

Bei Permanentmagnetmotoren ist die Nennspannung die Gegen-EMK-Spannung bei
Nenndrehzahl. Wenn die Spannung als Spannung pro U/min angegeben ist, z.B. 60 V pro
1000 U/min, dann betragt die Spannung fur eine Nenndrehzahl von 3000 U/min = 3x 60 V
= 180 V. Beachten Sie, dass die Spannung nicht der aquivalenten DC-Motorspannung
(EDCM) entspricht, die von einigen Motorenherstellern angegeben wird. Die Nennspan-
nung kann berechnet werden, indem die EDCM-Spannung durch 1,7 (oder Quadratwur-
zel von 3) dividiert wird.

99.08 Motor-Nennfrequenz

Wenn bei Permanentmagnetmotoren die Nennfrequenz nicht auf dem Typenschild
angegeben ist, kann sie mit der folgenden Formel berechnet werden:

f=nxp/60
wobei n = Motornenndrehzahl, p = Anzahl der Polpaare ist.

99.09 Motor-Nenndrehzahl

[

99.10 Motor-Nennleistung

99.11 Motor-Cosphi
99.12 Motor-Nenndrehmoment

Die Werte sind nicht erforderlich, kbnnen aber zur Erhéhung der Regelgenauigkeit
eingegeben werden. Wenn die Werte nicht bekannt sind, die Einstellung auf O lassen.

99.13 Ausw. Mot.-ID-Laufmodus

Mit diesem Parameter wird der Modus des Identifikationslaufs ausgewahlt (nur DTC-
Motorregelungsart).

WARNUNG! Bei * gekennzeichneten Modi des Identifikationslaufs wird der Motor
A in Drehrichtung vorwarts gedreht (genauere Angaben, siehe unten). Sicherstellen,
dass der Motor ohne Gefahrdungen gedreht werden kann, bevor einer dieser Modi
gewahlt wird.

Der Modus *Normal sollte immer, wenn moglich, gewahlt werden. Die angetriebene

Maschine muss vom Motor abgekoppelt werden, wenn

+ das Lastmoment hoher als 20% ist oder

+ die angetriebene Maschine beim ID-Lauf den Lastwechseln mit Nennmoment nicht
standhalt.

*Der Modus *Reduziert sollte ausgewahlt werden, wenn die mechanischen Verluste

hdher als 20% sind, d.h., wenn die Last nicht abgekoppelt werden kann oder ein voller

Fluss erforderlich ist, um die Motorbremse gedéffnet zu halten (z. B. mit

Verschiebeankermotoren).

Der Modus Stillstand sollte ausgewahlt werden, wenn weder der Modus *Normal noch
der Modus *Reduziert verwendet werden kann.

Hinweise:

* Dieser Modus kann bei einem Permanentmagnetmotor nicht verwendet werden, wenn
das Lastmoment um 20% hoher als das Motor-Nennmoment ist.

» Eine mechanische Bremse wird durch die Schaltlogik im Umrichter beim ID-Lauf nicht
geodffnet.
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Sicherstellen, dass die Schaltkreise fur das sicher abgeschaltete Drehmoment (STO) und
fur Notstopp (falls vorhanden) geschlossen sind.

Start des Motor-Identifikationslaufs mit der Mit einer Warnmeldung wird angezeigt,
Taste (Start). dass der Identifikationslauf gerade
durchgefuhrt wird.

H Prufen, dass der Motor in die richtige Richtung dreht (vorwarts, siehe wie folgt).

Der Identifikationslauf wurde erfolgreich durchgefuhrt, wenn der Wert des Parameters
99.13 auf “Nein” wechselt.

Wenn der Motor die falsche Drehrichtung hatte, den Motorkabelanschluss korrigieren
oder Parametereinstellung von 99.16 Phasenfolge andern.

3 — Einstellung der Steuersignale

] Die Position der Jumper J1 und J2 der Regelungseinheit des Frequenzumrichters prufen.
Durch diese Jumper wird festgelegt, ob die Analogeingange Al1 und Al2 als Strom- oder
Spannungseingange verwendet werden.

Die folgenden Parameter prifen/anpassen.

] 20.01 Ext1 Befehlsquellen

StandardmaRig startet/stoppt der Frequenzumrichter entsprechend dem Status von
Digitaleingang DI1 (0 = Stopp, 1 = Start). DI2 legt die Drehrichtung fest (0 = Vorwarts,
1 = Ruckwarts).

Wenn andere Quellen erforderlich sind, den Wert entsprechend andern. Die Quellen
In1...In3 werden mit den Parametern 20.03...20.05 festgelegt.

N 12.15 Al1 Wahl Einheit
Auf mA oder V je nach Einstellung von Jumper J1 einstellen.
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12.17 A1 min
12.18 A1 max
12.19 Al1 skaliert min
12.20 Al1 skaliert max

Der Standardeingang fur den Drehzahl-Sollwert ist Analogeingang Al1. (Dieses wird
durch die Parameter in Gruppe 22 gesteuert.)

Parameter 12.17 und 12.18 bestimmen die Unter- und Obergrenze des Analogeingangs-
signals. Die Skalierungsparameter 12.19 und 12.20 bestimmen die internen Signalpegel,
die diesen Grenzen wie folgt entsprechen:

Al (skaliert)
A

1220 | — — — — —

Al (mA V)

—————— 12.19

Die entsprechenden Parameter flr Analogeingang Al2 sind 12.27...12.30.

13.12 AO1 Quelle
13.17 AO1 Quelle min
13.18 AO1 Quelle max
13.19 AO1 min

13.20 AO1 max

Parameter 13.12 bestimmt die Quelle fur Analogausgang AO1 (standardmaRig
Motordrehzahl in U/min).

Parameter 13.17 und 13.18 setzen niedrige und hohe Quellensignalwerte, die den mit
den Parametern 13.19 und 13.20 festgelegten Istwerten der Analogausgange
entsprechen.

Quellsignal
A

1318 f — — — — -

—————— 1317
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] 46.10 Drehzahl-Skalierung

23.11 Auswahl Rampeneinstell.

23.12 Beschleunigungszeit 1

23.13 Verzégerungszeit 1

23.14 Beschleunigungszeit 2

23.15 Verzogerungszeit 2

Der Benutzer kann zwei unterschiedliche Satze von Beschleunigungs-/Verzégerungs-
rampen festlegen. Die Quelle, die zwischen den beiden Satzen umschaltet, wird mit
Parameter 23.11 festgelegt.

Jede in den Parametern 23.12...23.15 eingestellte Beschleunigungs-/Verzdgerungszeit
entspricht der Zeit, die der Frequenzumrichter zur Beschleunigung oder Verzégerung
zwischen 0 und der skalierten Drehzahl benétigt (Parameter 46.10).

Drehzahl
A

Beschleunigung |  Verzogerung

|

l .
23.12 | 23.13 ' Zeit
23.14 23.15

H 30.11 Minimal-Drehzahl
30.12 Maximal-Drehzahl
30.17 Maximal Strom
30.19 Minimal-Moment
30.20 Maximal-Moment

Die Grenzen flr Motordrehzahl, Strom und Drehmoment prifen und gegebenenfalls
einstellen.

H Den Frequenzumrichter mit einem positiven Drehzahl-Sollwert (vorwarts) starten:

* Mit dem Bedienpanel (Lokalsteuerung): In der Startansicht die Taste (Optionen)
driicken, den Sollwert wahlen und den Sollert mit den Tasten (<), (»], @, und @
einstellen, dann Taste Speichern driicken und mit der Start-Taste den Antrieb starten.

* Mit E/A-Steuerung: Bei Fernsteuerung den Analogeingang Al1 (Sollwert) einstellen,
Digitaleingang DI2 auf O (vorwarts) und Digitaleingang DI1 auf 1 (Start) setzen.
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Guia rapida de puesta en
marcha para los
convertidores ACS880 con
programa de control primario

Acerca de esta guia

En esta guia se describe la secuencia de puesta en marcha basica de un convertidor
ACS880 equipado con el programa de control primario. Encontrara toda la
documentacion del firmware del convertidor en el Manual de firmware (véase la lista
de manuales del interior de la portada).

A los efectos de esta guia, el convertidor se configura con el panel de control E
ACS-AP-I. La secuencia de puesta en marcha también puede realizarse con la
herramienta para PC Drive Composer.

Antes de empezar

Asegurese de que el convertidor esté instalado mecanica y eléctricamente de la
forma descrita en su correspondiente Guia rapida de instalacion y/o Manual de
hardware.

Seguridad

c i{ADVERTENCIA! Todos los trabajos de instalacion eléctrica y mantenimiento
realizados en el convertidor deben ser ejecutados unicamente por electricistas
cualificados.

Nunca trabaje en el convertidor, el circuito del chopper de frenado, el cable de motor
ni el motor con la alimentacién del convertidor conectada. Realice siempre una
medicion para verificar que no exista tension.
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Puesta en marcha

Seguridad

La puesta en marcha solo puede ser efectuada por un electricista cualificado.

Deben seguirse las instrucciones de seguridad durante todo el procedimiento de

puesta en marcha. Lea las instrucciones de seguridad incluidas en las primeras
paginas del Manual de hardware correspondiente.

H Compruebe la instalacion. Lea la lista de comprobacion de la instalacion en el Manual de
Hardware correspondiente.
] Compruebe que la puesta en marcha del motor no suponga ningun peligro.
Desacople la maquinaria accionada si:
+ existe riesgo de dafos en caso de una direccion de giro incorrecta, o
* se necesita una marcha de ID Normal durante la puesta en marcha del convertidor,
cuando el par de carga es superior al 20% o la maquinaria no es capaz de soportar el
par nominal momentaneo durante la marcha de ID.
1 — Puesta en marcha, ajustes de fecha y hora
] Ponga en marcha el convertidor. Remote * 0.0 rpm
Nota: Es normal que aparezcan mensajes = : S
de advertencia en distintos momentos del Velocidad Motor Usada O OO
proceso de puesta en marcha. Para ocultar Pm . g
un mensaje y reanudar el proceso de puesta (Intensidad Motor )
en marcha, pulse (—. 4 A OOO 4
Oculte cualquier advertencia ahora para >P % J
entrar en la vista Inicio (que se muestra a la (yar motor % O O
derecha). /0 )
Los dos comandos de la parte inferior de la ||Opciones 12:34 Menu
pantalla (en este caso, Opciones y Menu),
muestran las funciones de las dos teclas
programables y situadas debajo
de la pantalla. Los comandos asignados a
las teclas programables varian en funcién
del contexto.
H En la vista Inicio, pulse (&—) (Menq). Remoto 0.0 rpm
Aparece el Menu principal (que se muestra a Menu
la derecha).
Parametros >
Asistentes >
g Energy Efficiency >
]} 2 Registro de eventos >
Salir 12:34 Seleccionar
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Resalte Ajustes en el menu usando @ y

= (v) y pulse (Seleccionar). RAiTS:ZSC 0.0 rpm
_ldioma ]
Fechay hora >
Editar textos >
Ajustes de pantalla >
Atras 12:34 Seleccionar
En el menu Ajustes, resalte Fecha y hora
= (si no esta resaltado) y pulse Remoto C* 0.0 rpm
(Seleccionar). Fechay hora
Fecha 01.01.1980
Hora 12:34:56
Mostrar fecha como dia.mes.afo
Mostrar hora como 24 horas
Ahorro diurno UE
Préximo inicio de ahorro diurno 28.03.
En el menu Fecha y hora, resalte Fecha (si
= no esta resaltado) y pulse Remoto ¢ 0.0 rpm
(Seleccionar). Fecha
Dia Mes Afo
Martes
Cancelar 12:35 Guardar
Atras 12:35 Editar
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H Ajuste la fecha correcta: Remoto 0.0 rpm
« Use () y (»] para mover el cursor hacia p , N
la izquierda y la derecha. Velocidad Motor Usada O OO
* Use @ y @ para cambiar el valor. /Pm - J
« Pulse (Guardar) para aceptar el < Intensidad Motor O OO N
nuevo ajuste. A ' )
Compruebe y ajuste todos los demas ajustes Par motor % O O
del menu Fecha y hora. % .
El ajuste Mostrar reloj determina si debe — - —
mostrarse la hora en todo momento en el Opciones 12:35 Menu

panel inferior de la pantalla.

Una vez hechos los ajustes, pulse
(Atras o Salir) repetidamente hasta que
reaparezca la vista Inicio (que se muestra a
la derecha).

2 — Ajustes de tension de alimentacion y datos de motor

Cambie a control local para asegurarse de Local rom
- que se ha inhabilitado el control externo. 0(C3 c 00 p
Para ello pulse la tecla . El control Velocidad Motor Usada O OO
local se indica a través del texto “Local” en el rem . )
panel superior. i - \
ntensidad Motor
A 0.00)
Par motor % ]
B 0.0
Opciones 12:36 Menu
Vaya al Menu principal pulsando (&—
[ (Mend) Local ’ ¢ 0.0 rpm
Menu
E7A Asistentes >
g Energy Efficiency >
Registro de eventos >
Salir 12:36 Seleccionar
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Resalte Parametros y pulse (—

Local 0.0 rpm
= (Seleccionar). r C P
Parametros
Por funcion >
Lista completa >
Modificado >
Atras 12:36 Seleccionar
Resalte Lista completa usando @ y @ Y |IL
ocal 0.0 rpm
= pulse (Seleccionar). - C D
. . Lista completa
Aparece una lista de grupos de parametros.
01 Valores actuales >
03 Entradas de Referencia >
04 Alarmas y Fallos >
05 Diagnosticos >
06 Palabras de Control y Estado  »
07 Info Sistema >
Atras 12:36 Seleccionar
H Resalte el grupo de parametros 95
Configuracion Hardware y pulse Local 0.0 rpm
(Seleccionar). 95 Configuracion Hardware ——
Recuerde que la lista se muestra de forma 95.01 Tension Alimentacion No se indica

continua en ambas direcciones entre los
grupos 99 y 01. En este caso, resulta mas

95.02 Limites Tension Adaptativos Deshabilitar

; .04 Aliment Tarjeta Control i
rapido usar @ para llegar al grupo 95 de la 95.04 Aliment Tarjeta Contro 24 Vinterna
lista.
Tras seleccionar un grupo, aparece una lista
con los parametros del grupo. Atras 12:36 Editar
H Resalte el parametro 95.01 Tension Local 0.0 rom
Alimentacion (si no esta resaltado) y pulse ¢ - - - D
(Editar). 95.01 Tension Alimentacion
Se enumeran los ajustes de los parametros [0] No se indica

disponibles.

[1] 208...240 V
2] 380...415 V
[3] 440...480 V
[4] 500 V

Cancelar 12:36 Guardar
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H Resalte el ajuste correcto en la lista y pulse Local 0.0 rom
(Guardar). C P

95 Configuracion Hardware

95.01 Tension Alimentacion 380...415V
95.02 Limites Tension Adaptativos Deshabilitar
95.04 Aliment Tarjeta Control 24 Vinterna

Atras 12:36 Editar

H Pulse (— (Atras) para mostrar nuevamente la lista de grupos de parametros.
Seleccione el grupo de parametros 99 Datos Motor y ajuste el parametro 99.03 Tipo de
Motor.

] Ajuste el parametro 99.04 Modo Ctrl Motor.
DTC = Control directo del par; Escalar
EI DTC es adecuado en la mayoria de los casos. Se recomienda el modo escalar si:

 laintensidad nominal del motor es inferior a 1/6 de la intensidad nominal del
convertidor,

el convertidor se usa con fines de prueba sin un motor conectado, o

+ el convertidor controla diferentes motores y el numero de motores conectados varia.

Consulte la placa de caracteristicas del motor para conocer los siguientes ajustes de
parametros. Siempre que sea posible, introduzca los valores exactamente de la forma
mostrada en la placa de caracteristicas del motor.

Ejemplo de placa de caracteristicas de un motor::

DEMAG Made in Germany
ATEREXBRAND MEEEEE EEE X § 3 EN 60034-1
Typ: ZBA 71 B 4 B007 3~ |IP: 54 Iso: F IM B5-1
Mot.Nr.: 71740301 100 %ED 0,37 kW
10,0 kg FI: --- 50 Hz cos¢e 0,60
1380 1/min ch --- °C
A 230 V 250 A
Y 400 V 1,40 A
Bremse:5,1 Nm AC 400 V DC 180 V 0,14 A
ANR: 85674100 ASN: 00201

H 99.06 Intensidad Nominal Motor
El rango permisible es

* enelmodo DTC: 1/6 x Iyq ... 2 x Iyq del convertidor
* enelmodo escalar: 0 ... 2 x Iy

Nota: Con valores de parametro numéricos:

* Use @ y @ para cambiar el valor de un digito.

+ Use [0 y (»] para mover el cursor hacia la izquierda y la derecha.
* Pulse (Guardar) para introducir el valor.

Realice los siguientes ajustes de parametros, siguiendo el mismo método.
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99.07 Tension Nominal Motor

[]
El rango permitido es 1/6 x Uy ... 2 x Uy del convertidor.
En el caso de los motores de imanes permanentes, la tensidon nominal es la tension
BackEMF a la velocidad nominal. Si la tension se expresa en voltios/rpm (p. ej. 60 V por
cada 1.000 rpm), la tension a la velocidad nominal de 3.000 rpm es de 3 x 60 V = 180 V.
Recuerde que la tensidén nominal no es la misma que la tensién de CC equivalente del
motor (EDCM) indicada por algunos fabricantes. Es posible calcular la tension nominal si
se divide la tensién EDCM por 1,7 (o la raiz cuadrada de 3).

N 99.08 Frecuencia Nominal Motor
En el caso de los motores de imanes permanentes, si la frecuencia nominal no aparece
en la placa de caracteristicas, debe calcularse con ayuda de la siguiente formula:
f=nxp/60
donde n = velocidad nominal del motor, p = nimero de pares de polos.

H 99.09 Velocidad Nominal Motor

] 99.10 Potencia Nominal Motor

H 99.11 Cosfi Nominal Motor
99.12 Par Nominal Motor
Estos valores no son obligatorios, pero pueden introducirse para aumentar la exactitud
del control. Si los desconoce, deje el valor 0.

] 99.13 Peticion Marcha Ident

Este parametro selecciona el modo de la marcha de identificacion (s6lo en el modo DTC
de control de motor).

iADVERTENCIA! Los modos de marcha de identificacion marcados con * hacen
A que el motor se mueva en el sentido de avance (para mas detalles, véase la
informacion que aparece a continuacién). Asegurese de que resulte seguro poner en
marcha el motor antes de seleccionar cualquiera de estos modos.

*Siempre que sea posible, debe seleccionarse el modo Normal. La maquinaria

accionada debe desacoplarse del motor si

* el par de carga es superior al 20%, o

* la maquinaria no puede resistir la oscilacion del par nominal durante la marcha de
identificacion.

*El modo Reducido debe seleccionarse si las pérdidas mecanicas son superiores al

20%, es decir, si no es posible desacoplar la carga o si se requiere un flujo completo para

mantener abierto el freno del motor (por ejemplo en el caso de los motores conicos).

El modo En reposo debe seleccionarse si no es posible utilizar los modos *Normal ni
*Reducido. Notas:

» Este modo no puede usarse en el caso de los motores de imanes permanentes si el
par de carga es superior al 20% del valor nominal.

» El freno mecanico no es abierto por la légica para la marcha de identificacion.

Asegurese de que los circuitos de la funcion Safe Torque Off y de paro de emergencia
estén cerrados (si los hubiere).

Inicie la marcha de identificacion pulsando el | Aparecera una advertencia para indicar
botdn (Marcha). qgue la marcha de identificaciéon esta en
curso.
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H Compruebe que el motor funcione en el sentido correcto
(el sentido de avance mostrado abajo).

La marcha de identificacion se ha completado cuando el convertidor se detiene y el valor
del parametro 99.13 vuelve a ser “No”.

Si el motor funciond en el sentido incorrecto, corrija el cableado del motor o ajuste el
parametro 99.16 Orden Fases.

3 — Ajustes de seial de control

] Compruebe las posiciones de los puentes J1y J2 en la unidad de control del convertidor.
Estos puentes determinan si las entradas analdgicas Al1 y Al2 son de intensidad o de
tension.

Compruebe/ajuste los siguientes parametros.
N 20.01 Ext1 Marcha/Paro/Dir

Por defecto, el convertidor se pone en marcha o se detiene en funcion del estado de la
entrada digital DI1 (0 = Paro, 1 = Marcha). DI2 determina el sentido de giro (O = Avance,
1 = Retroceso).

Si se requieren otras fuentes, cambie el valor segun corresponda. Las fuentes In1...In3
se definen con los parametros 20.03...20.05.

] 12.15 Al1 Seleccion Unidad
Cambie este ajuste a mA o V en funcién del ajuste del puente J1.
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] 12.17 A1 Min
12.18 A1 Max
12.19 A1 Escala en Al1 Min
12.20 Al1 Escala en Al1 Max

La entrada por defecto para la referencia de velocidad es la entrada analégica Al1.
(Se controla con los parametros del grupo 22.)

Los parametros 12.17 y 12.18 establecen los limites bajo y alto de la sefial de entrada
analdgica. Los parametros de escala 12.19 y 12.20 definen de la siguiente forma los
niveles de sefial internos que corresponden a estos limites:

Al (escalada)
A

1220 | — — — — —

—————— 12.19

Los parametros correspondientes para la entrada analdgica Al2 son 12.27...12.30.

] 13.12 AO1 Fuente

13.17 AO1 Fuente Min

13.18 AO1 Fuente Max

13.19 AO1 mA en Fuente Min
13.20 AO1 mA en Fuente Max

El parametro 13.12 selecciona el origen de la salida analdgica AO1 (por defecto, la
velocidad del motor en rpm).

Los parametros 13.17 y 13.18 definen los valores bajo y alto de sefal de origen que se
corresponden con los valores de salida analdgica actuales definidos por los parametros
13.19y 13.20.

Senal fuente
A

1318 f — — — — -

—————— 1317
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H 46.10 Escalado Velocidad

23.11 Seleccion Rampa 1/2

23.12 Tiempo Aceleracion 1

23.13 Tiempo Deceleracion 1

23.14 Tiempo Aceleracion 2

23.15 Tiempo Deceleracion 2

Usted puede definir dos conjuntos diferentes de rampas de aceleracion/deceleracion. La
fuente que conmuta entre los dos conjuntos se selecciona con el parametro 23.11.

Los distintos conjuntos de tiempos de aceleracion/deceleracion de los parametros
23.12...23.15 se refieren al tiempo que el convertidor necesita para acelerar o decelerar
entre 0 y la velocidad de escalado (parametro 46.10).

Velocidad
A
| _46.10
|
Acel. | Decael.
| \
0 | : | ) >
' 23.12 | 23.13 ! Tiempo
23.14 23.15

H 30.11 Velocidad Minima
30.12 Velocidad Maxima
30.17 Intensidad Maxima
30.19 Par Minimo

30.20 Par Maximo

Compruebe y ajuste en caso necesario los limites de velocidad del motor, intensidad y
par.

] Ponga en marcha el convertidor con una referencia de velocidad positiva (avance):

* Desde el panel de control (control local): En la vista Inicio, pulse (Opciones),
seleccione Referencia, ajuste la referencia con las teclas (€, (¥, (4], y (v, pulse
Guardar y pulse el boton Inicio.

+ Desde E/S: En el control remoto, ajuste la entrada analdgica Al1 (referencia), cambie
la entrada digital DI2 a O (avance) y cambie la entrada digital DI1 a 1 (marcha).
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Pika-aloitusopas perusoh-
Jausohjelmalla varustetuille
ACS880-taajuusmuuttajille

Johdanto

Tassa oppaassa kuvataan perusohjausohjelmalla varustetun ACS880-
taajuusmuuttajan kayttoonoton perustoimenpiteet. Kattavat tiedot taajuusmuuttajan
ohjelmistosta on ohjelmointioppaassa (kayttdoppaat on lueteltu etukannen
sisapuolella).

Tassa oppaassa taajuusmuuttajan asetukset maaritetdan ACS-AP-I-ohjauspaneelin
avulla. Kayttoonoton toimenpiteet voidaan suorittaa myos Drive composer -PC-
tyokalun avulla.

Ennen kaynnistysta

Varmista, etta taajuusmuuttajan mekaaninen asennus ja sahkéasennus on suoritettu
asianmukaisessa pika-asennusoppaassa jaltai laiteoppaassa kuvatulla tavalla.

Turvallisuus

c VAROITUS! Taajuusmuuttajan sahkoliitannat ja huoltotyot saa suorittaa vain
pateva sahkoalan ammattilainen.

Mitaan taajuusmuuttajan, jarrukatkojan, moottorikaapelin tai moottorin asennustéita
ei saa tehda, kun taajuusmuuttajaan on kytketty jannite. Taajuusmuuttajan
jannitteettomyys tulee aina varmistaa mittaamalla.
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Kayttoonotto

Turvallisuus

Kayttoonoton saa suorittaa vain pateva sahkoalan ammattilainen.
Kayttéonoton aikana on noudatettava turvaohjeita. Turvaohjeet ovat vastaavan
laiteoppaan alussa.

] Tarkista asennus. Laiteoppaassa on asennuksen tarkistuslista.

] Varmista, ettei moottorin kdynnistaminen aiheuta vaaraa.
Kytke kaytettava laite irti,
* jos vaara pydrimissuunta voi aiheuttaa vahinkoa tai

* jos taajuusmuuttajan kayttoonoton yhteydessa on suoritettava normaali tunnistusajo,
kuormamomentti on suurempi kuin 20 prosenttia tai laitteisto ei kesta tunnistusajon
aikana esiintyvaa nimellistd momenttia.

1 — Virran kytkeminen, , paivamaaran ja ajan asetukset

H Kytke taajuusmuuttajan virta. Kauko C 0.0 kierr/min
Huomautus: On normaalia, etta p . = N
kayttddnoton aikana nayttdon tulee Moottorin nopeus kaytetty O OO
varoitusviesteja useassa eri vaineessa. Voit || (Kierr./min . )
piilottaa viestin ja jatkaa kayttéonottoa (Moottorin virta \
painamalla (— -painiketta. | A OOO 4
Piilota nyt kaikki varoitukset, jotta paaset > - - S
Kotindyttéon (nakyy oikealla). D/AOO“O”” momentti % 0.0
Nayton alareunan kaksi komentoa (tassa 2 J
tapauksessa Valinnat ja Valikko), osoittavat ||Valinnat 12:34 Valikko

nayton alla olevien kahden valintapainikkeen
ja toiminnot. Valintapainikkeilla

annettavat komennot vaihtelevat tilanteen

mukaan.
O] | R kotinytosed f=)-painiett Kauko_C* 0.0 Kierr/min
Néyttoon tulee Valikko (oikealla). Valikko
Parametrit >
Assistantit >
g Energiatehokkuus >
m Tanahtiinmaalals: -~

Lopeta 12:34 Valitse
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Korosta Asetukset valikosta @- tai @-

= painikkeella ja paina (&) -painiketta Kauko 0.0 kierr.fmin
(Valitse). Asetukset
(Keli
Paivays ja kellonaika >
Muokkaa teksteja >
Nayton asetukset >
Takaisin 12:34 Valitse
Korosta Asetukset-valikossa Paivays ja ; :
= kellonaika (jos se ei nay korostettuna) ja KaUKO C - 0.0 kdarr./min
paina &—)-painiketta (Valitse). Paivays ja kellonaika
Paivays 01.01.1980
Aika 12:34:56
Paivamaaran nayttotapa pp.kk.vv
Ajan nayttotapa 24-tuntinen
Daylight saving EU
Takaisin 12:35 Muokkaa
Korosta Paivays-valikossa Paivays ja : :
= kellonaika (jos se ei nay korostettuna) ja KaUkO C 0.0 kierr./min
paina (&)-painiketta (Valitse). Paivays
Paiva Kuuk.  Vuosi
Tiistai
Peruuta 12:35 Tallenna
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[l

Aseta oikea paivamaara:

+ Siirrd kohdistinta vasemmalle ja oikealle
(- ja (»)-painikkeilla.

* Muuta arvoa @-ja @-painikkeilla.

« Hyvéksy uusi asetus painamalla (—)-
painiketta (Tallenna).

Tarkista loput Paivays ja kellonaika -valikon

asetukset.

Nayta kello -asetus maarittaa, naytetaanko
aika aina nayton alareunassa.

Kun olet maarittanyt asetukset, paina (—-
painiketta (Takaisin tai Lopeta) toistuvasti,
kunnes kotinaytto (oikealla) tulee
uudestaan nayttoon.

Kauko 0.0 kierr./min
Mgr?t}cr;ﬂr? nopeus kaytetty O . OO
< :kﬂoottorin virta O . OO )
k(l}//(l)oottorin momentti % O . O
Valinnat 12:35 Valikko

2 — Syottojannitteen ja moottoritietojen asetukset

Varmista, etta ulkoinen ohjaus on poistettu

Paikallinen 0.0 kierr./min
= kaytosta: vaihda paikallisohjaukseen ~ c = -
painamalla ohjauspaneelin (Leckem)-painiketta. Moottorin nopeus kaytetty O OO
Paikallisohjaus on ilmaistu naytén kierr./min . )
ylareunassa nakyvalla Paikallinen-tekstilla. (Moottorin virta O OO
(" .00
(Moottorin momentti % |
B 0.0
Valinnat 12:36 Valikko
] Avaa Valikko painamalla (&—]-painiketta Paikallinen C» 0.0 kierr./min
(Valikko). - - -
Valikko
Parametrit >
M Assistantit >
g
g Energiatehokkuus >
m Tanahtiinmaalal: -

Lopeta 12:36 Valitse
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Korosta vaihtoehto Parametrit ja paina Paikallinen Kierr./min
= (—J-painiketta (Valitse). akaTne C 0.0 kderr./
Parametrit
Toiminnon mukaan >
Taydellinen luettelo >
Muokattu >
Takaisin 12:36 Valitse
H Ko.ro.sta Téyfjellirlien Iuettelo'@- tai @- Paikallinen 0.0 Kierr./min
painikkeella ja paina (&—)-painiketta - 4
(Valitse). Taydellinen luettelo
Nayttdon tulee parametriryhmien luettelo. 01 OloarVOt >
03 Tulon ohjearvot >
04 Varoitukset ja viat >
05 Vianhaku >
06 Ohjaus- ja tilasanat >
N7 lAvia~tAlimaRin HiAAdAS ~
Takaisin 12:36 Valitse
Korosta parametriryhma 95 Laitteiston Paikallinen 0.0 kierr/min
- konfigurointi ja paina (&) -painiketta - c - — -
(Valitse). 95 Laitteiston konfigurointi
Huomaa, etté lista pyorii ympari ryhmien 99 95.01 Syéttbjnie _ Ei annttu
ja 01 valilla. Ryhmén 95 voi siis hakea 95.02 Adapt. janniterajat  Poista kayt.
nopeasti (4]-painikkeella. 95.04 Ohj.kortin sy6tt5  Sisdinen 24 V
Kun ryhma on valittu, nayttoon tulee luettelo
ryhman sisaisista parametreista.
Takaisin 12:36 Muokkaa
] Korosta parametri 95.01 Syo6ttojannite (jos Paikallinen 0.0 Kierr./min

sité ei ole jo korostettu) ja paina (&—)-
painiketta (Muokkaa).

Kaytettavissa olevat parametriasetukset on
lueteltu.

95.01 Syottojannite

[0] Eiannettu
[1] 208...240 V

2] 380..415V
[3] 440...480 V
[4] 500 V

Peruuta 12:36 Tallenna
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H Korosta oikea asetus luettelosta ja paina Paikallinen

0.0 kierr./min
(—)-painiketta (Tallenna).

95 Laitteiston konfigurointi
95.01 Syéttdjannite 380...415V

95.02 Adapt. janniterajat  Poista kayt.
95.04 Ohj.kortin syotto  Sisainen 24 V

Takaisin 12:36 Muokkaa

Palaa parametriryhmien luetteloon painamalla (—’ -painiketta (Takaisin). Valitse
parametriryhma 99 Moottorin tiedot ja aseta parametri 99.03 Moottorin tyyppi.

Aseta parametri 99.04 Moottorisaatotila.
DTC = suora momentinsaato; Skalaari
DTC on sopiva useimmissa tapauksissa. Skalaarisaatéa suositellaan, jos

* moottorin nimellisvirta on alle 1/6 taajuusmuuttajan nimellisvirrasta
+ taajuusmuuttajaa kaytetaan testitarkoituksiin ilman moottoria tai
+ taajuusmuuttaja ohjaa useita moottoreita ja kytkettyjen moottorien maara vaihtelee.

Tarkista seuraavat parametriasetukset moottorin arvokilvesta. Syota arvot tarkalleen moottorin
arvokilvessa kuvatulla tavalla, mikali mahdollista.

Esimerkki moottorin arvokilvesta::

DEMAG Made in Germany
ATEREXBRAND SEEEEEE BB B R 1 1 EN 60034-1
Typ: ZBA71B4 B007 3~ IP:.54 Iso: F IM B5-1
Mot.Nr.: 71740301 100 %ED 0,37 kw
10,0 kg FI. -—- 50 Hz cos¢e 0,60
1380 1/min ch --- °C
A 230 vV 250 A
Y 400 vV 1,40 A
Bremse:5,1 Nm AC400 V DC 180 vV 0,14 A
ANR: 85674100 ASN: 00201

] 99.06 Moottorin nimellisvirta
Sallittu alue on

* DTC-tilassa: 1/6 x Iy ... 2 % Ipq taajuusmuuttajasta
+ Skalaaritilassa: 0 ... 2 x Iyq

Huomautus: Kun parametriarvo on numero:

* Muuta arvoa @-ja @-painikkeilla.

« Siirra kohdistinta vasemmalle ja oikealle (1)- ja (»]-painikkeilla.
« Syota arvo painamalla (&) -painiketta (Tallenna).

Tee seuraavat parametriasetukset samalla tavalla.
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H 99.07 Moottorin nimellisjannite
Sallittu alue on 1/6 x Uy ... 2 x Uy taajuusmuuttajan jannitteeseen verrattuna.

Kestomagneettimoottoreissa nimellisjannite on BackEMF-jannite moottorin
nimellisnopeudella. Jos jannite annetaan voltteina kierroslukua kohden (esim. 60 V / 1000
rpm), jannite 3 000 rpm:n nimellisnopeudella on 3 x 60 V = 180 V. Huomaa, etta
nimellisjannite ei ole sama kuin joidenkin valmistajien ilmoittama moottorin DC-jannite
(EDCM). Nimellisjannite voidaan laskea jakamalla EDCM-jannite 1,7:11a (kolmen
nelidjuurella).

N 99.08 Moottorin nimellistaajuus

Jos kestomagneettimoottorin nimellistaajuutta ei ole merkitty arvokilpeen, se voidaan
laskea seuraavalla kaavalla:

f=nxp/60
jossa n = moottorin nimellisnopeus, p = napaparien maara.

H 99.09 Moottorin nimellisnopeus

99.10 Moottorin nimellisteho

[

H 99.11 Moottorin nimellinen cosfii
99.12 Moottorin nimellismomentti

Nama arvot eivat ole pakollisia, mutta voidaan syo6ttaa ohjaustarkkuuden parantamiseksi.
Jos arvot eivat ole tiedossa, jata arvoksi 0.

] 99.13 Tunnistusajopyynto
Talla parametrilla valitaan tunnistusajon tila (vain DTC-moottoriohjaustilassa).

é VAROITUS! Tunnistusajon tilat, joissa on merkinta *, pyorittavat moottoria
eteenpain (lisatietoja alla). Varmista ennen naiden tilojen valitsemista, etta
moottorin pyorittaminen on turvallista.

*Normaali tila kannattaa valita aina, kun se on mahdollista. Moottori on kytkettava irti
kaytetysta laitteesta, jos

* kuormamomentti on suurempi kuin 20 prosenttia tai

+ laitteisto ei kesta tunnistusajon aikana esiintyvaa nimellista momenttia.

*Supistettu tila tulee valita, jos mekaaniset haviot ylittavat 20 prosenttia eli kuormaa ei
voi kytkea irti, tai moottorin jarrun auki pitdmiseen tarvitaan taysi vuo (esimerkiksi
kartiojarrumoottoreilla).

Paikallaanajotila tulee valita, jos *normaalia tai *supistettua tilaa ei voi kayttaa.
Huomautukset:

« Tata tilaa ei voi kayttaa kestomagneettimoottoreilla, jos kuorman momentti on yli 20
prosenttia nimellisarvosta.

* Logiikka ei avaa mekaanista jarrua tunnistusajoa varten.

N Varmista, etta Safe torque off- ja hatapysaytyspiirit (jos kaytdssa) ovat suljettuina.

H Kaynnista moottori painamalla Varoitus ilmoittaa, etta tunnistusajo on
(Kaynnistys) -painiketta. kaynnissa.
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H Tarkista, ettd moottori pyorii oikeaan suuntaan (eteen alla olevassa kuvassa esitetylla
tavalla).

Tunnsitusajo on suoritettu, kun taajuusmuuttaja pysahtyy ja parametrin 99.13 arvoksi
palaa Ei.

Jos moottori pydrii vaaraan suuntaan, korjaa moottorin kaapelointi tai saada parametria
99.16 Vaihejarjestys.

3 — Ohjaussignaalin asetukset

] Tarkista taajuusmuuttajan ohjausyksikon siirtoliittimien J1 ja J2 asennot. Nama
siirtoliittimet maarittavat, ovatko analogiatulot Al1 ja Al2 virta- vai jannitetuloja.

Tarkista/saada seuraavat parametrit.

] 20.01 Ulk1 komennot

Oletusarvoisesti taajuusmuuttaja kaynnistyy/pysahtyy digitaalitulon DI1 tilan mukaisesti
(0 = pysaytys, 1 = kaynnistys). DI2 maarittaa pyorimissuunnan (0 = eteen, 1 = taakse).
Jos muita lahteita tarvitaan, muuta arvoa sen mukaisesti. Lahteet In1...In3 maaritetaan
parametreilla 20.03...20.05.

12.15 Al1 yksikon valinta

Maarita asetukseksi mA tai V siirtoliittimen J1 asetuksen mukaisesti.

H 12.17 A1 min.

12.18 Al1 maks.

12.19 Al1 skaalattu Al1-minimiin
12.20 Al1 skaalattu Al1-maksimiin

Nopeusohjeen oletustulo on analogiatulo Al1. (Tama valitaan ryhman 22 parametreilla.)

Parametrit 12.17 ja 12.18 maarittavat analogiatulon signaalin ala- ja ylarajat.
Skaalausparametrit 12.19 ja 12.20 maarittavat sisaiset signaalitasot, jotka vastaavat
rajoja seuraavasti:

Al (skaalattu)
A

1220 | — — — — —

—————— 12.19

Vastaavat parametrit analogiatulolle Al2 ovat 12.27...12.30.
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] 13.12 AO1 ldhde

13.17 AO1 lahteen minimi
13.18 AO1 lahteen maksimi
13.19 AO1 out at A1 src min
13.20 AO1 out at Al1 src max

Parametrilla 13.12 valitaan lahde analogiatulolle AO1 (oletusarvo on moottorin nopeus
kierroksina minuutissa).

Parametreilla 13.17 ja 13.18 asetetaan lahdesignaalin ala- ja ylarajan arvot, jotka
vastaavat parametreilla 13.19 ja 13.20 maaritettyja analogiatulon oloarvoja.

Lahdesignaali
A

1348 — — — — -

—————— 1317

H 46.10 Nopeuden skaalaus

23.11 Ramppiasetuksen valinta

23.12 Kiihdytysaika 1

23.13 Hidastusaika 1

23.14 Kiihdytysaika 2

23.15 Hidastusaika 2

Voit maarittaa kaksi eri kiihdytys-/hidastusaikaa. Kahden eri ajan valilla vaihteleva lahde
valitaan parametrilla 23.11.

Jokainen parametreilla 23.12...23.15 maaritetty kiihdytys-/hidastusaika viittaa aikaan,
jonka kuluessa taajuusmuuttaja kiihdyttaa nollasta skaalattavaan nopeuteen tai hidastaa
skaalatusta nopeudesta nollaan (parametri 46.10).

ANopeus
| _46.10
|
Kiihd. | id.
| \
0! : —>
! 23.12 | 23.13 ' Alka

23.14 23.15
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[l

30.11 Miniminopeus
30.12 Maksiminopeus
30.17 Maksimivirta
30.19 Minimimomentti
30.20 Maksimimomentti

Tarkista ja tarvittaessa aseta moottorin nopeuden, virran ja momentin rajat.

Kaynnista taajuusmuuttaja positiivisella nopeusohjeella (eteen):

+ Ohjauspaneelista (paikallisohjaus): Paina kotindkymassa (—-painiketta (Valinnat),
valitse Ohje, saada ohjetta (-, (»)-, (4)- ja (v)-painikkeilla, valitse Tallenna ja paina
kaynnistyspainiketta.

* |/O-ohjauksesta: Sdada kauko-ohjauksessa analogiatuloa Al1 (ohje), aseta
digitaalitulon DI2 arvoksi O (eteen) ja digitaalitulon DI1 arvoksi 1 (kaynnistys).
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Guide de mise en route pour
I'ACS880 avec programme de
controle standard

Introduction

Ce guide présente sommairement la séquence de mise en route d'un variateur
ACS880 équipé du programme de contrdle standard. Vous trouverez une
documentation compléte dans le manuel d'exploitation (Firmware Manual) (cf. liste
des manuels au dos de la page de couverture).

Dans ce guide, nous décrivons la configuration du variateur avec la micro-console
ACS-AP-I. La séquence de mise en route peut aussi étre effectuée a I'aide de I'outil
logiciel PC Drive composer.

Avant de commencer

Vérifiez que le montage et les raccordements du variateur sont conformes aux
consignes du Guide d'installation et/ou du Manuel d'installation approprié.

Sécurité

ATTENTION ! Seuls des électriciens qualifiés sont autorisés a procéder a
I'installation et a la maintenance du variateur.

N'intervenez jamais sur le variateur, le circuit du hacheur de freinage, le cable moteur
ou le moteur lorsque le variateur est sous tension. Vous devez toujours vérifier
I'absence effective de tension par une mesure.
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Mise en route

La mise en route doit uniquement étre réalisée par un électricien qualifié.
Les consignes de sécurité doivent étre respectées pendant toute la procédure. Ces
consignes figurent au début du Manuel d’installation correspondant.

H Veérification de l'installation de I'appareil Cf. liste des points a vérifier dans le Manuel
d'installation correspondant.

H Vérifiez que le moteur peut étre démarré en toute sécurité.
Vous devez désaccoupler la machine entrainée dans les cas suivants :
+ si elle risque d'étre endommagée en cas d'erreur de sens de rotation du moteur ou

* si une identification normale du moteur est requise : si le couple de charge est
supérieur a 20 % ou si la mécanique n’est pas capable de supporter le couple nominal
sur une période transitoire lors de I'exécution de la fonction d’identification moteur.

1 - Mise sous tension, réglage de la de la date et de I'heure

H Mettez le variateur sous tension. Distant C. 0.0 tr/min
N.B. : Il est normal que des messages — — N
d'alarme s'affichent & divers moments de la Vitesse moteur utilisee O OO
procédure de mise en route. Pour masquer tr/min . J
un message et continuer la procédure, 'Courant moteur )
appuyez sur (—. 4 A OOO 4
Masquez toutes les alarmes éventuelles >C | % <
pour passer en vue Accueil (affichée a O/OUP e moteur % O 0
droite). /0 )
Les deux commandes en bas de I'écran Options 12:34 Menu
(dans ce cas, Options et Menu)
représentent les fonctions des deux touches
et situées sous I'écran. Les
commandes des touches de fonction varient
selon le contexte.

H Dans la vue Accueil, enfoncez la touche Distant 0.0 tr/min
(Menu). C

e s Menu
Le menu principal apparait (a droite).
Parameétres >
Assistants >
g Efficacité énergétique >
L TV R S ‘n -
Sortie 12:34 Sel
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Mettez Réglages en surbrillance en : :
= naviguant a |'aide des touches @ et @ puis Dls,tant C 0.0 tr/min
enfoncez la touche (Sel) Réglages
Date & Heure >
Edition textes >
Réglages affichage >
Retour 12:34 Sel
H Dans le menu Reglages, mettez Date & Distant * 0.0 tr/min
Heure en surbrillance (si ce n'est pas encore — '
le cas) et enfoncez (Sel). Date & Heure
Date 01.01.1980
Heure 12:34:56
Format date jour.mois.année
Format heure 24 heures
Heure d'été UE
Retour 12:35 Edition
H Dans le menu Date & Heure, mettez Date Distant 0.0 tr/min
en surbrillance (si ce n'est pas encore le cas) '
et enfoncez (Sel). Date
Jour Mois  Année
Mardi
Annuler 12:35  Sauvegarder
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[] |Redlezla date: Distant C* 0.0 tr/min
» Déplacez le curseur vers la droite ou la — — N
gauche avec les touches (1) et (). Vlte§se moteur utilisee O OO
* Ajustez la valeur avec @ et @ \tr/mm - /
» Sauvegardez votre réglage avec (Courant moteur O OO >
(Sauvegarder). A . ]
Vérifiez et ajustez au besoin tous les autres (Couple moteur % O O
réglage du menu Date & Heure. % .
choisi o vous voulez affcher fheurs en bas | OPtions ____12:3 Menu

de I'écran en permanence.
Une fois le réglage effectué, enfoncez la

touche (Retour ou Sortie) jusqu'a
revenir a la vue Accueil (a droite).

2 - Réglage de la tension réseau et des données moteur

] Sélectionnez le mode de commande Irocal Local C; 0.0 tr/min
pour vous assurer que la commande a

distance est désactivée. Pour cela, enfoncez Vitesse moteur utilisee O OO
la touche . Lorsque le variateur esten || ({r/min . )
corrllr,nande locale, «Local» s'affiche en haut (Courant moteur )

de I'écran. 4 A ] 2
(Couple moteur % O 0
\% - J

Options 12:36 Menu

] Ouvrez le menu principal en enfongant la Local 0.0 tr/min

touche (Menu).

Menu

Parameétres >
Assistants >
g Efficacité énergétique >
rl‘ DA Fufimnmmnan tn -

Sortie 12:36 Sel
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Mettez Parameétres en surbrillance et L :
ocal 0.0 tr/min
= enfoncez la touche (Sel). C
Parametres
Favoris >
Par fonction >
Liste compléte >
Modifie >
Retour 12:36 Sel
Mettez Liste compléte en surbrillance a L ;
ocal 0.0 tr/min
- ['aide des touches @ et @ puis enfoncez la - C -
touche (Sel) Liste complete

La liste des groupes de parametres s'affiche. | [IMMRECISUEREGIIES >

03 References entree >
04 Alarmes et defauts >
05 Diagnostic >
06 Mots de commande et etat >

N7 lnfn AvinbXian A

Retour 1236 Sel

H Mettez le groupe de paramétres 95 Local C; 0.0 tr/min
Configuration materiel en surbrillance et -

enfoncez la touche (Sel). 95 Configuration materiel
La liste défile dans les deux sens entre les | RSBUL eSIOn rseau _ V|de
groupes de paramétres 99 et 01. Dans ce 95.02 Limite tension adaptative Desactive

cas, il est donc plus rapide d'utiliser (&) pour ||95.04 Alim carte commande  Interne 24V
atteindre le groupe 95.

Une fois le groupe sélectionné, la liste des
parametres de ce groupe s'affiche.

Retour 12:36 Edition
] Mettez le parametre 95.01 Tension reseau Local 0.0 tr/min
en surbrillance (s'il ne I'est pas déja) et - -
enfoncez (Edition). 95.01 Tension reseau

La liste des réglages disponibles s'affiche. UINE
[1] 208...240 V

2] 380..415V
[3] 440...480 V
[4] 500 V

Annuler 12.36  Sauvegarder
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H Mettez en surbrillance le réglage correct et Local 0.0 tr/min
enfoncez la touche (Sauvegarder). ¢

95 Configuration materiel

95.01 Tension reseau 380...415V
95.02 Limite tension adaptative Desactive
95.04 Alim carte commande Interne 24V

Retour 12:36 Edition

Enfoncez (— (Retour) pour afficher la liste des groupes de paramétres. Sélectionnez
le groupe de paramétre 99 Donnees moteur et réglez le paramétre 99.03 Type moteur.

Réglez le paramétre 99.04 Mode commande moteur.
DTC = Contrdle direct de couple ; Scalaire

Le mode DTC est parfaitement adapté a la plupart des applications. Le mode Scalaire est

préconisé si :

* le courant nominal du moteur est inférieur a 1/6 du courant de sortie nominal du
variateur ;

* |e variateur est utilisé a des fins d’essais sans moteur raccordé ;

* le variateur commande plusieurs moteurs et le nombre de moteurs raccordés est
variable.

Reportez-vous a la plaque signalétique du moteur pour régler les paramétres suivants. Vous
devez autant que possible entrer les valeurs exactes de la plaque signalétique du moteur.

Exemple de plaque signalétique d'un moteur :

DEMAG Made in Germany
ATEREXBRAND MEEEEE EEE X § 3 EN 60034-1
Typ: ZBA 71 B 4 B007 3~ |IP: 54 Iso: F IM B5-1
Mot.Nr.: 71740301 100 %ED 0,37 kW
10,0 kg FI: --- 50 Hz cos¢e 0,60
1380 1/min ch --- °C
A 230 V 250 A
Y 400 V 1,40 A
Bremse:5,1 Nm AC 400 V DC 180 V 0,14 A
ANR: 85674100 ASN: 00201

H 99.06 Courant nominal moteur
Plage de réglage autorisée :

* enmode DTC : 1/6 X [ ... 2 X Iyt du variateur
* en mode Scalaire : 0 ... 2 X [

N.B. : Avec des valeurs numériques :

* Incrémentez et décrémentez les valeurs avec les touches @ et @

« Déplacez le curseur vers la droite ou la gauche avec les touches (1) et (»].
+ Enfoncez (Sauvegarder) pour enregistrer la valeur.

Procédez de la méme maniére pour régler les autres paramétres.
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H 99.07 Tension nominale moteur
La plage de réglage autorisée est 1/6 x Uy ... 2 x Uy du variateur.

Moteurs a aimants permanents : la tension nominale est la tension inverse FEM
(BackEMF) a la vitesse nominale. Si la tension est spécifiée par tr/min (ex., 60 V pour
1000 tr/min), la tension pour une vitesse nominale de 3000 tr/min est 3 x 60 V = 180 V.
Vous noterez que la tension nominale n’est pas égale a la valeur de tension d’'un moteur
c.c. équivalent donnée par certains constructeurs de moteur La tension nominale peut
étre calculée en divisant la tension d’'un moteur c.c. équivalent par 1,7 (= racine carrée de
3).

H 99.08 Fréquence nominale moteur

Moteurs a aimants permanents : si la fréquence nominale ne figure pas sur la plaque
signalétique du moteur, elle doit étre calculée avec la formule suivante :

f=nxp/60
avec n = vitesse nominale moteur et p = nombre de paires de pbles.

H 99.09 Vitesse nominale moteur

99.10 Puissance nominale moteur

[

] 99.11 Cosfii nominal moteur
99.12 Couple nominal moteur

Ces valeurs sont facultatives mais peuvent améliorer la précision de la commande. Si
vous ne les connaissez pas, n'indiquez rien.

H 99.13 Demande identif moteur
Ce parametre sélectionne le type d'identification moteur (en mode DTC uniquement).

ATTENTION ! Lorsque le mode d'identification est précédé d'un astérisque (*), le
moteur tournera dans le sens avant (voir détails ci-dessous). Vous devez vous
assurer qu'il peut fonctionner en toute sécurité avant de choisir un de ces modes.

Le mode *Normal doit étre sélectionné chaque fois que cela est possible. Le moteur doit

étre désaccouplé de la machine entrainée

* sile couple de charge est supérieur a 20 % ou

+ si la machine n’est pas capable de supporter le couple nominal sur une période
transitoire lors de I'exécution de la fonction.

*Le mode Reduced doit étre sélectionné si les pertes mécaniques sont supérieures a

20 %, par exemple s'il est impossible de désaccoupler la charge ou si un flux complet est

exigé pour maintenir le frein moteur ouvert (moteur conique).

Le mode Standstill convient si vous ne pouvez utiliser ni le mode *Normal ni le mode
*Reduced. N.B. :

* Vous ne devez pas utiliser ce mode avec un moteur a aimants permanents si le couple
de charge est supérieur a 20 % du couple nominal.

* Le frein mécanique n'est pas ouvert par la logique de la fonction d'identification moteur.

Vérifiez que les éventuels circuits d’Interruption sécurisée du couple (STO) et d'arrét
d'urgence sont fermés.

Lancez l'identification moteur en enfoncant | Une alarme vous indique que
la touche (Start). I'identification est en cours.
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H Vérifiez que le moteur tourne dans le bon sens (sens avant illustré ci-dessous).

L'identification moteur est terminée lorsque le variateur s'arrét et que la valeur du
parameétre 99.13 revient sur «Non»

Si le moteur a tourné dans le mauvais sens, rectifiez sont cablage ou modifier le réglage
du paramétre 99.16 Ordre des phases.
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3 — Réglage des signaux de commande

H Vérifiez I'emplacement des cavaliers J1 et J2 sur 'unité de commande du variateur. Leur
position détermine I'utilisation des entrées analogiques 1 et 2 (courant ou tension).

Réglez/ajustez les parameétres suivants.

H 20.01 Commandes Ext1

Le variateur est préréglé pour démarrer/s'arréter selon le statut de I'entrée logique 1 (DI1)
(0 = arrét ; 1 = démarrage). L'entrée logique 2 (DI2) régle le sens de rotation (0 = avant ;
1 = arriére).

Si vous souhaitez utiliser d'autres sources, réglez les valeurs en conséquence. Les
sources Src1 a Src3 sont réglées aux parametres 20.03 a 20.05.

H 12.15 Selection unite Al1
Choisissez mA ou V selon le réglage du cavalier J1.

] 12.17 Mini A1
12.18 Maxi Al1
12.19 Mini echelle Al1
12.20 Maxi echelle Al1

La référence de vitesse est préréglée sur I'entrée analogique 1 (Al1). (réglage commandé
par les paramétres du groupe 22)

Les parameétres 12.17 et 12.18 définissent les limites haute et basse du signal d'entrée
analogique. Les paramétres de mise a I'échelle 12.19 et 12.20 réglent le niveau de signal
interne correspondant a ces limites comme suit :

Al (mise a I'échelle)
A

1220 f — — — — -

Al (mA V)

—————— 12.19

Les paramétres correspondants pour I'entrée analogique 2 (Al2) sont 12.27...12.30.
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[l

13.12 Source AO1

13.17 Mini source AO1

13.18 Maxi source AO1

13.19 Valeur mini sortie AO1
13.20 Valeur maxi sortie AO1

Le paramétre 13.12 sélectionne la source pour I'entrée analogique 1 (AO1). Le
préréglage usine est la vitesse moteur en tr/min.

Les paramétres 13.17 et 13.18 réglent les valeurs haute et basse des signaux sources
correspondant aux valeurs actives des sorties analogiques définies aux paramétres
13.19 et 13.20.

Signal source
A

1348 f — — — — —

—————— 13.17

46.10 Echelle vitesse

23.11 Selection jeu rampe

23.12 Temps acceleration 1

23.13 Temps deceleration 1

23.14 Temps acceleration 2

23.15 Temps deceleration 2

Vous pouvez définir deux jeux de rampe d'accélération/décélération. Indiquez la source
pour la permutation entre les deux jeux au paramétre 23.11.

Chaque jeu de temps d'accélération/décélération des paramétres 23.12 a 23.15 indique

le temps nécessaire au variateur pour passer de la vitesse nulle a la vitesse mise a
I'échelle (parameétre 46.10).

Vitesse
A
| _46.10
|
Acc. | éc.
| \
0 | : | ’
' 23.12 | 23.13 ' Temps

23.14 23.15




Guide de mise en route pour '’ACS880 avec programme de contrble standard 63

H 30.11 Vitesse minimum
30.12 Vitesse maximum
30.17 Courant maximum
30.19 Couple minimum
30.20 Couple maximum

Vérifiez et réglez si nécessaire les limites de vitesse, courant et couple moteur.

H Démarrez le variateur avec une référence de vitesse positive (rotation en sens avant).

* Avec la micro-console (commande locale) : Dans la vue Accueil, enfoncez la touche
(Options), sélectionnez Référence et réglez la référence a l'aide des touches
(©, (), (4] et[v]). Enfoncez la touche Sauvegarder puis la touche Start.

* Avec les E/S : En commande distante, réglez I'entrée analogique 1 (Al1, référence),

mettez I'entrée logique 2 (DI2) sur O (avant) et I'entrée logique 1 (DI1) sur 1
(démarrage).
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Guida rapida all'avviamento
dei convertitori ACS880 con
Programma di controllo
primario

Informazioni sulla guida

Questa guida descrive la sequenza di avviamento base dei convertitori di frequenza
ACS880 dotati di Programma di controllo primario. La documentazione completa sul
firmware dei convertitori € contenuta nel Manuale firmware (vedere I'elenco delle
pubblicazioni nella seconda di copertina).

In questa guida, il convertitore viene impostato utilizzando il pannello di controllo
ACS-AP-I. La sequenza di avviamento pud essere eseguita anche utilizzando il tool
PC Drive Composer.

Prima di iniziare
Verificare che l'installazione meccanica ed elettrica del convertitore di frequenza sia

stata eseguita correttamente, secondo le istruzioni contenute nella rispettiva Guida
rapida all'installazione e/o nel Manuale hardware.

Sicurezza

AVVERTENZA! L'installazione elettrica e gli interventi di manutenzione sul
convertitore di frequenza devono essere eseguiti solo da elettricisti qualificati.

Non intervenire mai sul convertitore, sul circuito del chopper di frenatura, sul cavo
motore o sul motore quando il convertitore & sotto tensione. Verificare sempre che
non sia presente tensione.



66 Guida rapida all'avviamento dei convertitori ACS880 con Programma di controllo
primario

Avviamento

L'avviamento deve essere eseguito solo da elettricisti qualificati.
A Rispettare scrupolosamente le norme di sicurezza durante la procedura di
avviamento. Leggere le norme di sicurezza riportate nelle prime pagine del Manuale
hardware del convertitore.

] Controllare l'installazione. Vedere la checklist di installazione nel Manuale hardware.

H Controllare che I'avviamento del motore non determini situazioni di pericolo.
Disaccoppiare la macchina comandata se
« vi & il rischio di danni in caso di direzione di rotazione non corretta, o

* € necessario eseguire una routine di identificazione (ID run) Normale all'avviamento
del convertitore, quando la coppia di carico & superiore al 20% o la macchina non € in
grado di sostenere il transitorio della coppia nominale durante I'ID run.

1 — Accensione e impostazione di data e ora

H Accendere il convertitore. Remoto 0.0 rpm
Nota: € normale che durante la procedura di p — N
avviamento vengano visualizzati dei Vel motore utilizzata O OO
messaggi di allarme. Per cancellare i rpm . )
messaggi e riprendere l'avviamento, f \
Sremere =) < Xorrente motore OOO >
Cancellare i messaggi eventualmente - - o S
presenti per accedere alla vista Home EOppla motore % O O
(figura a destra). % )
| due comandi in basso sullo schermo (in Opzioni 12:34 Menu

questo caso, Opzioni e Menu)
corrispondono alle funzioni dei due tasti
software e posizionati sotto il
display. | comandi assegnati ai tasti software
variano in base al contesto.

H Nella vista Home, premere (&—) (Menu). Remoto C. 00 rpm
Viene visualizzato il Menu principale (a
destra).

Parametri

Menu

Assistenti >

Efficienza energetica >

a2

l am Aviand:

Esci 12:34 Seleziona
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Evidenziare Impostazioni sul menu
utilizzando (4] e (v) e premere Remoto 0.0 rpm
(Seleziona). Imposta
Data e ora >
Modifica testi >
Impostazioni display >
Indietro 12:34 Seleziona
Nel menu Impostazioni, evidenziare Data e Remoto C, 00 rom
ora (se non € gia evidenziato) e premere :
(Seleziona). Data e ora
Data 01.01.1980
Ora 12:34:56
Formato data giorno.mese.anno
Formato ora 24 ore
Ora legale EU
Indietro 12:35 Modifica
Nel menu Data e ora, evidenziare Data (se
non & gia evidenziato) e premere Remoto ¢ 0.0 rpm
(Seleziona). Data
Giorno Mese  Anno
Martedi
Annulla 12:35 Salva
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H Impostare la data: Remoto C. 00 rpm
* Per spostare il cursore a destra e a p — N
sinistra, premere (<) e (3). Vel motore utilizzata O OO
* Per modificare il valore, premere @ e @ Ul - ’
+ Premere (Salva) per confermare (Corrente motore O OO )
I'impostazione visualizzata. \A ' )
Verificare/regolare tutte le altre impostazioni (Coppia motore % O O
del menu Data e ora. % .
s visualzzarions deltorologio n baseo aul | (OPZOM 1235 Menu

display.

Una volta completate le impostazioni,
premere ripetutamente (Indietro o
Esci) fino a tornare alla vista Home (a
destra).

2 — Impostazione della tensione di alimentazione e dei dati del motore

H Passare al controllo locale per assicurarsi Locale 0.0 rom
che il controllo esterno sia disabilitato c P

premendo il tasto . Quando é attivo il (el motore utilizzata O OO
controllo locale, in alto sul display compare rpm . )
la scritta "Locale". ( )
Corrente motore
< 0.00)
[Coppia motore % ]
B 0.0
Opzioni 12:36 Menu
] Aprire il Menu principale premendo (— Locale C. 00 rpm
(Menu).
Menu
Parametri >
Assistenti >

g Efficienza energetica >

rm . .. ... .
Esci 12:36 Seleziona




Guida rapida all'avviamento dei convertitori ACS880 con Programma di controllo

primario 69

Evidenziare Parametri e premere (—

Locale 0.0 rpm
(Seleziona). C P
Parametri
Per funzione >
Elenco completo >
Modificati >
Indietro 12:36 Seleziona
Evidenziare Elenco completo utilizzando Locale C, 00 rpom

(4) e (¥) e premere (Seleziona).

Viene visualizzato un elenco di gruppi di
parametri.

Elenco completo
03 Riferimenti ingressi
04 Allarmi e guasti
05 Diagnostica
06 Word controllo e stato

N7 lnfn Alabaman -~

A\

vV vyvyy

Indietro 12:36 Seleziona

Evidenziare il gruppo di parametri 95
Configurazione HW e premere
(Seleziona).

L'elenco dei gruppi & continuo, da 99 a 01, e
consultabile in entrambe le direzioni. In
questo caso, € piu rapido utilizzare @ per
trovare il gruppo 95 in elenco.

Quando si seleziona un gruppo, vengono
visualizzati tutti i parametri di quel gruppo.

Locale 0.0 rpm

95 Configurazione HW
95.01 Tensione alimentaz  Non dato
95.02 Limiti tensione adattiva Disabilita
95.04 Alimentaz scheda ctrl 24V interna

Indietro 12:36 Modifica

Evidenziare il parametro 95.01 Tensione
alimentaz (se non € gia evidenziato) e
premere (Modifica).

Vengono mostrate le impostazioni disponibili
per il parametro.

Locale 0.0 rpm

95.01 Tensione alimentaz

[0] Non dato
[1] 208...240 V

2] 380..415V
[3] 440...480 V
[4] 500 V

Annulla 12:36 Salva
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] Evidenziare I'impostazione corretta Locale 0.0 rom
nell'elenco e premere (Salva). C P

95 Configurazione HW

95.01 Tensione alimentaz 380...415V

95.02 Limiti tensione adattiva Disabilita
95.04 Alimentaz scheda ctrl 24V interna

Indietro 12:36 Modifica

Premere (— (Indietro) per tornare all'elenco dei gruppi di parametri. Selezionare il
gruppo 99 Dati motore e impostare il parametro 99.03 Tipo motore.

Impostare il parametro 99.04 Modo controllo motore.
DTC = Direct Torque Control (controllo diretto di coppia); Scalare
Il modo DTC & adatto nella maggior parte dei casi. Il modo scalare &€ raccomandato se

* la corrente nominale del motore € inferiore a 1/6 della corrente nominale del
convertitore di frequenza,

* il convertitore viene utilizzato a scopo di collaudo senza un motore collegato, o

« il convertitore controlla piu motori e il numero di motori collegati & variabile.

Per le seguenti impostazioni parametriche, fare riferimento ai dati riportati sulla targa del
motore. Quando possibile, i valori devono essere inseriti esattamente come compaiono sulla
targa del motore.

Esempio di targa di un motore::

DEMAG Made in Germany
ATEREXBRAND NS SEE X2 11} EN 60034-1
Typ: ZBA71B 4 B007 3~ IP54 Iso: F IM B5-1
Mot.Nr.: 71740301 100 %ED 0,37 kw
10,0 kg FI: -- 50 Hz cos¢e 0,60
1380 1/min ch --- °C
A 230 vV 250 A
Y 400 vV 1,40 A
Bremse:5,1 Nm AC400 VvV DC 180 V 0,14 A
ANR: 85674100 ASN: 00201

H 99.06 Corrente nomin motore
Il range consentito &

* modo DTC: 1/6 x Iq ... 2 % I4 del convertitore
* modo scalare: 0 ... 2 x [y

Nota: per i valori dei parametri in forma numerica:

* Per modificare il valore di una unita, premere @ e @

* Per spostare il cursore a destra e a sinistra, premere (Oe (]
* Premere (Salva) per confermare il valore.

Impostare nello stesso modo i seguenti parametri.
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99.07 Tensione nomin motore

[]
Il range consentito & 1/6 x Uy ... 2 x Uy del convertitore.
Con i motori a magneti permanenti, la tensione nominale € la tensione
controelettromotrice alla velocita nominale del motore. Se la tensione € espressa in
volt/rpm (es. 60 V a 1000 rpm), la tensione alla velocita nominale di 3000 rpom € 3 x 60 V
=180 V. Si noti che la tensione nominale non & uguale alla tensione equivalente del
motore in c.c. (EDCM) fornita da alcuni costruttori di motori. La tensione nominale puo
essere calcolata dividendo la tensione EDCM per 1.7 (o radice quadrata di 3).

N 99.08 Frequenza nomin motore
Nel caso dei motori a magneti permanenti, se la frequenza nominale non € indicata sulla
targa, si puo calcolare con la formula seguente:
f=nxp/60
dove n = velocita nominale del motore, p = numero di coppie di poli.

H 99.09 Velocita nomin motore

] 99.10 Potenza nomin motore

H 99.11 cosfii nomin motore
99.12 Coppia nomin motore
Questi valori non sono obbligatori, ma si possono ugualmente inserire per migliorare la
precisione del controllo. Se non sono noti, lasciare I'impostazione su 0.

] 99.13 Richiesta ID-run

Questo parametro seleziona la modalita per la routine di identificazione (solo con il
controllo motore DTC).

c AVVERTENZA! Nelle modalita di ID run contrassegnate dall'asterisco (*), il motore

ruota in direzione "avanti" (vedere oltre per i dettagli). Assicurarsi che |l
funzionamento del motore non comporti alcun rischio quando si selezionano queste
modalita.

*Normale: se possibile, selezionare sempre questa modalita. Il motore deve essere

disaccoppiato dalla macchina comandata se

* la coppia di carico € superiore al 20%, o

* la macchina non € in grado di sostenere il transitorio della coppia nominale durante I'ID
run.

*Ridotta: selezionare questa modalita se le perdite meccaniche sono superiori al 20%,

cioé se il carico non puo essere disaccoppiato, oppure se € richiesto il flusso completo

per tenere aperto il freno motore (es. con motori conici).

Statica: selezionare questa modalita quando non € possibile utilizzare le modalita
*Normale e *Ridotta. Note:

* Questa modalita non puo essere utilizzata con motori a magneti permanenti se la
coppia di carico & superiore al 20% del valore nominale.

* Il freno meccanico non viene aperto dalla logica per I'ID run.

Verificare che il circuito della funzione Safe Torque Off e il circuito di arresto di emergenza
(se presenti) siano chiusi.

Awviare I'ID run premendo il pulsante Un allarme indica che la routine di
(Start). identificazione € in corso.
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] Verificare che il motore ruoti nella direzione corretta (direzione "avanti”, come illustrato
sotto).

La routine termina quando il convertitore si arresta e il valore del parametro 99.13 torna a
"Noll.

Se il motore ha ruotato nella direzione sbagliata, correggere il cablaggio del motore o
regolare il parametro 99.16 Ordine fasi.

3 — Impostazioni dei segnali di controllo

] Verificare le posizioni dei ponticelli J1 e J2 sull'unita di controllo del convertitore. Questi
ponticelli determinano la funzione degli ingressi analogici Al1 e Al2 come ingressi di
corrente o tensione.

Verificare/regolare i seguenti parametri.
] 20.01 Comandi Est1

Di default, il convertitore si avvia e si arresta in base allo stato dell'ingresso digitale DI1
(0 = arresto, 1 = marcia). DI2 determina la direzione di rotazione (0 = avanti, 1 = indietro).

Se €& necessario avere altre sorgenti, modificare opportunamente i valori. Le sorgenti
In1...In3 sono definite dai parametri 20.03...20.05.

12.15 Selezione unita Al1
Impostare su mA o V in base all'impostazione del ponticello J1.
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12.17 AI1 min

12.18 Al1 max

12.19 Al1 scalato a Al1 min

12.20 Al1 scalato a Al1 max

L'ingresso di default per il riferimento di velocita é I'ingresso analogico Al1. (Si controlla
con i parametri del gruppo 22.)

| parametri 12.17 e 12.18 impostano i limiti inferiore e superiore del segnale di ingresso
analogico. | parametri di adattamento con fattore di scala 12.19 e 12.20 definiscono i
livelli dei segnali interni che corrispondono a questi limiti, nel modo seguente:

Al (scalato)
A

1220 | — — — — —

—————— 12.19

| parametri corrispondenti per l'ingresso analogico Al2 sono 12.27...12.30.

13.12 Sorgente AO1

13.17 Min sorgente AO1

13.18 Max sorgente AO1

13.19 Usc AO1 a min sorg Al1

13.20 Usc AO1 a max sorg Al1

Il parametro 13.12 seleziona la sorgente per |'uscita analogica AO1 (di default, la velocita
del motore in rpm).

| parametri 13.17 e 13.18 impostano i valori minimo e massimo del segnale sorgente che
corrispondono ai valori effettivi dell'uscita analogica definiti dai parametri 13.19 e 13.20.

Segnale sorgente
A

1348 — — — — -

—————— 1317
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H 46.10 Adattam velocita

23.11 Selezione set rampe

23.12 Tempo accelerazione 1

23.13 Tempo decelerazione 1

23.14 Tempo accelerazione 2

23.15 Tempo decelerazione 2

L'utente puo definire due diversi set di rampe di accelerazione/decelerazione. La
sorgente che determina il passaggio dall'uno all'altro set si seleziona con il parametro
23.11.

Ogni set di tempi di accelerazione/decelerazione nei parametri 23.12...23.15 esprime |l
tempo richiesto dal convertitore per accelerare o decelerare tra la velocita O e la velocita
scalata (parametro 46.10).

Velocita
A
| _46.10
|
Acc. | ec.
| \
0 L : | >
! 23.12 | 23.13 ' Tempo
23.14 23.15

30.11 Velocita minima
30.12 Velocita massima
30.17 Corrente massima
30.19 Coppia minima
30.20 Coppia massima

Verificare e, se necessario, impostare i limiti di velocita motore, corrente e coppia.

] Avviare il convertitore con un riferimento di velocita positivo (avanti):

» Dal pannello di controllo (controllo locale): nella vista Home, premere Opzioni),
selezionare Riferimento, regolare il riferimento utilizzando i tasti (O, O], e @
premere Salva e premere il pulsante Start.

+ Tramite 1/O: in modalita di controllo remoto, regolare l'ingresso analogico Al1

(riferimento), commutare l'ingresso digitale DI2 su 0 (avanti) e commutare l'ingresso
digitale DI1 su 1 (marcia).
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Beknopte opstartgids voor
ACS880 omvormers met
primair
besturingsprogramma

Inleiding

Deze gids beschrijft de basis opstartcyclus van een ACS880 omvormer voorzien van
het primaire besturingsprogramma. Complete documentatie van de firmware van de
omvormer is te vinden in de Firmwarehandleiding (zie de lijst met handleidingen aan
de binnenkant van het voorblad).

In deze gids wordt de omvormer ingesteld via het ACS-AP-I bedieningspaneel. De
opstartcyclus kan ook uitgevoerd worden met de Drive composer PC tool.

VOor het starten

Zorg er voor dat de omvormer mechanisch en elektrisch geinstalleerd is zoals
beschreven in de betreffende Beknopte installatiegids en/of Hardwarehandleiding.

Veiligheid

WAARSCHUWING! Alle werkzaamheden wat betreft elektrische installatie en
onderhoud van de omvormer mogen alleen door gekwalificeerde elektriciens
uitgevoerd worden.

Voer nooit werkzaamheden uit aan de omvormer, het remchoppercircuit, de
motorkabel of de motor wanneer de omvormer onder spanning staat. Verzeker u er
altijd van dat er geen spanning aanwezig is door meting.
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Opstarten

Veiligheid

Het opstarten mag uitsluitend worden uitgevoerd door een gekwalificeerd elektricien.
Gedurende het opstarten moeten de veiligheidsinstructies worden opgevolgd. Zie de
veiligheidsinstructies op de eerste pagina's van de betreffende Hardware-

handleiding.
] Controleer de installatie. Zie de installatiechecklist in de betreffende Hardware-
handleiding.
] Controleer of het starten van de motor geen gevaar oplevert.
Ontkoppel de aangedreven machine als
* er een risico van schade bestaat bij een eventueel verkeerde draairichting of
* een normale ID-run vereist is tijdens het opstarten van de omvormer, wanneer het
lastkoppel hoger is dan 20% of de machine niet bestand is tegen de nominale koppel-
piek tijdens de ID-run.
1 — Inschakelen, instelling van datum en tijd
] Schakel de voeding van de omvormer in. Afstand 0.0 rpm
Opmerking: Het is normaal dat er = : N
waarschuwingsberichten verschijnen op Gebruikte motortoerental O OO
diverse punten in het opstartproces. Om een || ([PM . g
bericht te verbergen en het opstartproces te Motorstroom )
hervatten, drukt u op (—. | A OOO 4
Verberg nu eventuele waarschuwingen om >|V| " T <
naar het Home-scherm te gaan (hiernaast (yOtor oppe o O O
getoond). /0 )
De twee commando's onder aan het display ||Opties 12:34 Menu
(in dit geval, Opties en Menu), tonen de
functies van de twee softkeys en
die zich onder het display bevinden. De
commando's die aan de softkeys
toegewezen zijn variéren afhankelijk van de
context.
] In het Home-scherm, drukt u op — Afstand C. 00 rom
(Menu). T -
Het hoofdmenu (rechts) verschijnt. enu
Parameters >
Assistenten >
g Energie rendement >
m I Aﬂkﬁﬁll -
Afsluiten 12:34 Selecteren
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] Markeer Instellingen in het menu via @ en |lafstand c 0.0 rpm
(v) en druk op (Selecteren). instellingen
Datum & tijd >
Teksten bewerken >
Display-instellingen >
Terug 12:34 Selecteren
In het menu Instellingen markeert u Datum
= & tijd (als dit nog niet gemarkeerd is) en Afstand ¢ - 0.0 rpm
drukt u op (Selecteren). Datum & tijd
Datum 01.01.1980
Tijd 12:34:56
Toon datum als dag.maand.jaar
Toon tijd als 24-uur
Zomer-/wintertijd EU
Terug 12:35 Bewerken
In het menu Datum & tijd markeert u Datum
. (als dit nog niet gemarkeerd is) en drukt u op Afstand C* 0.0 rpm
(Selecteren). Datum
Dag Maand  Jaar
Dinsdag
Annuleren 12:35 Opslaan
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[l

Stel de juiste datum in:

« Gebruik («) en (») om de cursor naar links
en rechts te verplaatsen.

* Gebruik @ en @ om de waarde te
wijzigen.

+ Druk op (Opslaan) om de nieuwe
instelling te accepteren.

Controleer/ pas alle overige instellingen aan

in het menu Datum & tijd.

De instelling van Toon klok bepaalt of de tijd

continu op de onderste regel van het display

getoond wordt.

Nadat u de instellingen aangepast hebt,

drukt u herhaaldelijk op (Terug of

Afsluiten) totdat het Home-scherm (rechts)

verschijnt.

2 — Instelling van voedingsspa

Afstand 0.0 rpm
(Gebruikte motortoerental )
& 0.00
(Motorstroom )

{ 0.00p
(Motor koppel % ]
e (0

Opties 12:35 Menu

nning en motorgegevens

Schakel over op lokale besturing om er L
okaal 0.0 rpm
= zeker van te zijn dat externe besturing ~ c p
geblokkeerd is door op de toets te Gebruikte motortoerental O OO
drukken. Lokale besturing wordt rem . )
aangegeven met de tekst “Lokaal” op de (Motorstroom )
bovenste regel. { A . }
(Motor koppel % Y
% 0.0
Opties 12:36 Menu
N Open het hoofdmenu door op (&—) (Menu) Lokaal 0.0 rpm
te drukken. i
Menu
Parameters >
Assistenten >
g Energie rendement >
m I Aﬂk‘ﬁll -
Afsluiten 12:36 Selecteren
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[] | Markeer Parameters en druk op —J Lokaal C 0.0 rpm
(Selecteren).
Parameters
Naar functie >
Complete lijst >
Gewijzigd >
Terug 12:36 Selecteren
Markeer Complete lijst via en en
- druk op F()Selecieren).@ 8 Lokaal C* — 0.0 rpm
Er wordt een lijst met parametergroepen Complete IUSt
J p groep
getoond.
03 Ingang referenties >
04 Waarschuwingen en fouten >
05 Diagnostiek >
06 Control- en status woorden >
N7 Ouinbanian infa .
Terug 12:36 Selecteren
Markeer parametergroep 95 HW
U configurztie en er?k opp (Selecteren). Lokaal _¢* - - 0.0 rpm
o 95 HW configuratie
Merk op dat de lijst in beide richtingen : : ,
doorloopt, tussen de groepen 99 en 01. In dit
geval is het sneller om (4] te gebruiken om  |[95.02 Adaptieve spanningslimieten ~ Blokkeren
groep 95 in de lijst te lokaliseren. 95.04 Stuurkaart voeding  Interne 24V
Nadat een groep gekozen is, wordt een lijst
met parameters binnen de groep getoond.
Terug 12:36 Bewerken
Markeer parameter 95.01
= Voedinggspanning (indien nog niet Lokaal C* 0.0 rpm
gemarkeerd) en druk op (Bewerken). || 95.01 Voedingsspanning
De beschikbare parameterinstellingen
worden weergegeven. [1] 208...240 V
[2] 380...415V
[3] 440...480 V
[4] 500V
Annuleren 12:36 Opslaan
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] Markeer de juiste instelling uit de lijst en druk Lokaal

op (Opslaan). 0.0 rpm

95 HW configuratie
95.01 Voedingsspanning  380...415V
95.02 Adaptieve spanningslimieten Blokkeren
95.04 Stuurkaart voeding  Interne 24V

Terug 12:36 Bewerken

Druk op (— (Terug) om de lijst met parametergroepen weer te tonen. Selecteer
parametergroep 99 Motorgegevens, en stel parameter 99.03 Motor type in.

Stel parameter 99.04 Motor besturing modus in.
DTC = Direct torque control; Scalar
DTC voldoet in de meeste gevallen. Scalarmodus wordt aanbevolen indien

» de nominale motorstroom minder is dan 1/6 van de nominale stroom van de omvormer,

+ de omvormer voor testdoeleinden zonder aangesloten motor wordt gebruikt, of

+ de omvormer meerdere motoren bestuurt en het aantal aangesloten motoren variabel
is.

Raadpleeg het motortypeplaatje voor de volgende parameterinstellingen. Voer de waarden,
indien mogelijk exact hetzelfde in als op het motortypeplaatje.

Voorbeeld van een typeplaatje van een motor::

DEMAG Made in Germany
ATEREXBRAND EEEEEEE EEE BRI 1 EN 60034-1
Typ: ZBA71B 4 B007 3~ [P 54 Iso: F IM B5-1
Mot.Nr.: 71740301 100 %ED 0,37 kw
, kg FI: -- 50 Hz cos¢e 0,60
1380 1/min ch --- °C
A 230 V. 250 A
Y 400 V1,40 A
Bremse:5,1 Nm AC400 VvV DC 180 V 0,14 A
ANR: 85674100 ASN: 00201

] 99.06 Nominale motorstroom
Het toegestane bereik is

* in DTC modus: 1/6 X Iyq ... 2 X Iyq van de omvormer
* in Scalar modus: 0 ... 2 x Jyq

Opmerking: Bij numerieke parameterwaarden:

* Gebruik @ en @ om de waarde van een cijfer te veranderen.

« Gebruik («) en (») om de cursor naar links en rechts te verplaatsen.
* Druk op (Opslaan) om de waarde te bevestigen.

Voer de volgende parameterinstellingen op dezelfde manier uit.
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H 99.07 Nominale motorspanning
Het toegestane bereik is 1/6 x Uy ... 2 x Uy van de omvormer.

Bij permanentmagneetmotoren is de nominale spanning de BackEMF spanning bij
nominaal toerental. Als de spanning gegeven is in volt/rpm (bijv. 60 V per 1000 rpm), dan
is de spanning bij een nominaal toerental van 3000 rpom, 3 x 60 V = 180 V. Merk op dat
nominale spanning niet hetzelfde is als equivalente DC motorspanning (EDCM) die door
sommige fabrikanten opgegeven wordt. De nominale spanning kan berekend worden
door de EDCM spanning te delen door 1,7 (of vierkantswortel uit 3).

N 99.08 Nominale motorfrequentie

Bij permanentmagneetmotoren kan de nominale frequentie, indien deze niet op het
typeplaatje gegeven is, berekend worden via de volgende formule:

f=nxp/60
waarbij n = nominaal motortoerental, p = aantal poolparen.

H 99.09 Nominaal motortoerental

99.10 Nominaal motorvermogen

[

H 99.11 Nominale motor cosfii
99.12 Nominaal motorkoppel
Deze waarden zijn niet vereist, maar ze kunnen ingevoerd worden om de
regelnauwkeurigheid te verbeteren. Indien onbekend, laat dan op 0 staan.

] 99.13 Identificatierun verzoek

Deze parameter kiest de modus van de identificatierun (alleen in DTC-
motorbesturingsmodus).

é WAARSCHUWING! De identificatierun-modi gemarkeerd met * zullen de motor in
voorwaartse richting doen draaien (zie hieronder voor details). Zorg er voor dat de
het veilig is om de motor te laten draaien voordat u een van deze modi kiest.

*Normale modus dient gekozen te worden wanneer mogelijk. De aangedreven
apparatuur moet ontkoppeld zijn van de motor indien

* het lastkoppel hoger is dan 20%, of

» de machines niet bestand zijn tegen de nominale koppelpiek tijdens de identificatierun.
*Gereduceerde modus dient gekozen te worden als de mechanische verliezen hoger zijn
dan 20%, d.w.z. de last kan niet worden ontkoppeld, of volledige flux is vereist om de
motorrem open te houden bijv. bij conische motoren).

De Stilstand modus dient gekozen te worden als noch de *Normale, noch
*Gereduceerde modus gebruikt kan worden. Opmerkingen:

* Deze modus kan niet gebruikt worden bij een permanentmagneetmotor als het
lastkoppel hoger is dan 20% van het nominale koppel.

» De mechanische rem wordt niet geopend door de logica voor de identificatierun.

H Zorg er voor dat de Safe Torque Off- en noodstopcircuits (indien aanwezig) gesloten zijn.

H Start de identificatierun door op de knop Een waarschuwing zal aangeven dat de
(Start) te drukken. identificatierun bezig is.
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H Controleer dat de motor in de juiste richting draait (hieronder wordt voorwaartse richting
getoond).

De identificatierun is voltooid wanneer de omvormer stopt en de waarde van parameter
99.13 terugkeert naar “Nee”.

Als de motor in de verkeerde richting draaide, corrigeer dan de motorbekabeling of pas
parameter 99.16 Fasevolgorde aan.

3 — Instellen van de stuursignalen

] Controleer de posities van de jumpers J1 en J2 op de besturingsunit van de omvormer.
Deze jumpers bepalen of de analoge ingangen Al1 en Al2 stroom- of spanningsingangen
zijn.

Controleer /pas de volgende parameters aan.

] 20.01 Ext1 opdrachten

Standaard start/stopt de omvormer volgens de status van digitale ingang DI1 (0 = Stop,
1 = Start). DI2 bepaalt de draairichting (0 = Voorwaarts, 1 = Achterwaarts).

Als andere bronnen vereist zijn, verander dan de waarde dienovereenkomstig. De
bronnen In1...In3 worden bepaald door parameters 20.03...20.05.

] 12.15 Al1 eenheid selectie
Stel dit in op mA of V in overeenstemming met de instelling van jumper J1.
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] 12.17 AI1 min
12.18 Al1 max
12.19 Al1 geschaald bij Al1 min
12.20 Al1 geschaald bij Al1 max

De standaard ingang voor toerentalreferentie is analoge ingang Al1. (Dit wordt bestuurd
door de parameters in groep 22.)

Parameters 12.17 en 12.18 stellen de onder- en bovenlimieten van het analoge
ingangssignaal in. Schalingsparameters 12.19 en 12.20 bepalen als volgt de interne
signaalniveaus die overeenkomen met deze limieten:

Al (geschaald)
A

1220 | — — — — —

—————— 12.19

De corresponderende parameters voor analoge ingang Al2 zijn 12.27...12.30.

] 13.12 AO1 bron

13.17 AO1 bron min

13.18 AO1 bron max

13.19 AO1 uit bij Al1 bron min

13.20 AO1 uit bij Al1 bron max

Parameter 13.12 kiest de bron voor analoge uitgang AO1 (standaard, motortoerental in
rpm).

Parameters 13.17 en 13.18 stellen lage en hoge waarden van bronsignalen in die

corresponderen met de actuele analoge uitgangswaarden gedefinieerd door parameters
13.19 en 13.20.

Bronsignaal
A

1318 f — — — — -

—————— 1317
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H 46.10 Toerentalschaling

23.11 Hellingset selectie

23.12 Acceleratietijd 1

23.13 Deceleratietijd 1

23.14 Acceleratietijd 2

23.15 Deceleratietijd 2

U kunt twee verschillende sets acceleratie-/deceleratiehellingen definiéren. De bron die
tussen de twee sets schakelt wordt gekozen door parameter 23.11.

Elke acceleratie-/deceleratietijd die in parameters 23.12...23.15 ingesteld wordt, verwijst
naar de tijd die de omvormer nodig heeft om te accelereren of decelereren tussen 0 en
het geschaalde toerental (parameter 46.10).

Toerental
A
. _46.10
|
Acc | ec.
| \
0 I . >
T 2312 | 23.13 ! Tijd
23.14 23.15

H 30.11 Minimum toerental
30.12 Maximum toerental
30.17 Maximum stroom
30.19 Minimum koppel
30.20 Maximum koppel

Controleer de limieten voor motortoerental, -stroom en -koppel, en stel ze in, indien
nodig.

H Start de omvormer met een positieve (voorwaartse) toerentalreferentie:

» Vanaf het bedieningspaneel (Lokale besturing): Druk in het Home-scherm op
(Opties), selecteer Referentie, pas de referentie aan via de toetsen (O, (], @, en
@, druk op Opslaan, en druk op de Start-knop.

+ Vanaf I/O: Pas, onder afstandsbediening, analoge ingang Al1 (referentie) aan, schakel
digitale ingang DI2 naar 0 (voorwaarts), en schakel digitale ingang DI1 naar 1 (start).
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Skrocona instrukcja
uruchamiania przemiennikow
czestotliwosci ACS880 ze
Standardowym
Oprogramowaniem
Aplikacyjnym

Informacje o tej instrukcji

W tej instrukcji opisano podstawowg sekwencje uruchamiania przemiennika
czestotliwosci ACS880 wyposazonego w Standardowe Oprogramowanie
Aplikacyjne. Petna dokumentacja tego oprogramowania znajduje sie w Podreczniku
Standardowego Oprogramowania Aplikacyjnego (patrz lista podrecznikéw na
wewnetrznej stronie przedniej oktadki).

W tym podreczniku opisano konfiguracje przemiennika czestotliwosci wykonywang
za pomocg panelu sterowania ACS-AP-I. Proces uruchamiania mozna takze
przeprowadzi¢ za pomocg narzedzia komputerowego Drive Composer.

Przed rozpoczeciem

Nalezy upewnic sie, ze instalacja mechaniczna i elektryczna przemiennika
czestotliwosci zostata przeprowadzona zgodnie z opisem zawartym w skroconej
instrukcji montazu i/lub podreczniku uzytkownika.

Bezpieczenstwo

OSTRZEZENIE! Wszelkie elektryczne prace instalacyjne i konserwacyjne
zwigzane z przemiennikiem czestotliwosci powinny by¢ wykonywane tylko
przez wykwalifikowanych elektrykow.

Nie nalezy wykonywac czynnosci serwisowych na przemienniku czestotliwosci,
uktadzie czopera hamowania, kablu silnikowym i silniku, gdy przemiennik jest
podtgczony do napiecia zasilania.

Zawsze nalezy sprawdzac, czy w danym momencie przemiennik nie jest pod
napieciem, wykonujgc odpowiedni pomiar.
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Uruchamianie

Bezpieczenstwo

Uruchomienie moze przeprowadzi¢ tylko wykwalifikowany elektryk.

Podczas procedury uruchamiania nalezy przestrzegac instrukcji bezpieczenstwa.

Instrukcje bezpieczehstwa znajdujg sie na pierwszych stronach odpowiedniego
podrecznika uzytkownika.

H Sprawdzi¢ instalacje. Lista kontrolna instalacji znajduje sie w odpowiednim podreczniku
uzytkownika.
] Sprawdzi¢, czy uruchomienie silnika nie spowoduje zadnego niebezpieczenstwa.
Nalezy odiaczy¢ napedzane urzadzenie, jesli:
* istnieje ryzyko uszkodzenia spowodowanego przez niewtasciwy kierunek obrotow
silnika lub
* wymagane jest przeprowadzenie Normalnego Biegu Identyfikacyjnego silnika podczas
uruchomienia przemiennika czestotliwosci, gdy moment obcigzenia jest wyzszy niz
20% lub gdy maszyna nie wytrzyma chwilowego znamionowego momentu obrotowego
podczas wykonywania Biegu Identyfikacyjnego.
1. Wiaczanie, daty i godziny
] Wiaczy¢ przemiennik czestotliwosci. Remote 0.0 rpm
Uwaga: pojawianie sie komunikatow p N
ostrzegawczych w réznych momentach Motor speed used O OO
procesu uruchamiania jest normalne. Aby pm . )
ukry¢ komunikat i wznowi¢ proces Motor current )
uruchamiania, nalezy nacisngc¢ przycisk 4 A O . OO }
= > 0 :
Nastepnie nalezy ukryé wszystkie DAOtor torque % O O
ostrzezenia, aby wigczy¢ widok gtowny \A’ )
Home (widoczny po prawej stronie). Options 12:34 Menu
Dwa wskazniki znajdujgce sie w dolne;j
czesci wyswietlacza (w tym przypadku
Options — Opcje i Menu) odpowiadajg
funkcjom przyciskdw i ). Te dwie
funkcje przypisane do przyciskéw mogag byc¢
rozne w zaleznosci od kontekstu.
W widoku gtdwnym Home nacisngc¢ przycisk R
emote 0.0 rpm
= (Menu). C P
o . : Menu
Pojawi sie menu gtéwne (widoczne po
prawej stronie). Parameters >
Assistants >
g Energy efficiency >
F .
Exit 12:34 Select
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Wybra¢ opcje Settings (Ustawienia) w
menu, naciskajgc przyciski @ i @ a Remc,)te ¢ 0.0 pm
nastepnie nacisnaé przycisk (Select Settings
— Wybierz).
Date & time >
Edit texts >
Display settings >
Back 12:34 Select
W menu Settings (Ustawienia) wybrac opcje
Date & time (Data i godzina), jesli nie Remote C 0.0 rpm
zostata jeszcze wybrana, i nacisngc¢ przycisk Date & time
(Select — Wybierz). Date 01.01.1980
Time 12:34:56
Show date as day.month.year
Show time as 24-hour
Daylight saving EU
Back 12:35 Edit
W menu Date & time (Data i godzina)
wybrac opcje Date (Data), jesli nie zostata Remote ¢ 0.0 rpm
jeszcze wybrana, i nacisngc przycisk Date
(Select — Wybierz).
Day Month  Year
Tuesday
Cancel 12:35 Save
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[l

Ustawi¢ prawidtowg date:

« Za pomoca przyciskow () i (]
przesung¢ kursor w lewo lub prawo.

« Za pomocg przyciskow @ i @ zmieni¢
wartosc¢.

« Nacisnaé przycisk (Save — Zapisz),
aby zaakceptowac nowe ustawienie.

Sprawdzi¢/dostosowac wszystkie pozostate

ustawienia w menu Date & time (Data i

godzina).

Ustawienie Show clock (Pokaz zegar)

okresla, czy godzina ma by¢ widoczna caty

czas w dolnej czesci wyswietlacza.

Po skonfigurowaniu tych ustawien nacisng¢
przycisk (Back lub Exit) (Wstecz lub
Wyjdz) wielokrotnie, az do pojawienia sie
widoku gtéwnego Home (widocznego po
prawej stronie).

Remote 0.0 rpm
(Motor speed used \
aor s 0.00
(Motor current ]

A 0.00p
(Motor torque % ]
U 0.0

Options 12:35 Menu

2. Ustawienia napiecia zasilania i danych silnika

] Przetgczy¢ sie na sterowanie lokalne, aby Local C, 00 rpm
upewnic sie, ze sterowanie zewnetrzne jest ~ —
wylaczone, naciskajac przycisk . Motor speed used O OO
Sterowanie lokalne wskazuje tekst ,Local” w rpm . )
gornym lewym rogu wys$wietlacza. M )

otor current
) 0.00p
[Motor torque % |
B 0.0
Options 12:36 Menu
Otworzy¢ menu gtdéwne, naciskajgc przycisk L
ocal 0.0 rpm
= (Menu). C P
Menu
Parameters >
Assistants >
g Energy efficiency >
Fl - .
Exit 12:36 Select
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Wybra¢ opcje Parameters (Parametry) i

nacisngé przycisk (Select — Wybierz). lg):f;mei;rs 0.0 rpm
By function >
Complete list >
Modified >

Back 12:36 Select

Wybra¢ opcje Complete list (Cata lista), Local C, 00 —-

naciskajac przyciski i , a nastepnie -
nacianjéapriyggsk (S@elect— V(\?lsbierz). Complete list
Pojawi sie lista grup parametréw.
03 Input references

04 Warnings and faults

05 Diagnostics

06 Control and status words

N7 Ouvinbtaimn infa -~

Back 12:36 Select

A\

vV vyvyy

Wybra¢ grupe parametrow 95 HW

configuration (95 Konfiguracja sprzetowa) i Local ¢ - - 0.0 rpm
nacisnaé przycisk (Select — Wybierz). 95 HW configuration
Nalezy pamietaé, ze lista parametréw jest 95.01 Supply voltage Not given
zapetlona i mozliwe jest przejécie miedzy 95.02 Adaptive voltage limits  Disable

grupami 99 a 01 w obu kierunkach. W tym {19504 Control board supply Internal 24V
przypadku pozycje 95 mozna znalez¢

szybciej, naciskajgc przycisk @
Po wybraniu danej grupy pojawi sie lista
zawartych w niej parametrow. Back 12:36 Edit

Wyb.raé. parar_netr. 95..0‘! §upply vqltage Local 0.0 rpm
(napiecie zasilania), jesli jeszcze nie zostat
wybrany, i nacisnagé przycisk (Edit— || 95.01 Supply voltage

Edycja). [0] Not given

Pojawi sie lista dostepnych ustawien [1] 208..240V

parametru. 2] 380...415V
[3] 440...480 V
[4] 500 V

Cancel 12:36 Save
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Wybrac¢ poprawne ustawienie z listy i L
ocal 0.0 rpm
= nacisnaé przycisk (Save — Zapisz). C P

95 HW configuration
95.01 Supply voltage 380...415V
95.02 Adaptive voltage limits  Disable
95.04 Control board supply Internal 24V

Back 12:36 Edit

H Nacisng¢ przycisk (— (Back — Wstecz), aby ponownie wyswietli¢ liste grup
parametrow. Wybra¢ grupe parametréw 99 Motor data (Dane silnika) i ustawi¢ parametr
99.03 Motor type (Typ silnika).

] Ustawic¢ parametr 99.04 Motor ctrl mode (Tryb sterowania silnikiem).

DTC = Direct torque control (Bezposrednie sterowanie momentem); Scalar (Skalarne)

Tryb DTC jest najczesciej odpowiedni. Tryb sterowania skalarnego jest zalecany, jesli:

+ prad znamionowy silnika nie jest wiekszy niz 1/6 pradu znamionowego przemiennika
czestotliwosci,

+ przemiennik czestotliwos$ci jest uzywany w celach testowych bez podtgczonego silnika,

+ przemiennik czestotliwosci steruje wieloma silnikami, a liczba podtgczonych silnikéw
jest zmienna.

Tabliczka znamionowa silnika przedstawia dane techniczne silnika, ktore nalezy wpisac do
odpowiednich parametréw. Nalezy wprowadzi¢ wartosci dokfadnie takie jakie przedstawia
tabliczka znamionowa silnika.

Przyktadowa tabliczka znamionowa silnika:

DEMAG Made in Germany
ATEREX BRAND SEEEEEE BB B R 1 1 EN 60034-1
Typ: ZBA71B4 B007 3~ IP:.54 Iso: F IM B5-1
Mot.Nr.: 71740301 100 %ED 0,37 kw
10,0 kg FI. -—- 50 Hz cos¢e 0,60
1380 1/min ch --- °C
A 230 vV 250 A
Y 400 vV 1,40 A
Bremse:5,1 Nm AC400 V DC 180 V 0,14 A
ANR: 85674100 ASN: 00201

] 99.06 Motor nominal current (Pragd znamionowy silnika)
Dozwolony zakres wynosi:

* wtrybie DTC: 1/6 % Iq ... 2 *x Iyq przemiennika czestotliwosci
* w trybie skalarnym: 0 ... 2 x /4

Uwaga: w przypadku numerycznych wartosci znamionowych:

» Za pomocg przyciskow @ i @ zmieni¢ warto$¢ liczbowa.

+ Za pomocg przyciskow 10 przesung¢ kursor w lewo lub prawo.

* Nacisna¢ przycisk (Save — Zapisz), aby zapisa¢ nowo wprowadzong wartosc¢.

Wprowadzi¢ nastepujgce ustawienia parametru w ten sam sposéb.
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99.07 Motor nominal voltage (Napiecie znamionowe silnika)
Dozwolony zakres wynosi 1/6 x Uy ... 2 x Uy silnika.

W przypadku silnika synchronicznego z magnesami trwatymi napiecie znamionowe jest
napieciem BackEMF przy predko$ci znamionowe;.

Jesli napiecie jest podane w jednostce V/obr./min (np. 60 V na 1000 obr./min), napiecie
przy predkosci znamionowej 3000 obr./min wynosi 3 x 60 V = 180 V. Nalezy pamietac, ze
napiecie znamionowe nie jest tym samym co réwnowazne napiecie silnika DC (EDCM)
podawane przez niektérych producentow. Napiecie znamionowe mozna obliczy¢, dzielgc
napiecie EDCM przez 1,7 (pierwiastek kwadratowy z 3).

99.08 Motor nominal frequency (Znamionowa czestotliwos¢ silnika)

W przypadku silnika synchronicznego z magnesami trwatymi, jesli czestotliwos¢
znamionowa nie jest podana na tabliczce znamionowej, mozna jg obliczy¢ za pomocag
tego wzoru:

f=nxp/60

gdzie n = znamionowa predkosc silnika, p = liczba par biegundw.

99.09 Motor nominal speed (Znamionowa predkos¢ silnika)

[

99.10 Motor nominal power (Znamionowa moc silnika)

99.11 Motor nominal cosfii (Znamionowa wartos¢ cosinus fi silnika)

99.12 Motor nominal torque (Znamionowy moment obrotowy silnika)

Te wartosci nie sg wymagane, ale mozna je wprowadzi¢, aby zwigkszy¢ doktadnosé
sterowania. Jesli nie sg znane, nalezy zostawi¢ wartos¢ 0.

99.13 Identification run request (Zadanie biegu identyfikacyjnego)

Ten parametr okresla tryb biegu identyfikacyjnego (tylko w trybie DTC sterowania
silnikiem).

OSTRZEZENIE! Tryby biegu identyfikacyjnych oznaczonych symbolem *
A powodujg uruchomienie silnika w kierunku do przodu (patrz szczegéty ponizej).
Przed wybraniem ktoregokolwiek z tych trybow, nalezy sie upewnié, ze uruchomienie
silnika jest bezpieczne.

Tryb *Normal (Normalny) nalezy wybiera¢ zawsze, gdy jest to mozliwe. Sterowane

urzgdzenie musi zosta¢ odtgczone od silnika, jesli:

* moment obcigzenia jest wyzszy niz 20% lub

* urzadzenie nie wytrzyma chwilowego znamionowego momentu obrotowego podczas
wykonywania biegu identyfikacyjnego.

*Tryb-Reduced ( Zredukowany) nalezy wybraé, jesli straty mechaniczne sg wyzsze niz

20%, tzn. nie mozna odtgczy¢ obcigzenia lub wymagany jest petny strumien, aby

hamulec silnika pozostawat otwarty (np. w przypadku silnikdw stozkowych).

Tryb Standstill (Nieruchomy) nalezy wybrag, jesli nie mozna uzy¢ trybu *Normal

(Normalny) ani *Reduced (Zredukowany). Uwagi:

» Tego trybu nie mozna uzywac z silnikiem synchronicznym z magnesami trwatymi, je$li
moment obcigzenia jest wyzszy niz 20% wartosci znamionowe;.

* Hamulec mechaniczny nie jest otwierany przez uktad sterujgcy na potrzeby biegu
identyfikacyjnego.

Upewnic sig, ze obwody bezpiecznego wytgczania momentu i zatrzymywania
awaryjnego (jesli sg obecne) sg zamkniete.
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Uruchomic bieg identyfikacyjny, naciskajgc | Pojawi sie ostrzezenie, ze bieg

przycisk (Start). identyfikacyjny trwa.
Sprawdzi¢, czy silnik obraca sie we wtasciwym kierunku (do przodu, jak pokazano
ponizej).

Bieg identyfikacyjny zakonczy sie, gdy silnik sie zatrzyma, a wartos¢ parametru 99.13
zmieni sie z powrotem na ,No” (Nie).

Jesli silnik obracat sie w niewtasciwg strone, nalezy poprawi¢ okablowanie silnika lub
ustawi¢ parametr 99.16 Phase order (Kolejnos¢ faz).

3. Ustawienia sygnatu sterowania

] Sprawdzi¢ pozycje zworek J1 i J2 na jednostce sterujgcej przemiennika czestotliwosci.
Zworki te okreslaja, czy wejscia analogowe Al1 i Al2 pracujg w trybie prgdowym, czy
napieciowym.

Sprawdzi¢/dostosowac nastepujgce parametry.

H 20.01 Ext1 commands (Polecenia Zew1)

Domysinie przemiennik czestotliwosci wigcza sie lub wytgcza w zalezno$ci od stanu na
wejsciu cyfrowym DI1 (0 = Stop, 1 = Start). Wejscie DI2 okresla kierunek obrotow (0 = do
przodu , 1 = do tytu).

Jesli sg wymagane inne zrodta sygnatéw sterowania, nalezy odpowiednio skonfigurowaé
parametry od 20.03 do 20.05 (zrédta od In1 do In3).

H 12.15 Al1 unit selection (Wybér jednostki Al1)

Wybra¢ wartos¢ mA lub V odpowiadajgcg ustawieniu zworki J1.
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12.17 Al1 min (wartos¢ min. dla Al1)

12.18 Al1 max (wartos¢ maks. dla Al1)

12.19 Al1 scaled at Al1 min (Al1 skalowane przy min. wartosci Al1)

12.20 Al1 scaled at Al1 max (Al1 skalowane przy maks. wartosci Al1)

Domysinym wejsciem do podtgczenia wartosci zadanej predkosci jest wejscie analogowe
Al1. (Jest ono skonfigurowane w parametrach w grupie 22).

Parametry 12.17 i 12.18 okre$lajg goérne i dolne wartosci limitow wejsciowych sygnatéw
analogowych. Skalowanie parametrow 12.19 i 12.20 okresla poziomy sygnatéw
wewnetrznych odpowiadajgce tym limitom w nastepujgcy sposob:

Al (skalowane)
A

1220 [ — — — — —

—————— 12.19

Parametry od 12.27 do 12.30 odpowiadajg analogicznie konfiguracji wejscia
analogowego Al2 .
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13.12 AO1 source (Zrédto AO1)

= 13.17 AO1 source min (Min. wartosé AO1)
13.18 AO1 source max (Maks. wartos¢ AO1)
13.19 AO1 out at AO1 src min (Wartos¢ na wyjsciu A01 przy minimalnej wartosci
zrédta A01)
13.20 AO1 out at AO1 src max (Wartos¢ na wyjsciu A01 przy maksymalnej wartosci
zrodta A01)
Parametr 13.12 okresla zrédto dla wyjscia analogowego AO1 (domysinie: predkosé
silnika w obr./min).
Parametry 13.17 i 13.18 okreslajg gorne i dolne wartosci sygnatéw zrédtowych
odpowiadajgce rzeczywistym wartosciom wyjsciowych sygnatow analogowych
okreslonym przez parametry 13.19 i 13.20.
Sygnat zrédowy
A
1348 [ — — — — —
|
|
|
. : >
| 13.20
|
|
|
777777 13.17
] 46.10 Speed scaling (Skalowanie predkosci)

23.11 Ramp set selection (Wybér pary czaséw przyspieszania i hamowania)
23.12 Acceleration time 1 (Czas przyspieszania 1)

23.13 Deceleration time 1 (Czas hamowania 1)

23.14 Acceleration time 2 (Czas przyspieszania 2)

23.15 Deceleration time 2 (Czas hamowania 2)

Mozna okreslié dwa rézne zestawy ramp czaséw przyspieszania/hamowania. Zrédto
przetgczania miedzy dwoma zestawami wybiera sie za pomocg parametru 23.11.
Kazdy czas przyspieszania’lhamowania ustawiony w parametrach od 23.12 do 23.15
odnosi sie do czasu, jaki potrzebuje przemiennik czestotliwosci na przyspieszenie lub
wyhamowanie (miedzy wartoscig 0 a predkoscig skalowania, parametr 46.10).

Predkos$c¢
A
| _46.10
|
Przysp | am..
| \
0I : | >
' 23.12 | 23.13 ! Czas

23.14 23.15
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30.11 Minimum speed (Predkos¢ min.)
30.12 Maximum speed (Predkos¢é maks.)
30.17 Maximum current (Prad maks.)
30.19 Minimum torque (Moment min.)
30.20 Maximum torque (Moment maks.)

Sprawdzic¢ i w razie koniecznosci ustawic limity predkosci silnika, prgdu i momentu
obrotowego.

Uruchomi¢ przemiennik czestotliwosci z dodatnig warto$cig odniesienia predkosci (do

przodu):

* W panelu sterowania (Local control — Sterowanie lokalne): w widoku gtéwnym Home
nacisnaé przycisk (Options — Opcje), wybraé opcje Reference (Zadawanie),
ustawi¢ wartos¢ zadang za pomoca przyciskow (©), (), (4] i (¥), nacisna¢ przycisk
Save (Zapisz), a nastepnie nacisngc przycisk Start.

+ W sekcji /0 (We/Wy): w trybie Remote control (Sterowanie zdalne) ustawi¢ wejscie
analogowe Al1 (odniesienie), przetaczy¢ wejscie cyfrowe DI2 na warto$¢ 0 (do przodu)
i przetgczy¢ wejscie cyfrowe DI1 na warto$¢ 1 (start).




96 Skrocona instrukcja uruchamiania przemiennikow czestotliwosci ACS880 ze
Standardowym Oprogramowaniem Aplikacyjnym




Guia rapido de arranque para acionamentos ACS880 com programa de controlo
primario 97

Guia rapido de arranque para
acionamentos ACS880 com
programa de controlo primario

Sobre este guia

Este guia descreve a sequéncia basica de arranque de um acionamento ACS880
equipado com o programa de controlo primario. Esta disponivel documentagao
completa do firmware do acionamento no Manual de firmware (consulte a lista de
manuais no interior da capa frontal).

Neste guia, o acionamento é configurado usando a consola de programacéao
ACS-AP-I. A sequéncia de arranque também pode ser efetuada usando a ferramenta
para PC, Drive composer.

Antes de arrancar

Certifique-se de que o acionamento foi mecanica e eletricamente instalado,
conforme descrito no Guia rapido de instalagcdo e/ou no Manual de hardware
apropriado.

Seguranca

AVISO!Todas as tarefas de instalagao elétrica e de manutencéao efetuadas no
acionamento devem ser realizadas por eletricistas qualificados.

Nunca trabalhe no acionamento, no circuito do chopper de travagem, no cabo do
motor ou no motor quando a alimentagao esta aplicada ao acionamento. Efetue
sempre uma medicao para verificar que nao existe tensio presente.
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Arranque

Seguranga

O arranque s6 pode ser executado por um eletricista qualificado.
As instrugdes de seguranca devem ser seguidas durante o procedimento de
arranque. Veja as instru¢des de seguranga nas primeiras paginas do Manual de

hardware apropriado.

[

Verificar a instalagéo. Consulte a lista de verificacdo da instalagdao no Manual de

hardware apropriado.

[l

Verifique se o arranque do motor ndo provoca nenhum perigo.

Desacoplar a maquina acionada se:

+ existir risco de danos no caso de um sentido de rotagao incorreto, ou

* um ID run normal durante o arranque do acionamento, quando o binario de carga é
superior a 20% ou a maquinaria nao suportar o binario nominal transitério durante o ID

run.

1 — Configuragoes de ligagao, data e hora

Arranque do acionamento.

Nota: E normal que aparecam mensagens
de aviso em diversos pontos ao longo do
processo de arranque. Para ocultar uma
mensagem e para retomar o processo de
arranque, pressione (—.

Ocultar todos os avisos para aceder a vista

Remoto 0.0 rpm
(Velocidade motor usada \
E 0.00

< (Xorrente motor O . O Oﬁ )

(N 7 v 0 )
Inicio (apresentada no lado direito). ?/ma”o motor % O O
Os dois comandos na parte inferior do ecra 2 /
(neste caso, Opgdes e Menu), apresentam ||Opcoes 12:34 Menu
as funcdes das duas softkeys e
estao localizadas por baixo do ecra. Os
comandos atribuidos as softkeys variam
dependendo do contexto.
] Na vista Inllcu? , prlrﬁa.K; (Menu). Remoto * 0.0 rpm
O Menu principal (direita) aparece. Menu
Parametros >

M Assistentes >

Eficiéncia energética >

E

¥ Registo de eventos >

Sair 12:34 Selecionar
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Assinalar Ajustes no menu usando @ e @

e premindo (Selecionar). RAiTS:ZSC 0.0 rpm
_ldoma ]
Data & hora >
Editar textos >
Ajustes ecra >
Voltar 12:34 Selecionar
No menu Ajustes, assinale Data & hora (se
nao estiver assinalado) e prima Remoto ¢ 0.0 rpm
(Selecionar). Data & hora
Data 01.01.1980
Tempo 12:34:56
Apresentar data como  dia.més.ano
Apresentar hora como 24-horas
Poupanca diurna EU
Proximo inicio poupanga diurna 28.03.
Voltar 12:35 Editar
No menu Data & hora, assinale Data (se
nao estiver assinalada) e prima Remoto ¢ 0.0 rpm
(Selecionar). Data
Dia Més Ano
Terca
Cancelar 12:35 Guardar
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[l

Definir a data correta:

+ Use [«) e (») para mover o cursor para a
esquerda e direita.

* Use @ e @ para ajustar o valor.

+ Pressione (Guardar) para aceitar
novo ajuste.

Verifique/ajuste todas as configuragbes no

menu Data & hora.

O ajuste Mostrar relégio determina se a
hora é sempre apresentada na parte inferior
do ecréa.

Apo6s efetuar os ajustes, prima (Voltar
ou Sair) repetidamente até reaparecer a
vista Inicio (lado direito).

Remoto *

0.0 rpm

(Velocidade motor usada
rpm

G

0.00

~

J

< (Corrente do motor

0.00)

A

Binario motor % ]

% ° 0.0
Opcoes 12:35 Menu

2 — Ajuste da tensao de alimentagao e dados do motor

] Mude para controlollocal p_ara assegurar que |[| oo C; 0.0 rpm
o controlo externo é desativado ~ . -
pressionando a tecla . O controlo Velocidade motor usada O OO
local é indicado pelo texto “Local” na parte rpm . )

i la. ( )
superior da consola 4 Corrente do motor O OO }
A .
(Binario motor % 0 0
\% ' J
Opcoes 12:36 Menu
] Abra o Menu inicial premindo \&—) (Menu). | [Cocal C U.0rpm
Menu

Parametros [S

"4 Assistentes >
K
g Eficiéncia energética >
I DAaninta AA Avvantan -~
Sair 12:36 Selecionar
H Assina!e Parametros e pressione (— Local C’ 00 rpm
(Selecionar). —
Parametros
Por fungao >
Lista completa >
Modificados >
Voltar 12:36 Selecionar
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Assinale Lista completa usando (4] e [v] e Local 0.0 rpn]
prima (Selecionar).

E apresentada uma lista completa de grupos Lista cpl

de parametros. 01 Valores atuais >

03 Referéncias entrada >
04 Avisos e falhas >
05 Diagndsticos >
06 Palavras de controlo e estado >
Voltar 12:36 Selecional
Assinale o grupo de parametros 95 L
ocal 0.0 rpm
Configuragio HW e pressione C’ ~ P
(Selecionar). 95 Conflguraao HW —
Note que a lista pode ser percorrida em 95.01 Tens&o alimentagdo  N&o indicada
ambos os sentidos entre os grupos 99 e 01. || 95.02 Limites tenséo adaptativa ~ Desativar
Neste caso, € mais rapido usar @ para 95.04 Aliment. carta controlo 24 V Interna

localizar o grupo 95 na lista.

Depois de selecionar um grupo, é
apresentada a lista de parametros dentro do

grupo. Voltar 12:36 Editar
As_sinale o~parémet~ro 95._01 Tengéo Local ¢ 00 rom
alimentacgao (se ndo estiver assinalado) e - - —

prima (Editar). 95.01 Tensao alimentagao

Os ajustes dos parametros disponiveis sao [0] N3o indicada

listados. [1] 208...240 V

2] 380...415V
[3] 440...480 V

[4] 500 V
Cancelar 12:36 Guardar
Assinale o ajuste correto na lista e prima Local ¢ 0.0 rpm

(Guardar).

95 Configuragdo HW
95.01 Tensado alimentagcdo  380...415V

95.02 Lim tenséo adaptativa Desativar
95.04 Alim. carta de controlo 24 V Interna

Voltar 12:36 Editar

Prima (—/ (Voltar) para apresentar novamente a lista dos grupos de parametros.
Selecione o grupo de parametros 99 Dados motor, e ajuste o parametro 99.03 Tipo
motor.
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H Ajuste o parametro 99.04 Modo ctrl motor.
DTC = Controlo direto de binario; Escalar
O DTC é apropriado para a maioria dos casos. O modo Escalar é recomendado se

+ a corrente nominal do motor for inferior a 1/6 da corrente nominal de saida do
acionamento,

* 0 acionamento for usado para testes sem nenhum motor ligado, ou

* 0 acionamento controlar multiplos motores e o numero de motores ligados for variavel.

Consulte a chapa de caracteristicas do motor para os ajustes de parametros seguintes.
Sempre que possivel, introduza os valores exatamente como apresentados na chapa de
caracteristicas do motor.

Exemplo de uma chapa de caracteristicas de um motor::

DEMAG Made in Germany
ATEREX BRAND SEmmmms S B 8 8 8 7 1 EN 60034-1
Typ: ZBA 71 B4 B007 3~ IP:54 Iso: F IM B5-1
Mot.Nr.: 71740301 100 %ED 0,37 kw
10,0 kg FI: -- 50 Hz cos¢e 0,60
1380 1/min ch --- °C
A 230 vV 250 A
Y 400 V 1,40 A
Bremse:5,1 Nm AC400 VvV DC 180 V 0,14 A
ANR: 85674100 ASN: 00201

H 99.06 Corrente nominal motor

A gama permitida é

* em modo DTC: 1/6 x Iyq ... 2 x |yq do acionamento
* em modo Escalar: 0 ... 2 x [,q

Nota: Com valores de parametros numéricos:

+ Use @ e @ para alterar o valor de um digito.

+ Use [«) e (») para mover o cursor para a esquerda e direita.
* Prima (Guardar) para inserir o valor.

Ajuste os parametros seguintes da mesma forma.

H 99.07 Tensao nominal motor
A gama permitida € 1/6 x Uy, ... 2 x Uy do acionamento.

Com motores de imanes permanentes, a tensao nominal é a tensdo BackEMF a
velocidade nominal. Se a tensao é apresentada em volts/rpm (ex. 60 V por 1000 rpm), a
tenséo a velocidade nominal de 3000 rpm é 3 x 60 V = 180 V. Note que a tensdo nominal
nao € o mesma que a tensao do motor CC equivalente (EDCM) apresentada por alguns
fabricantes. A tensdo nominal pode ser calculada dividindo a tensdo EDCM por 1.7 (ou
raiz quadrada de 3).

H 99.08 Frequéncia nominal motor

Com motores de imanes permanentes, se a frequéncia nominal nao for apresentada na
chapa de caracteristicas, pode ser calculada usando a seguinte formula:

f=nxp/60
onde n = velocidade nominal do motor, p = niumero de pares de pélos.

] 99.09 Velocidade nominal motor

H 99.10 Poténcia nominal motor
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99.11 Cosfii nominal motor
99.12 Binario nominal motor

Estes valores ndao séo necessarios, mas podem ser introduzidos para melhorar a
precisdo do controlo. Se nao forem conhecidos, deixe em 0.

99.13 Pedido volta de identificagao (ID Run)

Este parametro seleciona o modo da volta de identificagéo (apenas modo DTC de
controlo do motor).

AVISO! Os modos da volta de identificacdo assinalados com * fazem o motor
funcionar no sentido direto (veja detalhes abaixo). Certifique-se de que é seguro
fazer funcionar o motor antes de selecionar qualquer um destes modos.

O modo *Normal deve ser selecionado sempre que possivel. A maquina acionada deve
ser desacoplada do motor se

* 0 binario de carga for superior a 20%, ou

* a maquina nao for capaz de suportar o binario nominal transitério durante o ID Run.
*O modo Reduzido deve ser selecionado se as perdas mecanicas forem superiores a
20%, ie. a carga nao puder ser desacoplada, ou se for necessario fluxo total para manter
o travao do motor aberto (ex. com motores conicos).

O modo Imobilizado deve ser selecionado se nenhum dos modos *Normal ou
*Reduzido puder ser usado. Notas:

+ Este modo n&o pode ser usado com um motor de imanes permanentes se o binario de
carga for superior a 20% do nominal.

» O travao mecanico néo € aberto pela légica para o ID Run.

Certifique-se que os circuitos da fungéo de Binario seguro off e de paragem de
emergéncia (se presentes) estdo fechados.

Arranque o motor pressionando o botao Um aviso indica que a volta de
(Arrancar). identificacao esta em progresso.

Verifique se o motor funciona no sentido correto (sentido direto apresentada abaixo).

A volta de identificagao esta completa quando o acionamento para e o valor do
parametro 99.13 reverte para “Nao”.

Se o motor funcionar no sentido errado, corrija a cablagem do motor ou ajuste o

parametro 99.16 Ordem fases.

3 — Ajustes do sinal de controlo

[

Verificar as posi¢des dos jumpers J1 e J2 na unidade de controlo do acionamento. Estes
jumpers determinam se as entradas analégicas EA1 e EA2 s&o corrente ou tensao.

Veri

fique/ajuste os seguintes parametros.

]

20.01 Comandos Ext1

Por defeito, o acionamento arranca/para de acordo com o estado da entrada digital ED1
(0 = Parar, 1 = Arrancar). ED2 determina o sentido de rotagdo (0 = Direto, 1 = Inverso).

Se forem necessarias outras fontes, altere o valor de acordo. As fontes In1...In3 sdo
definidas pelos parametros 20.03...20.05.
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[l

12.15 EA1 selecao unidade
Ajuste para mA ou V em correspondéncia com o ajuste do jumper J1.

[l

12.17 EA1 Min
12.18 EA1 Max
12.19 EA1 escalada em EA1 Min
12.20 EA1 escalada em EA1 Max

A entrada por defeito para a referéncia de velocidade é a entrada analégica EA1. (Isto é
controlado pelos parametros no grupo 22.)

Os parametros 12.17 e 12.18 ajustam os limites inferior e superior para o sinal da
entrada analdgica. A escala dos parametros 12.19 e 12.20 define os niveis do sinal
interno que corresponde a estes limites, como se segue:

EA (escalada)
A

1220 f — — — — —

—————— 12.19

Os parametros correspondentes para a entrada analégica EA2 sdo 12.27...12.30.
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13.12 SA1 Fonte

13.17 SA1 Fonte min

13.18 SA1 Fonte max
13.19 SA1 em EA1 src min
13.20 SA1 em EA1 src max

O parametro 13.12 seleciona a fonte para a saida analdgica SA1 (por defeito, velocidade
do motor em rpm).

Os parametros 13.17 e 13.18 ajustam os valores inferior e superior do sinal fonte
correspondentes aos valores atuais da saida analdgica definidos pelos parametros 13.19
e 13.20.

Sinal fonte
A

1318 f — — — — -

—————— 1317

46.10 Escala velocidade

23.11 Seleg¢ao rampa

23.12 Tempo aceleragao 1

23.13 Tempo desaceleragao 1

23.14 Tempo aceleragao 2

23.15 Tempo desaceleragao 2

E possivel definir dois conjuntos diferentes de rampas de aceleragéo/desaceleragdo. A
fonte que comuta entre os dois conjuntos é selecionada pelo parametro 23.11.

Cada tempo de aceleragao/desaceleragao ajustado nos parametros 23.12...23.15
refere-se ao tempo que o acionamento demora a acelerar ou desacelerar entre 0 e a
velocidade escalada (parametro 46.10).

Velocidade
A
| _46.10
|
Acel. | Desacel.
| \
O | : | >
T 2312 | 23143 Tempo

23.14 23.15
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[l

30.11 Velocidade minima
30.12 Velocidade maxima
30.17 Corrente maxima
30.19 Binario minimo
30.20 Binario maximo

Verifique e ajuste se necessario, os limites para a velocidade, corrente e binario do
motor.

Arranque o acionamento com uma referéncia de velocidade positiva (direta):
+ Desde a consola de programacao (controlo local): Na vista Inicio, prima
(Opgoes), selecione Referéncia, ajuste a referéncia usando as teclas (O, O], @, e
, prima Guardar, e prima o botdo Arrancar.
+ Desde E/S: Em controlo Remoto, ajuste a entrada analdgica EA1 (referéncia), comute
a entrada digital ED2 para 0 (direto) e a entrada digital ED1 para 1 (arrancar).
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KpaTkoe pykoBoACTBO NO
BBOAY B 3KCnnyaTtauuio
npuBogoB ACS880 c
OCHOBHOMW NporpaMmmou
yrpaBrieHUs

O HacTosWeM pyKkoBoacTBe

B aTOoM pykoBOACTBE NpuBEAEHO onucaHue 6a3oBoKr npoueaypbl BBoAa B 3KCnya-
Taumto npueoga ACS880, cHabxeHHOro OCHOBHOW NporpaMmmon ynpasneHus. NonHas
AOKYMEeHTaumus no MMKponporpaMmmMHOMY obecneveHmnto NpuBoaa CoaepXXuTcs B
Pykosodcmee 1o MukporpogpamMmHoMy obecriedeHuro (CM nepevyeHb pyKoBOACTB

Ha BHYTPEHHEWN CTOPOHE NepeaHen 0BnoXKN).

B aTom pykoBoaCcTBe paccMaTpmBaeTCs HacTpoMKa NpMBoAa C NaHenu ynpasneHus
ACS-AP-I. Mpouenypy BBOAA B 3KCMNyaTaLMO MOXHO BbIMOMHUTDL TaKKe C MOMOLLbIO
KOMMbIOTEPHOIO CpeaACcTBa HAaCTPOWKN NPUBOLOB.

NMoarotoBuTenbHbLIE onepauun

MpoBepbTe NPaBUNBHOCTbL MEXAHUYECKOTO U 3NEKTPUYECKOro MOHTaXa npueoga no
cooTBeTcTBYlOLWeMY Kpamkomy pykosodcmasy 1o MoHmaxy nivnn Pykosodcmey o
MOHMaXy U 8800y 8 3KCr/lyamauuro.

TexHuUKa 6e3onacHoOCTU

c NMPEAYNPEXAEHUE! Bce paboTbl N0 aneKTpn4yeckoMy MOHTaxy U
TEXHMUYECKOMY 0BCIy>KMBaHMIO NpMBOAA OOSMKHbI NPOBOAUTLCS TONBKO
KBanMuLUMPOBaHHBIMW 3rEKTPUKaMMU.

3anpeLuaetca BbINONHATL paboThbl HAa NPUBOAE, B LIENU TOPMO3HOTO NpepbiBaTens,
Ha gBuratene u ero kabene npu BKIOYEHHOM NUTaHUK npueoaa. O6sa3aTensbHO
ybeouTtechb B hakTMYECKOM OTCYTCTBUWN HANpPsXKEHUS MyTEM €ro U3MepeHusi.
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BBopg B akcnnyaTtauuro

TexHUKa 6e3o0nacHOCTU

Beog npmueoAa B aKkCniyataunio O0IMKEeH BbIMOJTHATLCA TONMbKO KBaJ'IVI(bVILI,VIpOBaHHbIM
ANEKTPUKOM.

Mpu BBOOE NpmMBOAA B aKCNsyaTaumo Heobxogmmo cobnofaTb npasuna TEXHUKN
Be3onacHOCTU. YKa3aHus o TexHuke 6e30nacHOCTV NpuBeaEeHbI B HaYarne COOTBETCTBYHOLEro
Pykosodcmea rno MoHmaxy u 8800y 8 aKcrlyamauyuto.

] [MpoBepbTe NPaBUbHOCTb MOHTaXa. CM. KOHTPOIbHbIM NepeyYeHb onepaunin NpoOBEPKU
MOHTa)a B COOTBETCTBYIOLLEM Pykogodcmee 110 MOHmaxy U 8800y 8 3KCryamauyuro.

N Y6eauTech B TOM, YTO 3anyck ABuUratens He npeacTaBnsieT OnacHOCTH.

OTcoeanHuTe BeAOMbIN MEeXaHU3M B CriefyoLmX cryyasax:

* CyLlecTBYeT ONacHOCTb NOBPEXAEHNS B Crlydae HenpaBuUibHOro HanpasneHus
BpaLleHns unu

* BO BpeMsi BBOAA NpuBOAa B aKCnnyatauunio Tpebyetca naeHTugmKaumoHHbIM NPOroH
B pexxume Normal (HopmanbHbIf) B CBS3U C TEM, YTO KPYTALLMIA MOMEHT Harpysku

npesbiwaet 20 % vnu mawmHHOe obopyaoBaHMe BO BpeMs MOeHTUMUKALMOHHOIO
MPOroHa He MOXET BblAEPKMBaTb HOMUHAMbHbIN NEPEXOAHbIN KPYTALLNA MOMEHT.

1 — BKnroyeHue nuTaHus, ycTaHOBKa AaTbl U BPEMEHU

[] Bkntounte nutaHue npueoga. Remote 0.0 rpm
MpumevaHue. MNpegynpexgatowme p N
coobLLeHNs, oToBpaxaeMble Ha PasfNyHbIX Motor speed used O OO
aTanax npouecca BBoAa B 3KCnyaTaLmio, Pm . )
He CBUAETENbCTBYIOT O HapylUeH i (Motor current O O O
HopMmarbHoM paboTbl. [1ns CKpbITUS | A . 4
coobLeHnsa n Bo30OHOBNEHMS npoLecca > o
BBOZA B 9KCNnyaTaumio Haxmute (— . DAOtOF torque % O O
Ha naHHOM aTane cnegyet ckpbiTb BCe \A’ )
npegynpexgeHna ans nepexoga K aKpaHy napaMepr| 12:34 MeHo

Home (nokasaH cnpasa).

[1Be KOMaHAbl BHU3Y AMcnest (B AaHHOM
cnyyae — NMapameTpbl 1 MeH0) ykasbiBatoT
Ha3HauYeHMe ABYX (YHKLMOHAMbHBIX KMaBULL
n (&), pacnonoxeHHbIX Noa
avcnneem. KomaHzp!, HasHaYeHHbIe
(YHKLMOHAMBHBLIM KIaBULLAM, 3aBUCST

OT CUTYaLMMN.
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[

Mpwn akpaHe HayanbHoOe NpeacTaBneHune
HaXMuTe (MeHt0).

OTtobpaxaeTcs rmasHoe MeHto (cripasa).

[vcrany, 0.0 rpm

€HIo
MomoLyHMKK >

AHeproachheKTMBHOCTb >

LA R .
Bbixop 12:34 BbiOpatb
D BbI,El,eJ'II/ITe MNYHKT MEHIO HaCTpOMKVI C DMCTaHU,. Cp 00 rpm
NOMOLLUBbKO CTPESIOK @ n @, 3aTtemM =
HaXMUTe (BbiGpaTh). HacTpoiiku

[lata u Bpems >
MpaBka TeKkcToB >
MapameTpsbi gucnnen >
Hasap 12:34 BbiOpatb
] B meHio HacTpowku BbigenuTe nyHKT daTta ﬂMCTaHu C, 00 rpm
M BpeMs (ECNM OH elLlle He BblaeneH) n - '
HaXMUTe (BbiGpaTh). fata v Bpems
[ara 01.01.1980
Bpems 12:34:56

[okasbiBaTh AaTy kak  A€Hb.MecsiL.roq
Moka3blBaTb BpeMs Kak  24-4acoBoi hopmart

IleTHee Bpems EC
Hasap 12:35 MpaBka
H B meHio [lata u BpeMA BblAeNUTE NyHKT ﬂI/ICTaHu C’ 00 rom
HaTa (ecnv oH eLLe He BblAerNeH) N HaXMUTe : -
(BbIGpaTh). fata

aH.  Mec. lon

[0§].01.198

BTopHuK

OTtmeHa 12:35 CoxpaHuTb
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[l

[l

3apganite Hagnexatllyto gary.

« Ctpenku (<D u (»] nossonsiot
nepemMeLLaTh Kypcop BMEBO U BNpaBo.

+ [ns M3MEHEHWs1 3HAYEHNST UCMONb3YiiTe
crpenku (4 u

* YT10oObI NPUHATL HOBOE 3HA4YeHNe,
HaXMUTE (CoxpaHUTb).

MpoBepbTe UNK 3aaiTe BCe OcTarnbHbIe
napameTpbl B MeHio [lata n Bpemsi.

MapameTtp Moka3aTb Yacbl yKka3blBaeT,
oTobparkaeTcsl N Bpemsi NMOCTOSIHHO Ha
HWDKHEW NaHenu aucnnesi.

3aBepLuvB 3aaHue napameTpoB, HAXMUTE
(Hazap vnu Bbixop) Tpebyemoe
KONMYecTBO pa3 Ans otobpaxeHus sKkpaHa
HayanbHoe npeacrasneHne (cnpasa).

[nsa oTKNIOYEeHMA BHELLHETO YNpaBreHuns
nepeknoYnTeECh HA MECTHOe ynpaBsrneHue,
HaxaB KHOMKY . B pexume mecTHoro
yrnpaBneHnsi B BEpPXHEN YacTun aKpaHa
oTobpaxxaetcs TekcT "MecTH.".

Oucranu. 0.0 rpm
(Motor speed used \
s 0.00

< ('II\\/Iotor current O . OO )
\(I}//cl)otor torque % O . O

12:35

MapameTpbl MeHto

2-— Hanpml(el-wle nMUTaHNA N yCTaHOBKa AadHHbLIX ABUratens

MectH. 0.0 rpm
(Motor speed used ]
B 0.00

< :IXIotor current O . OON )

-

[Motor torque % Y
gy 0.0
MapameTpbl 12:36 MeHto
] (OV“;IT:Hr;?BHoe MeH1o, HaxaB MecTH. C. 00 rom
' MeHto

MapameTpbl >
MomoLHMKK >
=

AHeproapheKkTUBHOCTL >

Wiraiiam aaRX:

9
(L LY

Bbixoa 12:36 Bbibpatb
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Bobigenute nyHKT MapamMeTpbl 1 HAXXMUTE M
€CTH. 0.0 rpm
= (BbiGpaTh). C P
MapameTpbl
WU3bpaHHOe >
Mo cyHKUMK >
MonHbIK cnncok >
U3MeHeHHbIe >
Hasapg 12:36 Bbibpatb
H Bbigenute nyHKT MosHbIA CNUCOK C MectH. 0.0 rpm
MOMOLLIbIO CTPENoK @ n @ 3aTtemM — -
HaXMUTe (BbiGpaTh). MonHbIn cnncok

OTobpaaeTcsi CNMCOK rpynn NapameTpoB. 01 Actual values

03 Input references

04 Warnings and faults

05 Diagnostics

06 Control and status words

N7 Ouvinbtaimn infa

Hasaa 1236 BoibpaTs

A\

vV vyvyy

Beigenute rpynny napametpos 95 HW MecTH 0.0 rom
= configuration 1 HaxmuTe (BbIGpaTh). _ C 2P

95 HW configuration
O6paTuTe BHAMaHWE Ha TO, YTO B CrINCKE - ,
NPeayCMOTPeH LMKIIeckuil nepexo Mexay | AUl Supply voltage Not given

rpynnamm 99 1 01 B 060MX HanpaBneHusX. 95.02 Adaptive voltage limits ~ Disable

B nanHom crniyyae nepeiitn k rpynne 95 B 95.04 Control board supply Internal 24V
cnucke y,1:|,o6Hee C NMOMOLLbIO CTPESIKN @

Mocne BbIGopa rpynnbl oTobpakaeTcs
CMMCOK BXOASLLMX B HEE NAapaMeTPOB.

Hasap 12:36 MpaBka
] Boigenute napametp 95.01 Supply voltage MectH. 0.0 rpm
(ecnu oH eLle He BbleneH) N HaxXmMuTe - :
(Mpagka). 95.01 Supply voltage
OTobparkaeTcst CMMCOK A0MYCTUMbIX [0] Not given
3Ha4eHui napameTpa. [1] 208...240 V

2] 380..415V
[3] 440...480 V
[4] 500 V

OTmeHa 12:36 CoxpaHuTb
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] BbigenuTe B cnincke nogxogsiiee MecTH. 0.0 rom
HaMPSPKEHNE NMUTAHWUS Y HAXMUTE ¢ - - P
(CoXpaHuT). 95 HW configuration

95.01 Supply voltage 380...415V
95.02 Adaptive voltage limits  Disable
95.04 Control board supply Internal 24V

Haszapg 12:36 MpaBka

HaxmunTe (— (Hasag) ons Boseparta K Cnvcky rpynn napameTpos. BeibepuTe rpynny
napametpoB 99 Motor data v ycraHoBuTe napameTtp 99.03 Motor type.

YctaHoBuTte napametp 99.04 Motor ctrl mode.

DTC = npsimoe perynvpoBaHue KpyTaLwero MomeHTa; Scalar

B 6onbLlUnHCTBE CnyyYaeB NoaxoanT PexuMm NpsMOoro perynmupoBaHns KpyTSALLEro
MomeHTa (DTC). CkanspHbIn pexxum (Scalar) pekomeHayeTca B CrieQyoLwmx cnyyasx:

* HOMWHanbHbIN TOK ABUraTens CocTaBnsieT MeHee 1/6 HOMMHaNbLHOIO Toka NpuBoaa,

* BbIMNOMHAKTCH UCMbITAaHUSA NpuBoaa 6e3 NoaKMYeHNs aABuratens unm

* NPVBOA YNPaBnseT HECKONbKMMMW ABUraTENSAMM, KONIMYECTBO KOTOPbLIX MOXET
N3MEHSATbLCS.

OTHOCUTENBHO YCTAaHOBKM CNeayLMX NapamMeTpoB CM. AaHHbIE HA NacnopTHOM Tabnuyke
asurartens. 1o BO3MOXHOCTN BBOAUTE 3HAYEHUS, TOYHO CoBnagatowme ¢ ykasaHHbIMU Ha
nacrnopTHon Tabnuyke.

MpvMep NacnopTHoW Tabnuyky aBuraTens::

DEMAG Made in Germany
ATEREXBRAND MEEEEE EEE X § 3 EN 60034-1
Typ: ZBA 71 B 4 B007 3~ |IP: 54 Iso: F IM B5-1
Mot.Nr.: 71740301 100 %ED 0,37 kW
10,0 kg FI: --- 50 Hz cos¢e 0,60
1380 1/min ch --- °C
A 230 V 250 A
Y 400 V 1,40 A
Bremse:5,1 Nm AC 400 V DC 180 V 0,14 A
ANR: 85674100 ASN: 00201

H 99.06 Motor nominal current
Hdonyctnmbin guanasoH

* B peXume rnpsMOoro perynmpoBaHuns KpyTaLwero MmomeHnTta: 1/6 x Ipy — 2 x Ipg npuBoaa;
* B ckansapHom pexume: 0 — 2 x [pg.

MpumeyaHwue. [1py MCNONB30BaHUN YNCIOBbLIX 3HAYEHUN NapaMeTPOB:
* Lindopbl UIAMEHSIOTCA C NOMOLLIbIO CTPENOK @ " @
« Ctpenku (1) n (») no3sonsioT nepemeLLaTh Kypcop BREBO W BNPaso.
« [1ns BBOAA 3HAYEHUSA HAXMUTE (CoxpaHuTb).

AHanormyHbiM 06pasom 3aganTe 3Ha4YeHUs CregyoLmnx napaMmeTpos.
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H 99.07 Motor nominal voltage

[onycTuMbl AnanasoH HOMUHAaNBHOTO HanpsXXeHus asuratens: 1/6 x Uy — 2 x Uy
npvBeoaa.

[nsa asuratenen ¢ NOCTOAHHBIMU MarHUTaMy HOMUHAMbHBIM HaMNpPs>KeHNEM ABMAETCS
HanpsikeHne NpOTUBO3AC NP HOMUHANBHOW CKOPOCTN BpalleHns. Ecnn HanpsixxeHne
yKasaHo B BofibTax Ha 06/mMuH (Hanpumep, 60 B Ha 1000 06/MyH), Hanps>keHne npu
HOMMHanbHOM ckopocTu BpalleHns 3000 o6/muH coctaensieT 3 x 60 B = 180 B. Cnegyet
yYMTbIBaTb, YTO HOMMHAMNbHOE HanNpPsXXeHNe He COBNagaET C AKBMBANEHTHbLIM
HanpskeHnem asuratens noctosiHHoro Toka (EDCM), ykasbiBaeMbIM HEKOTOPbIMMA
n3rotoBuTENAMU. HOMMHANBLHOE HaNPsKEHNE MOXHO BbIYUCAUTL NYTEM OeNeHns
HanpsbkeHna EDCM Ha 1,7 (mnu kBagpaTtHbIA KOpeHb U3 3).

H 99.08 Motor nominal frequency

Ecnu HoMMHanbHasi YacToTa NEPEMEHHOIO TOKa ANd ABuratens ¢ NOCTOAHHbIMM
MarHMTaMm He ykasaHa Ha nacnopTHOM Tabnnyke, ee MOXHO paccunTaTb Mo crneayoLen
dopmyrne:

f=nxp/60,

rae N — HoOMUHanbHasi CKOpOCTb ABUraTens, p — Y1Cno nap NosCoB.

H 99.09 Motor nominal speed

99.10 Motor nominal power

[

H 99.11 Motor nominal cosfii
99.12 Motor nominal torque

OTU 3HaYEHUs He ABMNSATCA 0bA3aTenbHbIMK, HO X BBOA NMO3BONSAET MOBLICUTbL TOYHOCTb
perynnpoBaHuA. Ecnu oHn He n3BeCTHBbI, ocTaBbTe 3Ha4veHue 0.
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H 99.13 Identification run request

OTOT NapameTp No3BoONsAeT BbIbpaTh PEXMM NAEHTUHOUKALNOHHOIO NPOroHa (TOmNMbKO B
pPEeXUME NPSAMOro PerynmpoBaHns KpyTSILLEro MOMEHTa ABUraTens).

NMPEAYNPEXAOEHUE! B pexnmax naeHTUOUKaLNOHHOIO NPOroHa, OTMEYEHHbIX
A 3Be3goykon (*), ABuratens BpallaeTcsa B NPSAMOM HanpasnieHun (nogpobHble
cBefgeHust cM. Hnxke). MNepea Beibopom noboro 13 aTux pexmmon ybeantech B 6e3onac-
HOCTW 3arnycka gsuratens.

Mo Bo3MOXHOCTM cneayet Bblibupatb pexum *Normal. Npueogmumoe B gencraune

obopynoBaHne Heob6xoaMMO OTCOEANHUTL OT ABUraTens B N0OGOM M3 yKa3aHHbIX HUXKE

CUTyauMn:

* KPYTALMA MOMEHT Harpy3ku npesbiwaet 20 % OT HOMUHANbLHOIO 3HAYEHUSA UNn

* MalunHHOe obopyaoBaHmne BO BpeMSA MAEHTUHUKALNOHHOIO NPOroHa He MOXET
BblAEpP>XNUBATb HOMUHAINbHbLIV MEePEXOAHbIA KPYTALLMUA MOMEHT.

*Reduced (YNpoLLeHHbIN): 3TOT pexuM cnegyet Bbibpatb B TOM Clyyae, ecnm MexaHu-

yeckune notepu npesbiwatoT 20 %, T.e. OTCOEANHEHME HArPy3KM HEBO3MOXHO, U

0CBOBOXAEHHOE COCTOSIHNE TOPMO3a ABUraTensi COXpPaHsieTCsa TOMbKO Npu YCNoBumn

MOMHOINo MarHUTHOrO NOTOKa (Hanpumep, B Clydae KOHUYECKUX 31eKTPOMarHUTHbIX

TOPMO30B).

Pexxum Standstill (HenoaswxHbIn aBuratenes) criegyet BoibpaTb B TOM Criyvae, ecrnu
paboTta B pexumax *Normal n *Reduced HeBoamoxHa. MpumevaHums.

* Ecnn y Asurarena ¢ N0OCTOAHHbIMUA MarHMTamMmm prTﬂLLl,VIVI MOMEHT Harpy3ku npesblllaeTt
20 % OT HOMWHaANbHOrO 3Ha4YeHUs, UICNOb30BaThb ATOT pPeXnm Hemnb3A.

+ Jlornyeckas cxema He npepycmatpmnBaeT 0CBODOXOEHNA MEXAHNYECKOIO TOPMO3a A4
I/I,EI,eHTI/I(bI/IKaLI,I/IOHHOI'O nporoHa.

Y6eautech B TOM, YTO Lieny 6e30MacHOro OTKMHYEHNS KPYTSALLErO MOMEHTa U aBapuHOTo
OCTaHOBa 3aMKHYTbI (MPY UX HANU4Mn).

3anycTute naeHTUMPUKALMOHHbIN NPOroH OTtobpaxaeTcs npegynpexaeHune o
HaXxaTueM MyCKOBOW KHOMKM . BbINOSIHEHUW MAEHTUUKALNOHHOIO
nporoHa.

H MpoBepbTe NpaBUbHOCTL HaMNpaBeHUs BpaleHus ABuraTtens (Ha creaytoLlem pUcyHke
nokasaHo NpsIMOe HanpaeneHue).

NoeHTndUKaLMOHHBIN NPOroH 3aBepLUEeH, Koraa ABUraTerlb OCTaHaBIMBAETCA U
napameTpy 99.13 cHoBa npucBamBaeTcs 3HavyeHne "No".

Ecnu gBuratens BpaljaeTca B HEBEPHOM HanpasBneHumn, UCnpaBbTe NOAKMYEHNE
kabensa gBuratensi N nameHuTe 3HadeHne napametpa 99.16 Phase order.

3 — MapameTpbl curHanosB ynpasreHus

] MpoBepbTe NonoxeHne nepemblyek J1 n J2 Ha BGrnoke ynpaeneHus npusoga. Otm
nepemMbIYK/ ONpPeaenstoT, ABNATCA N aHanorosble Bxogbl Al1 1 Al2 TokoBbIMU
BXO4aMM NN BXOL4aMWN HaMNpPsHKEHUS.
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lMpoBepbTe/oTperynupynTe crneaytowme napaMmeTpbl.

H 20.01 Ext1 commands

Mo ymonyaHuto nyck/ocTaHOB NpMBOAA OCYLLECTBNAETCA B COOTBETCTBMM C COCTOSTHUEM
undpposoro sxoga DI1 (0 = octaHos, 1 = nyck). Bxog DI2 onpegensieT HanpaeneHue
BpalleHus (0 = npamoe, 1 = obpaTHoe).

Ecnun Heobxoammbl gpyrme NCTOMHUKU, U3MEHUTE 3HAYEeHNE COOTBETCTBYHOLLMM 06pa3om.
NcTtouHukm In1...In3 onpegenstotca napametpamu 20.03...20.05.

] 12.15 Al1 unit selection
Bbibepute 3HavyeHne mA unu V B COOTBETCTBUM C NOMOXEHNEM nepemblyku J1.

] 12.17 A1 min
12.18 A1 max
12.19 Al1 scaled at Al1 min
12.20 Al1 scaled at Al1 max

Mo ymonyaHuio curHan 3agaHus CKOpOCTU NOCTynaeT Ha aHanorosbin Bxog Al1.
(HasHaueHve dyHKUUKN BXOAY MOXHO U3MEHUTb C MOMOLLLIO MapaMeTpoB rpynnbl 22.)

MapameTtpbl 12.17 n 12.18 cnyxat Anga yKasaHUs BEPXHEro 1 HUXKHEro npeaenos
aHanoroBoro BXogHoro curHana. lNMapametpbl MmacwtabmpoBanusa 12.19 1 12.20
onpenensitoT COOTBETCTBYOLMNE 3TUM NpeaenamM YpoBHM BHYTPEHHENO CUrHana, Kak
nokasaHo Ha criegytowiem rpaduke.

Al (nocne macwtabupoBaHus)

1220 [ — — — — -

Al (MA/B)

—————— 12.19

[na ananorosoro Bxoga Al2 cooTBETCTBYHOLME 3HAYEHNS ONPeaensoTCa napameTpamm
12.27 — 12.30.
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H 13.12 AO1 source

13.17 AO1 source min

13.18 AO1 source max

13.19 AO1 out at Al1 src min
13.20 AO1 out at Al1 src max

MapameTtp 13.12 no3sonsieT BbIbpaTb MCTOMHUK ANst aHanoroeoro Bbixoga AO1
(Mo ymon4aHuo — CKOpoCTb ABuratens B 06/MuH).

MapameTtpbl 13.17 n 13.18 cnyxat ons ykaszaHus BEPXHErO U HUXKHEro 3Ha4eHnin curHana
MCTOYHUKA, KOTOPblE COOTBETCTBYIOT (DaKTUYECKMM 3HAYEHMAM CUrHana Ha aHanoroBoMm
BbIxode, onpegensemMsiM napamerpamu 13.19 n 13.20.

CuaHan ucmoyHuka
A

1348 f — — — — —

—————— 13.17

H 46.10 Speed scaling

23.11 Ramp set selection

23.12 Acceleration time 1

23.13 Deceleration time 1

23.14 Acceleration time 2

23.15 Deceleration time 2

MoxHO onpenennTb ABa pa3nuyHbiX Habopa napameTpoB YCKOPEHUs/3aMeaneHus.
MapameTtp 23.11 no3BONSAET BblIOpaTh MCTOYHUK, ONPEaENAIOLNN NePEKITIOYEHNE MexXay
3TMMn Habopamu.

Kaxxabi n3 napametpoB 23.12 — 23.15 ykasbiBaeT BpeMs YCKOPEHUSA unv 3ameasieHuns
npveoga Mexay Hyrneson n macwTabupoBaHHOM CKOPOCThLIO (MapameTp 46.10).

ACKopocmb
| _46.10
|
YckopeHue | 3amennexu
| \
0: : . >
' | 2343 Bpems
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[

30.11 Minimum speed
30.12 Maximum speed
30.17 Maximum current
30.19 Minimum torque
30.20 Maximum torque

Chy" napamMeTpbl CnyXat AnA nNpoBepkKn N YCTaHOBKU NpeaenioB CKOPOCTU, TOKa U
KpyT4aLlero MoOMeHTa aBuratend.

[nsi 3anycka npuBoga C NONOXUTENbHbIM 3aaHNe CKOPOCTU (B NPSIMOM HanpaBneHun)
BbINONHUTE crneayloLmne 4enNcTBus.

« C naHenu ynpaeneHus (MECTHOE yrpaBrieHMe): Npu 3KpaHe HavanbHOro npeacTaBs-
NEeHNst HaXXMUTE (MapameTpbl), BbiGeprTe YcTaBKa, OTpErynvmpynTe 3agaHve
kHomkamu co ctpenkamu (1), (), (4], n @ HaxxMuTe CoXpaHUTb, NOCe Yero
HaXXMUTE MYCKOBYH KHOIKY.

« C mogyns BBOA4a-BblBOAA: B pexxmme AMCTaHUMOHHOMO ynpaBneHns oTperynupynte
aHanoroBbIn Bxog Al1 (3agaHue), ansa umdgposoro Bxoaa DI2 ykaxuTte 3HadeHne 0
(npsimoe HanpasneHune), a ons umdposoro Bxoda DI1 — 3HayeHne 1 (nyck).
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Snabbguide for ACS880 med
standardprogramvara

Om denna guide

Denna guide beskriver den grundlaggande idrifttagningsproceduren for
frekvensomriktare ACS880, utrustad med standardprogramvara. Fullstandig
dokumentation av frekvensomriktaren systemprogramvara finns i Firmware manual
(se listan 6ver dokumentation pa den framre parmens insida).

| denna guide gors alla installningar i frekvensomriktaren med hjalp av
mandverpanelen ACS-AP-|. |drifttagningen kan ocksa utféras med hjalp av PC-
verktyget Drive composer.

Innan du borjar

Kontrollera att frekvensomriktare ar mekaniskt och elektrisk installerad sa som
beskrivs i motsvarande Quick installation guide och/eller Hardvaruhandledning.

Sakerhet

VARNING! Allt elektriskt installations- och underhallsarbete pa
frekvensomriktaren skall utféras av behorig elektriker.

Arbeta aldrig med frekvensomriktaren, bromschopperkretsen, motorkabeln eller
motorn nar systemet ar spanningssatt. Kontrollera alltid genom matning att ingen
spanning finns.
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Idrifttagning

Idrifttagningen skall utféras av behdrig elektriker.
Sakerhetsanvisningarna maste foljas under idrifttagningsproceduren. Se

sakerhetsinstruktioner pa de inledande sidorna av motsvarande
Hardvaruhandledning.

] Kontrollera installationen. Se installationschecklistan i motsvarande
Hardvaruhandledning.

] Kontrollera att det inte medfér fara om motorn startas.
Koppla bort driven utrustning om
+ det finns risk for skada vid felaktig rotationsriktning

» en Normal ID-kdrning kravs under idrifttagning av frekvensomriktaren, om lastmoment
ar hogre an 20 % eller om mekaniken inte tal de nominella momenttransienterna under
ID-korningen.

1 — Spanningssattning, datum och tid

N Spanningssatt frekvensomriktaren. Far ¢ 0.0 rpm
Obs: Det ar normalt att p ~
varningsmeddelanden visas under Motorvarvtal O OO
idrifttagningsproceduren. For att dolja ett /pm . g
meddelande och aterta (1 s )
idrifttagningsproceduren, tryck pa (—. 4 kAOtorStrom OOO 4
Dalj alla varningar for att komma till >Motormoment % <
Visningsvy (visas till hoger). o 0 O ] O
De tva kommandona langst ner pa displayen \ J
(i detta fall, Tillval och Meny), visar Tillval 12:34 Meny

funktionerna hos de bada
funktionstangenterna (—’ och (&—) som
sitter under displayen.
Funktionstangenternas funktioner beror pa
aktuellt sammanhang.

] | ! Visningavy, trygk p_é K:] (Meny). Fiam ¢ 0.0 rpm
Huvudmenyn (till hger) visas. Meny

Parametrar >

Assistenter >

g Energieffektivitet >

m Hawndalaalaa~ -

Avsluta 12:34 Val
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Markera Instéllningar pa menyn med @ Fiarr 0.0 rom
och (v] och tryck pa (Vilj). I:n stéllnicl:gar P
E
Datum & tid >
Redigera texter >
Visningsinstallningar >
Tillbaka 12:34 Val
I menyn Instéllningar, markera Datum & tid |[:3
(om raden inte redan ar markerad) och tryck Farr - 0.0 rpm
pa (Valj) Datum & tld
Datum 01.01.1980
Tid 12:34:56
Visa datum som dag.manad.ar
Visa tid som 24-tim
Sommartid EU
Tillbaka 12:35 Andra
| menyn Installningar, markera Datum (om
raden inte redan ar markerad) och tryck pa Fjar_ C 0.0 rpm
(Valj). Datum
Dag Manad  Ar
Tisdag
Radera 12:35 Spara
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Stall in ratt datum:

« Anvéand (¢) och (»] att flytta markdren at
vanster och hoger.

* Anvand @ och @ for att andra vardet.

« Tryck pa (Spara) for att acceptera
den nya instéallningen.

Kontrollera / justera alla kvarvarande

installningar i menyn Datum & tid.

Installningen Visa klocka avgor om tiden
skall visas kontinuerligt pa displayens
nederdel.

Efter avslutade installningar, tryck pa
(Tillbaka eller Avsluta) upprepade ganger
tills Visningsvy (hoger) aterkommer.

Far ¢ 0.0 rpm
g 0.00

(e 0,00
:(I}//(I)otormoment % 0 0

Tillval 12:35 Meny

2 — Matningsspanning och motordatainstallningar

Overga till lokal styrning for att sdkerstélla att L
okal 0.0 rpm
= extern styrning ar deaktiverad. Tryck pa ~ ¢ p
tangenten (Locrem). | okal styrning indikeras av Motorvarvtal O OO
texten "Lokal” pa displayens Gvre del. rpm . )
(Motorstrom |
) 0.00p
[Motormoment % |
B 0.0
Tillval 12:36 Meny
H Oppna Huvudmeny genom att trycka pa Lokal 0.0 rom
(Meny). C P
Meny
Parametrar >
Assistenter >
g Energieffektivitet >
m Hawndalaalaa~ -
Avsluta 12:36 Val
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Markera Parametrar och tryck pa (—) Lokal C 0.0 rpm
Vi), .
(vah) Parametrar
Efter funktion >
Fullstandig lista >
Andrade >
Tillbaka 12:36 Val
Markera Fullstandig lista med @ och @ Lokal 0.0 rpm

och tryck pa (Valj).

En lista dver parametergrupper visas.

Fullstandig lista

03 Inreferenser >
04 Varningar och fel >
05 Diagnostik >
06 Styrnings- och statusord >
N7 Ouinbamainfa .
Tillbaka 12:36 Val
Markera parametergrupp 95
HérdvarSkonfig ocgh tr@rc):k pa (Valj). Lokal - ¢ - 0.0 rpm
. W 95 Hardvarukonfig
Observera att listan évergar direkt mellan : —— —
grupperna 99 och 01. | detta fall gar det 95.01 Matningsspanning Ej given
alltsa snabbare att anvanda (4] for att ga till || 95.02 Anpassn spanningsgr Deaktivera
grupp 95 pa listan. 95.04 Styrkorts matn Intern 24V
Efter val av en grupp visas en lista dver
parametrarna inom gruppen.
Tillbaka 12:36 Redigera
Markera parameter 95.01 Lokal 0.0 rpm

Matningsspanning (om den inte redan ar - —
markerad) och tryck pa (Redigera). 95.01 Matningsspanning

Tillgangliga parameterinstallningar visas. [0] Ej given
[1] 208...240 V
[2] 380...415V

[3] 440...480 V
[4] 500 V

Radera 12:36 Spara
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(Spara).

[] Markera ratt varde i listan och tryck pa (—) Lokal Cf

0.0 rpm

95 Hardvarukonfig

95.01 Matningsspanning 380...415V

95.02 Anpassn spanningsgr Deaktivera
95.04 Styrkorts matn Intern 24 V
Tillbaka 12:36 Redigera

parametergruppen 99 Motor data, och stal

| in parameter 99.03 Motortyp.

Tryck pa (— (Tillbaka) for att aterga till listan dver parametergrupper. Valj

Stall in parameter 99.04 Motor styrmetod.
DTC = Direkt momentreglering, Skalar
DTC lampar sig i de flesta fall. Skalar styrn

ing rekommenderas om

* motorns markstrom ar mindre an 1/6 av frekvensomriktarens nominella utstrom
+ frekvensomriktaren anvands for testandamal utan nagon ansluten motor
» frekvensomriktaren matar flera motorer och antalet matade motorer kan variera.

Se motorns markskylt for féljande parameterinstallningar. | man av méjlighet, mata in vardena

exakt sa som de anges pa motorns markskylt.

Exempel pa markskylt pa en motor:

DEMAG

ATEREXBRAND IS SESEEE F 3

Typ: ZBA 71 B 4 B007 3~
Mot.Nr.: 71740301 1
10,0 kg Fl: -
1380 1/min
A 230 \
Y 400 V
Bremse:5,1 Nm AC 400 V
ANR: 85674100

Made in Germany

EN 60034-1
IP: 54 Iso: F IM B5-1
00 %ED 0,37
50 Hz cos¢e 0,60

ch ---
2,50 A
1,40 A
DC 180 V 0,14
ASN: 00201

kW
°C

H 96.06 Motor nom strom

Tillatet omrade ar

» vid DTC-styrning: 1/6 x Iq ... 2 X Iyq for
+ vid skalar styrning: 0 ... 2 x Iq

Obs: Med numeriska parametervarden:

« Tryck pa (Spara) for att mata in va

frekvensomriktaren

* Anvéand @ och @ for att &ndra ett siffervarde.
« Anvand (1) och (»] fér att flytta markdren at vanster och héger.

rdet.

Gor foéljande parameterinstaliningar pa motsvarande satt.
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99.07 Motor nom spann
Tillatet omrade ar 1/6 x Uy, ... 2 x Uy for frekvensomriktaren.

Vid permanentmagnetmotorer ar markspanningen lika med mot-EMK-spanningen vid
motorns markvarvtal. Om spanningen anges i volt/rpm (t.ex. 60 V per 1000 rpm blir
spanningen vid markvarvtalet 3000 rpm 3 x 60 V = 180 V. Observera att markspanningen
inte ar samma sak som den ekvivalenta DC-motorspanningen (EDCM) som anges av
vissa tillverkare. Markspanningen kan beraknas genom att man dividerar EDCM-
spanningen med 1,7 (dvs. kvadratroten av 3).

99.08 Motor nom frekv

Med permanentmagnetmotorer, om markfrekvensen inte anges pa markskylten, kan
vardet beraknas med hjalp av féljande ekvation:

f=nxp/60
dar n = motorns markvarvtal, p = antal polpar.

99.09 Motor nom varvt

[

99.10 Motor nom effekt

99.11 Motor nom cos fi
99.12 Motor nom moment

Dessa varden maste inte anges, men de kan anges for att forbattra styrnoggrannheten.
Om vardena inte ar kanda, lamna dem pa 0.

99.13 ID korn begaran
Denna parameter valjer metoden for identifieringskorning (endast vid DTC-styrning).

é VARNING! I|dentifieringskérningsmetoderna markerade med * forsatter motorn i
rotation i framriktning (se nedan for detaljer). Se till att detta inte medfér nagra
sakerhetsrisker innan en sadan metod valjs.

*Normal skall alltid valjas da sa ar majligt. Den drivna utrustningen maste vara
bortkopplad frdn motorn om

+ belastningsmoment ar hogre an 20 %

+ den drivna utrustningen inte tal de nominella momenttransienterna under ID-kérningen.
*Reducerat skall valjas om de mekaniska forlusterna ar hogre an 20 %, dvs. om den
drivna utrustningen inte kan kopplas bort, eller om fullt fldde kravs for att halla motorns
broms Iyft (t.ex. med koniska motorer).

Stillastaende skall valjas om varken *Normal eller *Reducerat kan anvandas. Obs:

* Denna metod kan inte anvandas for en permanentmagnetmotor om
belastningsmomentet ar hdogre an 20 % av det nominella.

* En mekanisk broms lyfts inte av logiken for ID-kdrning.

Kontrollera att eventuella kretsar for Safe torque-off och nédstopp ar slutna.

Starta drivsystemet genom att trycka pa Ett varningsmeddelande visar att ID-

(Start) kérning pagar.
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Kontrollera att motorn gar i ratt riktning (riktning framat visas nedan).

ID-kérningen ar avslutad nar vardet pa parameter 99.13 atergar till "Nej”.

Om motorn roterade at fel hall, 1at tva fasledare byta plats, eller &ndra parametern 99.16
Fasfoljd.

3 — Styrsignalskonfigurering

Kontrollera positionerna hos byglarna J1 och J2 pa frekvensomriktarens mandéverpanel.
Dessa byglar avgér om de analoga ingangarna Al1 och Al2 fungerar som strom- eller
spanningsingangar.

Kon

trollera/justera foljande parametrar.

20.01 Ext1 styrning

Som forval galler att drivsystemet startar och stoppar enligt status for digital ingang DI1
(0 = Stopp, 1 = Start). DI2 anger rotationsriktningen (0 = Fram, 1 = Back).

Om ytterligare kallor behdvs, andra deras varden efter behov. Kallorna In1...In3
definieras av parametrarna 20.03...20.05.

12.15 Al1 enhet val
Satt denna parameter till antingen mA eller V, motsvarande installningen av bygel J1.

12.17 Al1 min
12.18 Al1 max
12.19 A1 skalat vid Al1 min
12.20 A1 skalat vid Al1 max

Forvald ingang for varvtalsreferens ar analog ingang Al1. (Detta styrs av parametrarna i
grupp 22.)
Parametrarna 12.17 och 12.18 anger lagsta och hogsta grans for analog insignal.

Skalningsparametrarna 12.19 och 12.20 definierar de interna signalnivaer som motsvarar
dessa granser, pa foljande satt:

Al (skalat)
A

1220 | — — — — —

—————— 12.19

Motsvarande parametrar for analog ingang Al2 ar 12.27...12.30.
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13.12 AO1 kalla

13.17 AO1 kélla min

13.18 AO1 kalla max

13.19 AO1 ut vid AO1 killa min
13.20 AO1 ut vid AO1 kalla max

Parameter 13.12 valjer kalla for analog utgang AO1 (som forval, motorvarvtalet i rpm).

Parametrarna 13.17 och 13.18 anger lagsta och hdgsta kallsignalvarde som motsvarar
faktiska analoga utsignalvarden, definierade av parametrarna 13.19 och 13.20.

Kaéllsignal

A

13.18

13.17

46.10 Skaln varvtal
23.11 Val regulatorramp
23.12 Accelerationstid 1
23.13 Retardationstid 1
23.14 Accelerationstid 2
23.15 Retardationstid 2

Du kan definiera tva olika uppsattningar accelerations-/retardationsramper. Kallsignalen
som vaxlar mellan de bada uppsattningarna valjs med parameter 23.11.
Varje accelerations-/retardationsrampuppsattning som stalls in med parametrarna

23.12...23.15 avser den tid det tar for frekvensomriktaren att 6ka eller minska sin
utfrekvens mellan 0 och skalningsvarvtalet (parameter 46.10).

Varvtal
A
| _46.10
|
Acc. | et.
| \
OI : | > )
! 23.12 | 23.13 ' Tid
23.14 23.15
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30.11 Min varvtal
30.12 Max varvtal
30.17 Max strom
30.19 Min moment
30.20 Max moment

Kontrollera, och vid behov justera, gransvardena for motorvarvtal, strbm och moment.

Starta drivsystemet med lag varvtalsreferens (rotationsriktning framat):

* Fran mandverpanelen (lokal styrning): | Visningsvy tryck pa (Alternativ). Val;
Referens, justera referensen med hjalp av tangenterna (1), (], @ och @ , tryck pa
Spara, och tryck pa Start.

« Fran I/O: Vid fjarrstyrning, justera analog ingang Al1 (referens), vaxla digital ingang DI2
till 0 (framat) och vaxla digital ingang DI1 till 1 (start).
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Birincil kontrol programili
ACS880 icin hizli devreye
alma kilavuzu

Kilavuz hakkinda

Bu kilavuz birincil kontrol programi bulunan bir ACS880 suricinin temel devreye
alma siralamasini agiklar. Strucu yazihmina iliskin tim belgeler Yazilim kilavuzunda
bulunabilir (6n kapagin i¢ tarafindaki kilavuzlar listesine bakin).

Bu kilavuzda, surlcu ayarlari ACS-AP-I kontrol paneli kullanilarak yapilir. Devreye
alma siralamasi Surucu duzenleyici PC araci kullanilarak da gergeklestirilebilir.

Baslamadan once

Surtcunun mekanik ve elektriksel kurulumunun ilgili Hizli kurulum kilavuzu ve/veya
Donanim kilavuzunda acgiklandigi gibi yapildigindan emin olun.

Guvenlik

UYARI! Suricunun elektrik tesisati kurulumu ve bakim isleri yalnizca yetkili
elektrikciler tarafindan yapiimalidir.

Sdrucdu, fren kesici devresi, motor kablosu ve motor tUzerinde stricltde elektrik
varken kesinlikle gcaligmayin. Mutlaka olgum yaparak gerilim bulunmadigindan her
zaman emin olun.
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Guvenlik

Devreye alma sadece yeftkili bir elektrikgi tarafindan gergeklestirilebilir.
Devreye alma prosediirii boyunca giivenlik talimatlarina uyulmalidir. ilgili Donanim
kilavuzunun ilk sayfalarindaki guvenlik talimatlarina bagvurun.

Kurulumu kontrol edin. Uygun Donanim kilavuzundaki kurulum kontrol listesine bagvurun.

Motoru start etmenin bir tehlikeye yol agmayacagindan emin olun.
Asagidaki durumlarda motor ile tahrik edilen makine arasindaki mekanik baglantiyi

sokin

+ yanlis yonde donus durumunda hasar tehlikesi varsa, veya

+ slrucl devreye alma sirasinda bir Normal ID ¢alismasi gerekli, yik momenti %20'den
daha fazla veya ID galismasi sirasinda ekipman nominal momente dayanacak

durumda degilse.

1 — Gug¢ verme, tarih ve saat ayarlari

Surlcuye gug verin. Uzak 0,0 rpm
Not: Devreye alma iglemi sirasinda gesitli p N
noktalarda uyari mesajlarinin belirmesi Kullanilan motor hizi O OO
normaldir. Bir uyari mesajini gizlemek ve pm . )
devreye alma iglemine devam etmek igin, (Motor akimi \
digmesine basin. 4 A OOO 4
Ana goérinume (sag tarafta gosterilmektedir) - 0 <
tum uyarilari simdi gizleyin. !}//IOtor momenti % O O
Ekranin alt kisminda iki komut bulunur (bu 2 ~
durumda, Segenekler ve Menii) ve ekranin | |Segenekler 12:34 Menii
alt kismindaki ve olmak Uzere iki
programlanabilir tugsun fonksiyonunu
gosterir. Programlanabilir tuglara atanan
komutlar baglama gore degisiklik gosterir.
Ana goriinimde, (&—) tusuna basin (Menii). Uzak 0,0 rpm
Ana Menii (sag) belirir. Meni
Parametreler >
Asistanlar >
2} Enerii verimlilig >
m Nlavs Adinalii A ~
Cikis 12:34 Segim
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@ ve @ tuglariyla Ayarlar 6gesini
vurgulayin ve (Segim) tusuna basin. Lf;:rlarC 0.0 rpm
o
Tarih ve saat >
Metinleri diizenle >
Ekran ayarlari >
Geri 12:34 Segim
Ayarlar menusunde, Tarih ve saat 6gesini
vurgulayin (vurgulanmamissa) ve Uzalf ¢ 0.0 rpm
(Segim) tusuna basin. Tarih ve saat
Tarih 01.01.1980
Saat 12:34:56
Tarihi su sekilde goster: gun.ay.yil
Saati su sekilde goster: 24 saat
Gun 15191 tasarrufu EU
Geri 12:35 Yaz
Tarih ve saat menulsunde, Tarih 6gdesini
vurgulayin (vurgulanmamissa) ve Uzalf ¢ 0.0 rpm
(Segim) tusuna basin. Tarih
Gun Ay Yil

Sali

Iptal 12:35 Kaydet
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Dogru tarihi ayarlayin:

« Imleci sola ve saga kaydirmak igin (<) ve
(] tuslarini kullanin.

* Degeri degistirmek icin @ ve @ tuslarini
kullanin.

* Yeni ayari kabul etmek icin (Kaydet)
tusuna basin.

Tarih ve saat menlsunde kalan tum ayarlari

kontrol edin/ayarlayin.

Saati goster ayari ekranin alt bélmesinde

saatin surekli gosterilip gosterilmeyecegini

belirler.

Ayarlari yaptiktan sonra, Ana gérinim (sag)

belirinceye kadar arka arkaya (Geri

veya Cikig) tusuna basin.

Uzak 0,0 rpm
(Kullanilan motor hizi \
5 0.00

4('I1\\/Iotorak|m| OOO}

(Motor momenti %
% ° 0.0
Segenekler 12:35 Menii

2 — Besleme gerilimi ve motor verisi ayarlari

Harici kontroliin devre digi kaldigindan emin L
okal 0,0 rpm
. olmak icin, kontrol panelindeki tusuna |— ¢ p
basin. Lokal kontrol, Gist bélmedeki “Lokal” Kullanilan motor hizi O OO
metni ile gosterilir. rpm . )
Motor akimi ]
) 0.00p
[Motor momenti % ]
B 0.0
Secgenekler 12:36 Men
] K—J (Menii) tusuna basarak ana Menii'y(i Lokal 0,0 rpm
acgin. m
Menu

Parametreler >
Asistanlar >
2} Enerii verimliligi >
m Nlav: il &0 -
Cikis 12:36 Segim
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Parametreler 6gesini vurgulayin ve (— Lokal 0,0 rpm
(Segim) tusuna basin. Paramotrelor ’
Fonksiyona gore >
Tam liste >
Degistirilen >
Geri 12:36 Segim
@ ve @ tuslariyla Tam liste 6gesini Lokal rom
vurgulayin ve (Segim) tusuna basin. 'l?alil |istC(; 0.01p

Bir parametre grubu listesi goruntulenir.

A\

01 Gergek degerler

03 Girig referanslari >
04 Uyari ve hatalar >
05 Tani >
06 Kontrol ve durum word'leri >
Geri 12:36 Segim
95 Donanim konfigiirasyonu parametre Lokal 0,0 rpm

rubunu vurgulayin ve &—) (Segim) tusuna —
gasm. guiay (Segim) tu 95 Donanim konfiglirasyonu

Listenin 99 ve 01 gruplari arasinda her iki 95.01 Besleme ger”mi . e”rt”medi
yénde de kullanilabildigini unutmayin. Bu 95.02 Uyarlamali gerilim limitleri  Devre dis

durumda, listede grup 95'i bulmak igin (4) 95.04 Kontrol karti beslemesi  Dahili 24V
tusunun kullaniimasi islemi hizlandiracaktir.

Bir grup segcildikten sonra, gruptaki bir
parametre listesi géruntulenir.

Geri 12:36 Yaz
95 Besleme gerilimi parametresini Lokal 0.0 rom
vurgulayin (vurgulanmamissa) ve ¢ — 1P
(Yaz) tusuna basin. 95.01 Besleme gerilimi

Mevcut parametre ayarlari listelenir. [0] Belirtiimedi
[1] 208...240 V

2] 380..415V
[3] 440...480 V
[4] 500 V

Iptal 12:36 Kaydet
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Listede dogru ayari vurgulayin ve (— Lokal ¢
(Kaydet) tusuna basin.

0,0 rpm

95 Donanim konfigiirasyonu
95.01 Besleme gerilimi ~ 380...415V
95.02 Uyarlamali gerilim limitleri Devre dig
95.04 Kontrol kart beslemesi  Dahili 24V

Geri

12:36 Yaz

Parametre gruplari listesini tekrar gériintilemek igin (—’ (Geri) tusuna basin. 99 Motor
verileri parametre grubunu secin ve 99.03 Motor tipi parametresini girin.

99.04 Motor kntrl modu parametresini girin.
DTC = Dogrudan moment kontrolu; Skaler

olmasi.

DTC, birgok durum igin uygundur. Skaler mod asagidaki durumlarda énerilir

* motor nominal akiminin striicti nominal akiminin 1/6’sindan distk olmasi,
* sdrucinln, motor baglanmadan test amagh kullaniimasi veya
+ surlcundn birden fazla motoru kontrol etmesi ve bagli motor sayisinin degisken

Asa

plakasinda gosterildigi gibi tam olarak girin.

gidaki parametre ayarlari igin motor plakasina bakin. Mimkuinse, degerleri motor

Bir motor plaka 6rnegi::

DEMAG

ATEREXBRAND HEEEEEE SSE RS F 3

Typ: ZBA71B 4 B007 3~ |P: 54 Iso: F
Mot.Nr.: 71740301 100 %ED
, kg FI: -—- 50 Hz coso
1380 1/min
A 230 V. 250
Y 400 vV 1,40
Bremse:5,1 Nm AC 400 V DC 180
ANR: 85674100 ASN: 00201

Made in Germany
EN 60034-1

IM B5-1

0,37 kW
0,60

ch --- °C
A

A

V 0,14 A

99.06 Motor nominal akimi
izin verilen aralik

* DTC modunda: 1/6 % Iyq ... 2 x sUrGcu Iyg
+ Skaler modda: 0 ... 2 x Jq

Not: NUmerik parametre degerlerinde:

» Degeri girmek igin (Kaydet) tusuna basin.

» Bir hanenin degerini degistirmek igin, @ ve @ tusunu kullanin.
« Iimleci sola ve saga kaydirmak igin (O ve (¥ tuslarini kullanin.

Asagidaki parametre ayarlarini ayni sekilde yapin.
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99.07 Motor nominal gerilimi
izin verilen aralik: stricinin 1/6 x Uy ... 2 x Uy degeri.

Sabit miknatisli motorlarda, nominal gerilim nominal hizdaki BackEMF gerilimidir. Gerilim
volt/rom (6rn. 60 V / 1000 rpm) olarak verilirse, 3000 rpm nominal hizdaki gerilim 3 x 60 V
= 180 V seklindedir. Nominal gerilimin, bazi Ureticiler tarafindan belirlenen esdeger DC
motor gerilimine (EDCM) esit olmadigini unutmayin. Nominal gerilim, EDCM gerilimini
1,7'ye (veya 3'Un karekokine) bolerek hesaplanabilir.

99.08 Motor nominal frekansi

Sabit miknatish motorlarda, motor plakasinda nominal frekans gosteriimemigse, su
formul kullanilarak hesaplanabilir:

f=nxp/60
burada n = nominal motor hizi, p = kutup cifti sayisi.

99.09 Motor nominal hizi

[

99.10 Motor nominal gucii

99.11 Motor nominal cosfii
99.12 Motor nominal momenti

Bu degerlere g

erek duyulmaz, ancak kontrol dogrulugunu artirmak icin girilebilir. Bilinmedigi durumlarda
0 olarak birakin.

99.13 Tanimlama galigtirmasi talebi

Bu parametre tanimlama ¢alistirmasi modunun segilmesini saglar (sadece DTC motor
kontrol modu).

c UYARI! Bu nedenle * ile isaretlenmis tanimlama calistirmasi modlari motorun ileri
yonde dénmesini saglayacaktir (ayrintilar igin asagi bakin). Bu modlardan
herhangi birini segmeden 6nce motorun ¢alistiriimasinin gavenli oldugundan emin olun.

Muamkuin olan her durumda *Normal mod secilmelidir. Tahrik edilen makine asagidaki

durumlarda motordan ayriimahdir:

» yUk momenti %20'den daha ylksekse veya

+ tanimlama galigtirmasi sirasinda makine nominal momente dayanacak durumda
degilse.

*Mekanik kayiplarin %20'den daha yuksek olmasi, yani yukiun ayrilamamasi veya motor

freninin acik tutulmasi igin tam akinin gerekli olmasi durumunda, Dugiik mod secilmelidir.

*Normal ya da *Dusuk mod kullanilamiyorsa, Sabit mod secilmelidir. Notlar:

* Bu mod, yik momenti nominal degerin %20'sinden fazlaysa sabit miknatisli motorda
kullanilamaz.

* Tanimlama c¢alistirmasi igin lojik tarafindan igin mekanik fren agiimaz.

Guvenli moment kapatma ve acil durdurma devrelerinin (varsa) kapali oldugundan emin
olun.

(Start) dugmesine basarak tanimlama | Tanimlama galistirmasi devam ederken bir
calistirmasini baslatin. uyari goruntulenecektir.
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Motorun dogru yonde calistigini kontrol edin (asagida ileri yon gdsteriimektedir).

Suricu durdugunda ve 99.13 parametresinin degeri “Hayir” olarak degistiginde
tanimlama calistirmasi tamamlanmistir.

Motor yanlis yonde calistiysa, motor kablolarini dizeltin veya 99.16 Faz sirasi
parametresini ayarlayin.

3 — Kontrol sinyali ayarlar

surtcundn denetleme birimindeki J1 ve J2 jumper'larinin konumunu kontrol edin. Bu
jumper'lar Al1 ve Al2 analog girislerinin akim ya da gerilim olmasini belirler.

Asagidaki parametreleri kontrol edin/ayarlayin.

[

20.01 Har1 komutlar
Varsayilan olarak, dijital giris DI1 durumuna gére baslar/durur (0 = Stop, 1 = Start). DI2
dénis yéninu belirler (0 = ileri, 1 = Geri).

Baska kaynaklar gerekiyorsa, degeri uygun sekilde degistirin. In1...In3 kaynaklari
20.03...20.05 parametreleriyle tanimlanir.

12.15 Al1 birimi segimi
Bunu J1 jumper'i ayarina gore mA ya da V olarak ayarlayin.

12.17 A1 min

12.18 Al1 maks

12.19 Al1, A1 min'de dlgeklendirilmis
12.20 A1, AI1 maks'da olgeklendirilmis

Hiz referansi igin varsayilan giris Al1 analog girisidir. (Bu, grup 22'deki parametrelerle
kontrol edilir.)

12.17 ve 12.18 parametreleri analog giris sinyalinin alt ve Ust limitlerini ayarlar. 12.19 ve
12.20 dlgeklendirme parametreleri bu limitlere kargilik gelen dahili sinyal seviyelerini
asagidaki sekilde tanimlar:

Al (6lgeklendirilmis)
A

1220 | — — — — —

—————— 12.19

Al2 analog girisi icin kargilik gelen parametreler 12.27...12.30 seklindedir.
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13.12 AO1 kaynagi

13.17 AO1 kaynagi min

13.18 AO1 kaynagi maks

13.19 AO1 c¢ikisi Al1 src min'de
13.20 AO1 cikisi Al1 src maks'da

13.12 parametresi AO1 analog girisi icin kaynagi secger (varsayilan olarak, motor hizi rpm
cinsindendir).

13.17 ve 13.18 parametreleri, 13.19 ve 13.20 parametreleriyle tanimlanan gergek analog
cikig deg@erlerine karsilik gelen alt ve ust kaynak sinyali degerlerini ayarlar.

Kaynak sinyali
A

1348 — — — — -

—————— 1317

46.10 Hiz 6lgeklendirme

23.11 Rampa ayari segimi

23.12 Hizlanma siresi 1

23.13 Yavaglama siiresi 1

23.14 Hizlanma siiresi 2

23.15 Yavaglama siiresi 2

iki farkli hizlanma/yavaslama rampasi ayari tanimlayabilirsiniz. iki ayar arasinda degisen
kaynak 23.11 parametresiyle segilebilir.

23.12...23.15 parametrelerindeki her bir hizlanma/yavaslama suresi ayari strtcinin 0
ve Olceklendirilen hiz (46.10 parametresi) arasinda hizlanmasi veya yavaglamasi i¢in
gegen sureyi ifade eder.

Hiz
A
| _46.10
A
Hiz. | Yav.
| \
0 I . >

' | 23413 ' Stire
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30.11 Minimum hiz

30.12 Maksimum hiz
30.17 Maksimum akim
30.19 Minimum moment
30.20 Maksimum moment

Motor hizi, akimi ve momentinin limitlerini kontrol edin ve gerekirse ayarlayin.

Surucuyu pozitif (ileri) hiz referansiyla baslatin:

« Kontrol panelinden (Lokal kontrol): Ana gériiniimde, (Segenekler) tusuna basin,
Referans 6gesini segin, (<), (), @ ve @ tuslarini kullanarak referansi ayarlayin,
Kaydet tusuna ve ardindan Start digmesine basin.

+ |/O'dan: Uzaktan kontrolde, Al1 analog girisini (referans) ayarlayin, DI2 dijital girigini O
(ileri) olarak degistirin ve DI1 dijital girigini 1 (start) olarak dedgistirin.
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